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1 Introducéo

Este documento contém a descrigdo de instalacéo e utilizagéo do
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 e sua configuracéo através do
AlfawebMonitor.

Descreve também o Monitor USB e Canal de Servigo, bem como
a lista de comandos disponiveis.

1.1 Familia 2711 de Transmissores de Pesagem
Automatica Alfa Instrumentos
A familia 2711 de Transmissores de Pesagem & composta por
diversos modelos, que se diferenciam pela interface Fieldbus principal.
Entretanto, todos os modelos possuem como caracteristicas comuns:
e Ndcleo de pesagem
Construgdo mecéanica
Caracteristicas metrolégicas
Protecdes elétricas
Processo de calibragao
Ez-Swap
AlfaWebMonitor

1.1.1 Modelos
Os Transmissores de Pesagem 2711 podem ser conectados
diretamente a redes EtherNet/IP™, PROFINET 10, DeviceNet™,

PROFIBUS DP e Modbus RTU de acordo com o modelo escolhido.

Modelo Fieldbus Principal
2711-E EtherNet/IP™
2711-D DeviceNet™
2711-T PROFINET IO
2711-P PROFIBUS DP
2711-M Modbus RTU
Tabela 1 — Modelos disponiveis do Transmissor de Pesagem Automatica
2711

2 Caracteristicas

2.1 Conexo0es rapidas

Os Transmissores de Pesagem 2711 foram projetados de forma a
reduzir o tempo de parada para manutenc¢do, caracteristica desejavel para
um instrumento de processo industrial. Pode ser rapidamente instalado ou
removido, todas as conexdes elétricas sao feitas por conectores do tipo
macho/fémea com encaixe polarizado, o que impede a inser¢éo incorreta.
A presilha de fixagdo permite que o dispositivo seja instalado facilmente,
sem o uso de ferramentas.

2.2 Robustez Mecanica

Uma caixa em aco inox envolve o Transmissor de Pesagem
Automatica 2711, o que garante sua robustez e confiabilidade ao longo do
tempo. Possui ainda sistema de acoplamento a trilhos DIN 35 que foi
especialmente projetado para minimizar o uso de ferramentas auxiliares.

2.3 Tensao de Alimentacao

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 deve ser conectado
diretamente a uma fonte de alimentagcédo de +24Vdc. Entretanto, possui
uma larga faixa de alimentac&o, de 8 a 32Vdc, o que permite que seja
conectado, por exemplo, diretamente a uma bateria veicular de 12Vdc.

2.4 Resiliéncia

Dispositivos de protegcdo contra descargas eletrostaticas,
sobrecorrente, curto-circuitos e ligagdes invertidas, fazem parte do
Transmissor de Pesagem Automatica 2711, garantindo a confiabilidade
elétrica do aparelho.

Diversos algoritmos de software garantem o funcionamento do
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 em caso de falha de alguns
blocos funcionais, dando ao operador a oportunidade de observar a
existéncia das ocorréncias e tomar as devidas providéncias.

2.5 Conversor A/D

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui um conversor
A/D (analdgico para digital) de baixissimo ruido, o que garante ao produto
medidas de precisdo, muito além das 10.000 divisdes da Classe Il de
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instrumentos de pesagem, desde que o sistema de pesagem (plataforma,
células de carga, etc.) esteja corretamente dimensionado para aplicacéo.

2.6 Células de Carga

Uma melhor performance do sistema de pesagem é alcangada
com o uso de células de carga com conexges a 6 fios, +S e -S (Sense), +E
e —E (Excitagdo), +l e —I (Input), eliminando, desta forma, as possiveis
perdas causadas pelo cabo entre o Transmissor de Pesagem Automatica
2711 e as células de carga.

Ha também a possibilidade do uso de células de carga a 4 fios (+/-
E e +/-1), devendo ser conectados +E com +S e —E com —S para o correto
funcionamento do conversor A/D.

Recomenda-se o uso de células de carga Alfa Instrumentos para
aplicag@es que utilizem o Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

! Célula
+ de
Carga

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 também esta
preparado para aplicacdes que necessitem de uma quantidade maior de
células de carga, como em plataformas multiplas e balancas siderurgicas.
A capacidade de excitacdo de até 32 células de carga de 350Q ou ainda
64 células de carga de 700Q.

2.7 Interfaces Fieldbus

As técnicas e tecnologias de automacdo industrial evoluem a cada
dia, com o surgimento de novos sensores, CLPs e formas de comunicagao.
Os Transmissores de Pesagem 2711 estdo prontos para serem integrados
diretamente as principais redes industriais do mercado.

A Tabela 1 contém a relagcéo de modelos e fieldbus disponiveis do
Transmissor de Pesagem Automatica 2711. Em adicional, todos os
Transmissores de Pesagem 2711 possuem uma Porta Auxiliar Modbus
RTU RS485, bastante tradicional em automacgao industrial.

Ao conectar a Porta Auxiliar Modbus RTU RS485 do Transmissor
de Pesagem Automatica 2711, o usuario deve atentar a topologia do
barramento RS485. Caso o Transmissor de Pesagem Automatica 2711
seja um no terminal do barramento a terminagdo de linha deve ser
acionada a partir das chaves que ficam logo ao lado do conector da
interface, conforme Figura 1.

TERMINAGAO

Figura 1 — Detalhe da chave de terminacdo RS-485 Auxiliar

Para auxiliar na instalagdo, estdo disponiveis dois leds juntos ao
conector, possibilitando verificar a conexdo elétrica e o envio e
recebimento de dados através da porta Modbus. Os mesmos sao
conectados fisicamente a linha RS-485 e piscam quando existe a troca de
pacotes de dados.

2.8 Condicionamento de Sinais

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 permite ao usuario
configurar a sinalizacéo de instabilidade de peso. S&o disponibilizadas dez
configurag@es de filtro e sinalizag¢&o de instabilidade.

2.9 AlfaWebMonitor

Trata-se de um monitor de pesagem e canal de servigo acessivel
via browser (i.e. Mozilla Firefox e Google Chrome). Por ele é possivel ter
acesso ao modo display de area, pesagem detalhada, calibracao, e todas
as outras configuragdes do Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

0077-MN-04
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2.10 Alarmes de tensédo de alimentacédo e corrente de

consumo das Células de Carga

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 dispde de sensores
capazes de detectar falhas nas conexdes das células de carga e no circuito
de alimentagdo. O sistema de alarme é capaz de detectar caso alguma
célula tenha se rompido ou entrado em curto, permitindo maior
confiabilidade na leitura dos dados de pesagem.

2.11 Alarme de Temperatura

O sensor de temperatura do Transmissor de Pesagem Automatica
2711 auxilia no diagnostico de condi¢Bes adversas que podem causar
dissipacéo excessiva ou falta de circulagdo adequada de ar. O alarme é
pré-ajustado em +70°C, na superficie do circuito impresso interno.

2.12 Ez-Swap

O Ez-Swap é uma funcionalidade que permite a troca de
equipamento sem a perda de informacdes de parametrizacdo e calibragdo.
Permite realizar a troca de um Transmissor de Pesagem Automatica 2711
por outro sem necessidade, por exemplo, de uma calibracéo do sistema
de pesagem, economizando tempo e reduzindo custos. O detalhamento
desta funcionalidade esta na se¢éo Médulo Ez-Swap.

2.13 Data Relay

O Data Relay foi desenvolvido com o intuito de reduzir custos de
implantacéo de sistemas, com o chaveamento de informagées entre duas
interfaces fieldbus, sendo elas: a Principal, que suporta os protocolos
EtherNet/IP™, DeviceNet™, PROFINET 10, PROFIBUS DP e Modbus
RTU; e a interface Auxiliar com protocolo de comunicacdo Modbus RTU
sobre camada fisica RS-485.

Para que esta funcionalidade seja possivel é necessario que exista
uma area de troca de dados, chamada de Shared Memory (Memodria
Compartilhada). Esta area de troca de informag6es possui 64DW (Double
Words, palavras de 32 bits), sendo a primeira com informag¢des somente
de leitura e as outras 63 ficam disponiveis para o uso livre. Existe ainda a
possibilidade de alimentar posi¢cdes da Shared Memory com informagdes
vindas da execucao virtual de comandos de leitura fieldbus (CCMD).

2.14 Zero e Tara

A funcéo de Zero permite a correcdo do offset de forma continua
do peso, eliminando, por exemplo, acimulos de produto grudados no
sistema ou, cancelando o efeito do peso da agua da chuva em um silo.

A funcéo Tara auxilia na automacéao, realizando o desconto do
peso do recipiente, dosagem com mais de um produto (sem a utilizagao
de légicas para somar ou subtrair o peso).

Esses recursos sdo facilmente executados com envio de
comandos, reduzindo os custos de Idgicas, que manipulam o valor de peso
para obter o valor desejado.

2.15 Compatibilidade

Pesagem mod. 2710

A familia de Transmissores de Pesagem 2711 foi projetada de
forma a ter a mesma estrutura de comunicagdo por fieldbus dos
Transmissores da familia 2710, com o uso basico das 4DW (Double
Words) de entrada e 4DW de saida, além dos frames estendidos assim
COmMOo em seu antecessor.

com Transmissores de

3 Instalacéo

[»57—

118

LT O

Figura 2 — Dimensdes e montagem do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711
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Unidades em milimetros (mm), suporte trilho DIN 35.

1° passo — posicionar a parte inferior da presilha vencendo a for¢a
da mola indicada na figura.

2° passo — encaixar a presilha na parte superior do trilho.

4  Conexdes
O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 permite a conexado
de todas as interfaces disponiveis. As interfaces podem ser utilizadas de
forma simultdnea em tempo real.
Todos os modelos dos Transmissores de Pesagem 2711
possuem:
e  Uma entrada para célula de carga;
. Monitor USB (atualizacdo de software em campo e canal de
servigco de emergéncia);
e AlfaWebMonitor  (interface
funcionalidades disponiveis);
e Uma porta serial no padrdo elétrico RS485 com o protocolo
Modbus RTU;
e Interface fieldbus principal;
e  Fonte de alimentacéo (8 a 32VDC).

HTML possui todas as

CLP - Sala de Controle Transmissor de

Pesagem 2711

=|=|=|=| FELDBUS
ek Sl el e CELULAS
. — DE
[ } AlfaWebMonitor CARGA
D usB IHM - Local
Atualizagao
Software

RS 485

<

Figura 3 — Conexdes possiveis

5 Interfaces Fieldbus
A Familia de Transmissores de Pesagem possui modelos com
diferentes tipos de interface fieldbus (item 1.1.1). Apesar de existir o
suporte a diversas redes industriais, a estrutura de dados trocados entre o
CLP e Transmissor de Pesagem Automatica 2711 é sempre a mesma.
Os Transmissores de Pesagem 2711 possuem duas interfaces
fieldbus:
1. PRINCIPAL = fieldbus conforme o modelo Tabela 1,
2. AUXILIAR = Modbus RTU (em todos os modelos).

Ambas as interfaces podem ser ativadas ou desativadas conforme
aplicacdo; por exemplo, aplicagdo necessite somente do Fieldbus
EtherNet/IP™, o Fieldbus PRINCIPAL deve ser ativo e o AUXILIAR pode
ser desativado conforme mostrado a seguir no AlfaWebMonitor (Item 6).

Além da ativacao do fieldbus, é necessario ainda configurar o tipo
de frame que sera utilizado, FIXED (somente troca de dados) ou PGM
(envio de comandos). Para maiores detalhes sobre os tipos de frames
consulte o 0078MN - Manual de Comandos do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711Erro! Fonte de referéncia ndo encontrada..

6 AlfawebMonitor

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 conta com uma
interface Ethernet TCP/IP para a geréncia do equipamento e
parametrizagdo.

AlfaWebMonitor

o0
L o
B m
=
=
|
8 g
8'0
B~
__:‘0

Figura 4 — Detalhe da porta Ethernet TCP/IP do AlfaWebMonitor
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Todos os Transmissores de Pesagem 2711 sdo configurados de
fabrica com o endere¢o IP padrdo 192.168.0.11, para acessar 0
AlfaWebMonitor digitar o endereco IP na barra de enderego do
navegador. Este Monitor é compativel com os browsers Google Chrome e
Mozilla Firefox.
Se a pagina ndo for carregada em 1 minuto serd necessario
configurar o PC para rede local.
Para acessar o AlfaWebMonitor através de uma rede local é
necessario configurar ambos os dispositivos na mesma rede.
O Transmissor de Pesagem Automaética 2711 vem configurado de
fabrica com a seguinte configuragao:
e |P address = 192.168.0.11;
. Subnet mask = 255.255.255.0;
e  Default gateway = 192.168.0.1;
. DHCP = desabilitado.

Para configurar o computador com as mesmas caracteristicas de
rede, acesse o Painel de Controle em seguida Central de rede e
compartilhamento.

Internet

Connections: [ Local Area Connection

Access type:

Access type: Mo Internet access

Connections: I Local Area Connection 2

Computadores com mais de uma porta de rede apresentam duas
ou mais conexdes, verifiqgue em qual porta esta conectada ao Transmissor
de Pesagem Automatica 2711.

Com a porta identificada, pressione sobre a porta conectada para
abrir uma nova janela.

r ~
',';' Local Area Connection 2 Status Lé]
General
Connection
IPv4 Connectivity: Mo network access
IPv6 Connectivity: Mo network access
Media State: Enabled
Duration: 02:48:01
Speed: 1.0 Gbps
Activity
Sent L_\, L] Received
e
Packets: 1.713 o]
[ '5'Properties J [ @gisable ] [ Diagnose ]
L

Acesse o0 botdo Propriedades (Properties).
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===

U Local Area Connection 2 Properties

Networking | Sharing

Connect using:

l_-'ll‘ Intel(R) PRO/1000 GT Desktop Adapter

Thiz connection uses the following items:

gGDS Packet Scheduler -
.@ File and Printer Sharing for Microsoft Networks

-&. Broadcom Advanced Server Program Driver

<& |ntemet Protocol Yersion & {TCP/IPvE)

g "tmet Protocol Version 4 (TCP/1Pvé) |

i |ink-Layer Topology Discovery Mapper 140 Driver
& |ink-Layer Topology Discovery Respondar

m

A

4| [l |

Description

Transmigsion Control Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area network protocol that provides communication
across diverse interconnected networks.

[ ok |[ cancel |

8

Selecione a opcao Internet Protocol Version 4 (TCP/IPv4) e
pressione o botéo Properties.

Uma nova janela sera aberta, selecione a aba General, selecione
a opgédo Use the following IP address.

Internet Protocol Version 4 (TCP/IPvd) Properties @Iﬂ—hJ

General

‘fou can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IP settings.

() Obtain an IP address automatically

IP address:

192 .188 . 0 . 111
Subnet mask: 255,255,255, 0
Default gateway:

Obtain DNS server address automatically
(@) Use the following DNS server addresses:

Preferred DNS server:

Alternate DNS server:

[T validate settings upon exit

J[ Cancel ]

[ o

%

Configure o IP address com os trés primeiros campos iguais ao do
Transmissor e o Ultimo diferente para ndo haver conflito e o parametro
Subnet mask igual. O parametro Default gateway neste caso ndo é
necessario sua configuragao.

Com os parametros devidamente configurados confirme através
do botdo OK. Digite o endereco IP do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711 no navegador para acessar o AlfawebMonitor.

Observagoes:

e Ao realizar a configuracdo de IP fixo para a comunicacao entre
o Transmissor 2711 e o computador, este ndo ira se comunicar
na rede da empresa, por ndo possuir a mesma configuragéo de
rede;

. Para retornar a configuragéo da porta de rede do computador,
acesse novamente as propriedades da porta e mude a opcao de
Use the following IP address para Obtain an IP address
automatically.
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Para ndo alterar as configuragbes de rede do computador
alternativamente podem ser configurados os parametros de rede do
Transmissor 2711 através do Monitor USB item 7.1.5.

Com o Transmissor de Pesagem Automética 2711 e o computador
configurado com as mesmas caracteristicas de rede, digitar o endereco IP
no navegador.

MNova guia X\

L

C [j192168.011

Caso o endereco IP da interface AlfaWebMonitor, j& tenha sido
configurado, o endereco IP pode ser encontrado através do Monitor USB
(item 7 deste manual).

E possivel restaurar o endereco IP temporariamente para modo
default de fabrica (enderego IP 192.168.0.11), pressionando durante 5
segundos a chave MONITOR RESET IP DEFAULT (5s) indicada pela
Figura 5 naface inferior do 2711, para indicar a restauracao o led de status
ird alternar entre verde e amarelo.

Inserir haste de clips
¢ para atuar chave

Ate 32 CELULAS do CARGA 350 OHM
‘ou 64 de 700 ohm

<f

CELULAS DE CARGA
=Rl

aumw‘
Al)
‘ )
B()

® owros

Figura 5 — Detalhe do botéo para o endereco IP default de fabrica

Nessa condi¢cdo o Transmissor de Pesagem Automatica 2711
assumirad temporariamente o IP 192.168.0.11, na tela de configuragdo dos
Parametros Ethernet serd apresentado da seguinte forma:

— Parametros Ethernet

AlfaWebMonitor configurado com IP temporario 192.168.0.11.

IP address 192 . 168 .
Subnet mask 255 . 255 .
Default gateway 192 . 168 .
DHCP

CONFIRMAR

Optou-se por restaurar a configuragdo anterior da porta Ethernet.
Favor conferir os dados abaixo, caso estejam corretos, confirmar a
configuracao.

IP address 192.168.0.195

Subnet Mask 255.255.255.0

Default gateway 192.168.0.1

DHCP DESLIGADO

RESTAURAR

Figura 6 — Tela de configuragdo dos parametros Ethernet

O titulo da pagina ficara& com o fundo em vermelho com a
mensagem “AlfaWebMonitor configurado com IP temporéario 192.168.0.11”
e sera apresentada a configuracdo antiga na parte inferior. O usuério pode
optar por RESTAURAR (a configuracdo previamente realizada) ou
CONFIRMAR (configura com os valores de fabrica). E possivel retornar o
sistema com as configuracdes anterior desligando e ligando novamente o
Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

Nota: o comando de zoom da tela do navegador (ctrl+roda)
funciona corretamente no AlfawebMonitor, permitindo leitura confortavel
ou viséo geral.
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E——— &) bl -
[ ALFA x\
« C [)1921680.11 Qs =

Modelo: 2711-M
|| ag- LA

Nivel de acesso

19/02/2016

Pesagem Detalhada
Monitor Fieldbus

Configuracdes
Ajustes Gerais
Parametros Ethemet
Fieldbus: Modbus
RS-485 AUX DESTARA

Data Relay

Frames
Lista CCMD
Shared Memory

Alarme Célula de Carga

Calibragdo

Ez-Swap

Ajuste Relogio

Sobre

o @

Figura 7 — Tela inicial do AlfawebMonitor

O AlfawebMonitor é composto basicamente por sete partes,
destacadas na Figura 7:

@ = Caixa de informacdes gerais: Modelo, Tagname, Nivel de acesso,
data e hora do Transmissor de Pesagem Automatica 2711;

= Menu lateral de acesso;

= Titulo da pagina exibida;

= Pagina principal — Indicador de Pesagem;
= Atalho para tela de leitura de peso;

= Atalho para a tela de ajustes gerais;

= Tagname do Transmissor de Pesagem Automatica.

O AlfaWebMonitor possui a seguinte estrutura do menu de
acesso:

. Indicador de Pesagem;
e  Pesagem Detalhada;
. Monitor Fieldbus;
e  Configuragoes;
o  Ajustes Gerais;
o  Parametros Ethernet;
o  Configuracéo da interface fieldbus principal;
o  Configuracéo da Porta RS-485 Auxiliar;
o Data Relay;
. Configuracédo de Frames;
L] Lista CCMD;
. Shared Memory;
o  Alarme Célula de Carga;
o Calibracao;
o Ez-Swap;
o  Ajuste Reldgio;
e  Sobre;
. Login.

6.1 Indicador de Pesagem
Ao carregar o AlfaWebMonitor no browser, sera exibida a tela
“Indicador de Pesagem” como visto na Figura 7.
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0.000kg
—

(3]

Comandos

00—

00—

DESTARA

Figura 8 — Detalhamento da tela Indicador de Pesagem

A Figura 8 mostra todas as interfaces presentes na tela “Indicador
de Pesagem”. Sao elas:

@ = Tagname do Transmissor de Pesagem Automatica 2711;

= Informagé&o de peso, conforme calibragdo realizada;

= Indicagdo de pesagem estavel (MOV = 0);

= Indicagdo de peso na faixa de ZERO;

= Indicagdo de Peso Bruto;

= Indicagdo de Peso Liquido;

= Botédo de ZERO;
= Botdo de TARA,;

= Botdo de DESTARA — visivel somente quando o Transmissor 2711
estiver em modo Peso Liquido.

Nesta tela o usuario podera, além da leitura de peso, realizar as
fungbes basicas de TARA e ZERO.

A tela de indicador de pesagem possui ainda a funcionalidade de
display de area em tela cheia. Para ativar esta fungdo basta clicar sobre o

tagname da Figura 8). Note que no modo tela cheia néo é possivel
realizar qualquer funcéo de TARA e ZERO via AlfawebMonitor, conforme
visivel na Figura 9. Para retornar ao modo completo, basta clicar sobre o
tagname do Transmissor de Pesagem Automatica 2711 visivel na parte
superior da tela.

&) o] B
[ ALFA %\
= C [}192.168.0.195 7¢ = |

Figura 9 — Exibi¢cdo do monitor de pesagem em tela cheia.

Transmissor de Pesagem Automética mod.2711 : Manual do Usuério

6.2 Pesagem Detalhada

A tela “Pesagem Detalhada” possui informagdes importantes para
gue o usuario tenha conhecimento das caracteristicas metrologicas de seu
Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

Estavel

Peso 3.792kg
0.000kg
0.000126

6 (ppm/(1mV/V))
1.936280 (mV/V)
1.734892 (mV/V)

Filtro P1

Tara

Desvio Padrao

Figura de Ruido

Leitura Direta
Offset

Detector de Pico
Pico Maximo 3.803kg

3.740kg

Pico Minimo
ZERAR PICO

Figura 10 — Detalhamento da tela "Pesagem Detalhada"

A caixa @ mostra ao usuario as seguintes informacgoes:
e Indicacdo de Estabilidade, balanga na faixa de ZERO, modo
Peso Bruto e modo Peso Liquido;
Peso;
Tara;
Desvio Padréo;
Figura de Ruido;
Leitura Direta;
Offset;
Filtro.

O item @ mostra as informagdes sobre os picos méaximo e
minimo de leitura de peso. Para zerar esta informagdo, basta acionar o

botao conforme indica o item na Figura 10.

6.3  Monitor Fieldbus

O AlfaWebMonitor dispde de um monitor das interfaces Fieldbus
presentes nos Transmissores de Pesagem 2711, importante recurso para
a fase de implementagdo de sistemas de automacé@o onde é necessario

observar detalhes do trafego das redes industriais nas quais esta
conectado.

RS-485 AUX o ETHERNET/IP™

Informacdes da Comunicacao

Tipo de Frame

Leitura

Escrita

Figura 11 — Detalhamento da pagina "Monitor Fieldbus" para a interface
RS-485 auxiliar configurada para frames do tipo FIXED

A tela “Monitor Fieldbus” possui as seguintes interfaces mostradas
na Figura 11:

@ = Bot&o de sele¢do da interface RS-485 auxiliar, presente em todos
0s modelos;

= Botdo de selecdo da interface Fieldbus Principal, conforme o
modelo do Transmissor de Pesagem Automatica 2711;

= Informa o tipo de frame configurado para porta de comunicagao;
= Contador de mensagens de leitura recebido;

= Contador de mensagens de escrita recebido.
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Ao receber comandos de leitura e escrita 0 2711 incrementa 0s
contadores indicados.

A Figura 11 representa a tela Monitor Fieldbus para um
Transmissor de Pesagem Automatica 2711-E com a interface Modbus
RS485 auxiliar configurada para frames do tipo FIXED. Maiores detalhes
para os tipos de frame podem ser encontrados no 0078MN — Manual de
Comandos Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

RS-485 AUX ETHERNET/IP™

Qutput
0x00000028 0x01004C28

0x00000000 0x0000000D

0x00000000
0x00000000]| @

0x000001FA
0x00000000

ACMD - Comando Aciclico
OPCODE
Descrigao
ASTAT
bit 0 - Pronto para receber coman
CCMD - Comando Ciclico
OPCODE
Descrigao
CSTAT

bit 2 - Sistema foi resetado.
bit 3 - Novos alarmes ainda nao lidos.
bit 6 - Alarme de Sistema ativo.

Informagdes da Comunicagdo

Tipo de Frame

Médulo

Figura 12 — Detalhamento da pagina "Monitor Fieldbus" para a interface
EtherNet/IP™ configurada para frames do tipo PGM

A Figura 12 destaca as informagdes contidas na pagina “Monitor
Fieldbus” quando selecionada a interface Fieldbus Principal, que neste
exemplo é EtherNet/IP™. S&o as principais informacdes desta tela:

@ = Dados que 0 2711 recebe do CLP;
= Dados que 0 2711 envia para o CLP;
= Cddigo do comando aciclico (ACMD);

= Descricdo do ACMD @;

= Status do processador de comandos aciclicos (ASTAT) informa
separadamente os bits acionados para melhor leitura da execucdo do
comando;

= Codigo do comando ciclico (CCMD);
= Descrigdo do CCMD ;

® = Status do processador de comandos ciclicos (CSTAT) informa
separadamente os bits acionados para melhor leitura da execucédo do
comando;

= Tipo do frame de comunicacdo configurado para a porta de
comunicagéo;

= Indicagéo do status do médulo.

Ao acessar a tela Monitor Fieldbus sem a comunicagdo
estabelecida entre 0 CLP e 0 2711 os campos de dados ficarao zerados.
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6.4 Configuracbes
O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 permite através do
AlfawebMonitor a configuragao de todos os seus parametros disponiveis.

6.4.1 Configuracdo dos Ajustes Gerais

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 permite ao usuério
a configuragdo do Tagname, comportamento do Zero, Tara e
condicionamento de sinais (filtro digital e sinalizacdo de instabilidade).

Tag do Sistema
Tag

Ajuste de Zero
Auto Zero
Zero por Comando
Faixa de Zero

Ajuste de Tara
Modo de Tara

Condicionamento de Sinais

Filtro

Limiar de PMOV
Limiar de MOV

Figura 13 — Tela de configuragao dos Ajustes Gerais

@ = Configuracéo do Tagname;
= Habilitar ou desabilitar o Auto Zero;
= Habilitar ou desabilitar o Zero por Comando;
= Configuracao da Faixa de Zero;
= Configuragdo do modo de Tara;
= Configuragéo do Filtro;
= Configuracao do valor de sinalizagdo de instabilidade PMOV;

e = Configuracéo do valor de sinalizac¢éo de instabilidade MOV;

6.4.1.1 Configuracdo do Tagname

O tagname é utilizado para geracao do arquivo Ez-File, na aba no
navegador faciltando a busca quando houver outros 2711 com
AlfaWebMonitor abertos, apresentacio no modo Display de Area.

Nota: ndo sdo aceitos espacos e caracteres especiais.

6.4.1.2 Configuracdo do comportamento do Zero

A funcéo Zero do Transmissor de Pesagem Automatica 2711 tem
como finalidade eliminar valores residuais de peso do sistema de
pesagem, por exemplo, quando temos um sistema de dosagem em que
desejamos excluir o valor de peso do produto remanescente no sistema.

Atencao: Acréscimo ou retirada de componentes, por exemplo,
motores, bombas, conexdes, mangueiras, adaptacdes é aconselhavel
calibracéo do sistema de pesagem para garantir a precisdo de medida.

6.4.1.2.1 Auto Zero

Permite ao sistema capturar e anular a variagdo continua do Zero.
Variacdes inferiores ao configurado no parametro MOV e valor de peso no
limiar de Zero, levam o sistema a realizar o Auto Zero.

O Auto Zero é ideal para tanques expostos a chuva, poeira etc.
ou sistemas nos quais ndo exista um processo de dosagem.

Nota: ndo usar Auto Zero em dosagem.

6.4.1.2.2 Zero por comando
Permite o usuario realizar o comando de Zero manual via
AlfaWebMonitor e via comando fieldbus.
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6.4.1.2.3 Faixa de Zero

A funcdo ZERO do Transmissor de Pesagem Automatica 2711
trabalha de forma acumulativa em relagéo ao valor de peso capturado. Isso
quer dizer, que para um sistema com capacidade de 10.000 kg com o
ZERO configurado para 20%, temos uma faixa de 1.000 a -1.000 kg. Ao
realizar o comando de zero com o valor de peso igual a 400 kg, a faixa de
captura de zero sera de 600 a -1.400 kg.

Ao realizar a calibragdo o ZERO inicial é corrigido para a posi¢do
da captura de SEM PESO.

A Figura 14, mostra um exemplo da faixa de captura de zero, onde
a area em azul representa a configuracdo em 20% e em amarelo 4%.
Utilizando o mesmo exemplo do sistema de pesagem configurado com
capacidade de 10.000 kg teriamos a faixa de 1.000 a -1.000 kg para 20%
ou de 200 a -200 kg para 4%.

Leitura 4
Capacidade
10000 ------=-mnesmmm oo
-200 | 200
Captura : E
SEM PESO ! !
Posigéo inicial . X
do ZERO . p
' >
Peso

20% o
-1 OIOO WOIOO
Figura 14 — Exemplo da faixa de captura de Zero

A faixa de Zero é utilizada tanto para a funcéo de Auto Zero como
para o Zero por Comando.

O Zero néo interfere na inclinagdo da reta de converséo do sinal
analégico gerado pelas células de carga do sistema de pesagem como os
comandos de captura de Sem Peso e Com Peso, somente realiza o
deslocamento horizontal na reta limitado a 4% ou 20% no exemplo.

6.4.1.3 Configuragcdo do comportamento de Tara

O comando de Tara pode ser utilizado para descontarmos, por
exemplo, o peso do recipiente, além de realizar dosagem de varios
componentes dentro de um Unico recipiente evitando, desse modo a
criacdo de logicas elaboradas (somar ou subtrair os pesos para atingir o
valor desejado) no CLP ou no sistema de controle para realizar a dosagem.

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui trés modos
de comportamento de tara:

. Tara sucessiva = permite
consecutivos;

e Tara Unica = permite realizar somente um Unico comando de
Tara. Para realizar um novo comando de Tara o sistema deve
retornar para o modo Peso Bruto com comando Destara;

e Tara editavel = solicita ao usuario qual o valor de peso deve ser
descontado. Para ser realizado o valor deve ser inferior ou igual
ao valor de capacidade méaxima do sistema de pesagem.

realizar comandos de Tara

6.4.1.3.1 Tara editavel

Com o 2711 configurado em modo de Tara editavel ao acessar o
botdo TARA na tela Indicador de Pesagem sera apresentado um pop-up
para entrada do valor.

Entre com o valor de tara
desejado

]

CANCELAR

Figura 15 — Edi¢&o do valor de tara
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6.4.1.4 Condicionamento de Sinais

Para realizar a leitura do peso (peso estavel) e indicagdo de
instabilidade, o Transmissor de Pesagem Automéatica 2711 permite ao
usuario configurar até 10 niveis de filtros digitais para melhor atender a
aplicacédo e dois bits de sinalizagdo de instabilidade configuraveis.

6.4.1.4.1 Filtro digital

Utilizamos os Filtros Digitais do sistema para visualizar o peso com
a melhor estabilidade possivel, eliminando a vibragdes mecénicas do
sistema de pesagem, oscilagdes causadas por ventos ou até mesmo para
identificar perturbagdes causadas pelos mesmos. Como por exemplo,
durante abertura e fechamento das cagambas instalados em um sistema
de pesagem, podemos observar a vibragdo causada e o tempo de
estabilizacdo a fim de buscar o melhor desempenho do sistema e/ou
melhoria mecénica.

Cada filtro digital possui o seu tempo de resposta, permitindo ao
usuario escolher qual o melhor que atende a sua aplicacao.

. Tempo de Tempo de acomodacgé&o (10.000
Filtro U
Resposta divisdes)
R1
R2 130ms a 460ms 350ms a 950 ms
R3
P1
P2
P3 280ms a 980ms 560ms a 2,2s
P4
Gl 4,7s 6,7s
G2 5,3s 11,4s
LN 6,4s 16,7s

Tabela 2 — Relagdo entre a configuragéo do filtro e tempo de resposta

A escolha do filtro depende da aplicagdo na qual o Transmissor
estd sendo empregado e tem como base a velocidade do sistema de
pesagem.

Geramos trés graficos para demonstrar o tempo e o
comportamento dos filtros R1 (rapido), P3 (médio) e LN (lento). (Figura 16,
Figura 17 e Figura 18). Temos em amarelo o sinal de pesagem, azul a flag
MOV e em verde flag PMOV. Neste caso a flag PMOV é utilizada para o
ajuste grosso e MOV para o0 ajuste fino.

PMOV

PESO MOV

122547 122548 122548 122549 122548 122550 122550 122551 122551 122552 122552 1225563 122553 122554 122554 122555 122555 122555 122556

Figura 16 — Sistema configurado com o Filtro R1

PMOV

PESO MOV

122650 122650 122851 12281 122552 122652 122653 12263 122664 12264 122856 122855 122658 122656 12287 12267 122658 12268 122859

Figura 17 — Sistema configurado com o Filtro P3
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PMOV

PESO MOV

122808

122808 122810 122812 122814 122816 122818 122820 122822 122624 122626 122828 122830 122612 122834 122836 122838 122840 122842

Figura 18 — Sistema configurado com o Filtro LN

A escolha do melhor filtro para atender a aplicagdo € muito
importante, analisando os graficos podemos observar que cada filtro
possui 0 seu tempo de resposta de estabilizagdo do valor final da
pesagem.

Por exemplo, se utilizarmos o filtro LN em uma aplicagdo onde
realizamos uma dosagem, o sistema de pesagem pode ficar lento o
bastante para causar falhas indesejaveis, como transbordamento do
produto. Ou caso seja utilizado o filtro R1 para um sistema de
armazenamento de produto (tanque; silo), pode ser observado, por
exemplo, que a informag&o do peso oscila continuamente devido a ventos
ou vibragdes do solo, causados por caminhdes entre outros.

6.4.1.4.2 Sinalizacdo de instabilidade PMOV

Para auxiliar a verificagdo de instabilidade do peso acima de um
determinado valor, foi desenvolvida a sinaliza¢&o de instabilidade PMOV,
que através de sua programagdo possibilita identificar a amplitude de
variagdo do peso.

Utilizamos a sinalizagdo de instabilidade PMOV, na captura do
peso para registro, verificagdo do acionamento dos misturadores,
verificagdo da abertura da valvula de dosagem e/ou esvaziamento.

Como demonstrado nas Figura 16, Figura 17 e Figura 18,
podemos configurar o PMOV de modo a demonstrar variagdo significativa
para aplicagao.

6.4.1.4.3 Sinalizacado de instabilidade MOV

A sinalizacdo de instabilidade MOV é o bit mandatério do sistema,
onde a sua indicagdo permite a realizacdo dos comandos de Zero, Tara
Sucessiva e Unica e captura dos ajustes de Sem Peso e Com Peso.

O MOV é configurado automaticamente pelo sistema na realizagao
da calibragdo, onde o ajuste do seu valor € meia diviséo da resolugdo da
calibracao. Isso quer dizer que na configuragdo do degrau o valor de MOV
é configurado para Y2 (meio) degrau.

6.4.2

Configuracdo dos Parametros Ethernet do

Transmissor de Pesagem Automética 2711
Ap6s as configuracdes iniciais dos parametros Ethernet realizadas
através do Monitor USB item Menu Principal — Opgdo E — Ethernet
Data, o AlfaWebMonitor permite a visualizagdo e a reconfiguragdo dos
parametros:

IP address

Subnet mask

Default gateway

DHCP
CONFIRMAR

Figura 19 — Tela de configuragéo dos Parametros Ethernet

@ = Configuragéo do IP;
= Configuracédo da Subnet mask;
= Configuragéo do Default gateway;
= Habilitar ou desabilitar o DHCP;

= Confirmagé&o da nova configuragéo.
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6.4.3 Configuracéo Fieldbus Principal com CLP
O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui cinco
modelos disponiveis de Fieldbus principal séo eles:

. EtherNet/IP™;

e  DeviceNet™,
e  PROFINET;
e PROFIBUS DP V1;
e Modbus RTU.
6.4.3.1 Configuracdo EtherNet/IP™

N°S - Fieldbus AD:27:50:14

Firmware - Fieldbus 1.14 build 1

Mac address - Fieldbus 00:30:11:11:D3:7F

192.168.0.54
0. 54

IP address - Fieldbus

255.255.255.0
255 .

Subnet mask - Fieldbus
255 .

Default gateway - Fieldbus

0.

. . alfainstrumentos.local
Domain name - Fieldbus .
alfainstrumentos.local

2711
2711

Host name - Fieldbus

Desabilitado

DHCP - Fieldbus
OFF

0.0.0.0
DNS 1 - Fieldbus

DNS 2 - Fieldbus

Habilitado

CIP - Explicit Messages on

CANCELAR CONFIRMAR

Figura 20 — Tela de configuracdo dos parametros EtherNet/IP™

@ = Dados do médulo Fieldbus EtherNet/IP™;
= Configuracdo de pardmetros Fieldbus EtherNet/IP™;

= Comandos: Cancelar / Confirmar configuracgéo.

10
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Ethen’\.‘et/IP'i

303y

sn8a3aid

914NOD

Figura 21 — Detalhe da posicéo dos leds de status da porta EtherNet/IP™

Led REDE Descricao
Desligado Sem energia ou sem endereco IP Fieldbus
Verde Conectado, uma ou mais conexdes

estabelecidas

Conectado, sem link estabelecido

Endereco IP duplicado, falha na rede

Uma ou mais conexdes excederam o tempo

Verde piscante
Vermelho
Vermelho piscante

de espera
Led CONFIG Descricao
Desligado Sem energia
Verde Operando sem erros
Verde piscante N&o configurado ou Scanner inativo
Vermelho Falha grave

Vermelho piscante Falhas recuperaveis

Configurar os parametros de comunicacdo de Fieldbus do
Transmissor 2711-E, antes de conectar ao EtherNet/IP™.

Atencéo:
1. O DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinamica de Host) é
habilitado como default para evitar conflito de IP na rede;
2. Para definir um novo IP para rede EtherNet/IP™ fixo, desabilitar
0 DHCP. Cuidado para néo enderegar o IP duplicado com outros
devices conectados na mesma rede.

6.4.3.1.1 Instalacdo do arquivo EDS

Como referéncia é utilizado a configuragdo do Transmissor de
Pesagem Automética 2711-E com CLP CompactlLogix, fabricante
Rockwell Automation, utilizando com a ferramenta de programacgdo
RSLogix 5000.

Para instala¢@o do arquivo EDS, siga os seguintes passos:

1. Selecione na ferramenta de desenvolvimento RSLogix 5000 em
“Tools”, a opcéo “EDS Hardware Installation Tool”;

NLLLL L1 ] T OGSl T aYE L
5 [Tools Window Help

= Options... [
= Security 2
‘gl -

=ﬂ Documentation Languages... 4
4 Import 3

1 Export r b

<4 EDS Hardware Installation Tool ||,

Motion 3

Custom Tools..,

ControlFLASH -

| pe— T
Figura 22 — Instalacao arquivo EDS

2. Selecione “Register an EDS file(s)” e pressione o bot&o “Avancar
oo

)

Transmissor de Pesagem Automatica mod.2711 : Manual do Usuario

Rockwell Automation's EDS Wizard x|

T $

What task do you want to complete?

& Register an EDS file(s).
This option will add = device(s) to our database:

€ Unregister a device.
This option will remove a device that has been registered by an EDS file from
our database.

€ Create an EDSfile.
This option creates a new EDS file that allows our softwars ta recognize your
device.

£ Upload EDS fiefs] from e device,

This option uploads and iegisters the EDS filefs] stored i the device,

< Voltar I Avam;ar:vl
Figura 23 — Registro arquivo EDS

Cancelar

3.  Selecione o diretério para localizar o arquivo EDS e pressione o
botéo “Avancar >”;

Rockwell Automation's EDS Wizard x|
Registration B
Electronic Data Sheet file(s) wil be added to your system for use in Rockwell 5
Automation applications.

& Register a single file

" Register a directory of EDS files ™ Look in subfalders

'E:\Zﬂ1-E—ED5\DD5AD|}DﬂDﬂ2ED1DD.eds I Erowse.

* I there is an icon file (ico) with the same name as the file(s) you are registering
then this image wil be associated with the device.

To perform an installation test on the filefs). click Next

< Voltar I Avam;ar:vl
Figura 24 — Selec&o diretorio do arquivo EDS

Cancelar_ |

4. Pressione o botdo “Avangar >" até finalizar o processo de
registro do arquivo EDS.
6.4.3.1.2 Instalacdo do Transmissor
Automatica 2711-E no
EtherNet/IP™

Para adicionar um novo mddulo (Transmissor de Pesagem

Automética 2711-E) no Fieldbus EtherNet/IP™, siga os seguintes passos:

1. Na tela RS Logix 5000, cligue com o botdo direito do mouse
sobre “Ethernet” e selecionar “New Module...”;

de Pesagem
Fieldbus

H w‘—m IViguule- e inea
[ Trends
-4 IO Configuration
.88 Pointl0
- [ [0] 1769-L16ER-BE1B first
5 Embedded 'O
‘..d [1] Embedded Discrete IO
Expansion /0, 0 Modules

|—ﬂ New Module...
Discover Modules... rors
Bus Size - ing online with controller...
2 Paste Ctrl+V rplete - 0 error{s), 0 warning(s)
Properties Alt+Enter
Print 3

I}
Figura 25 — Selegao do novo médulo

2. Selecione em “Module Type Vendor Filters” a opgdo “HMS
Industrial Networks AB” e selecione o médulo “ABCC AnybusCC
EtherNet/IP 2-Port”. Clique em “Create”;
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select Module Type:

Catalog | Modie Discovery | Favertes |

Transmissor de Pesagem Automética mod.2711 : Manual do Usuério

fodise Type. Clear Filters Hide Filters 2
| Madue Type Category Fiters [ =l[=T Module Type Vendor Fiters | |
Communication J OO FANLUC Comoration
Communications Adapter [0 FANUC Robotics America
Cortroller HMS Industial Networks AB J
Digital O Metier-Toledo
DFIto Etherhlet/IF [ Parker Hannifin Comoration
= Jid = o =

1 of 287 Module Types Found

Add to Favorites

Elﬁ Ethernet
i 17691 16ER. BB 1B first
71 ABCC TRANSMISSOR_PESAGEM I

Figura 29 — Transmissor de Pesagem Automatica 2711-E online na rede
EtherNet/IP™

6.4.3.1.3 Visualizagdo do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711-E no CLP
Apbs realizar todas as configuragdes dos itens anteriores e
download para o CLP, altere para o modo “Run” e entre em “Controller
Tags™

Controller Qroanizer

I Cloeon Crnte _cuse | _cme | _tab | @ =43 Controller first
Figura 26 — Selegao do tipo de médulo i 815§ Controller Tags
z (I3 Controller Fault Handler
3. Entre com um Nome para o Transmissor de Pesagem E L3 Power-Jp Handler
Automatica 2711-E e seu respectivo IP; B} Tasks
2ioix) E'" E‘;'nh: E'.Sl;
- +- ainProgram
G::I lm""i;:ﬁ':::‘:;;::?:::::‘I Pt Coimtin | N | Figura 30 — Visdaliza(}éo da tabela de dados no CLP
::::r 1»1:\@9"3\ fletneta e Para visualizar a tabela de dados online com as 4 DWs de Input, 4
e ||W| St Adees PWS de Output e o bit de" fa}!ha de comunicacéo, expand"a em
s _E TRANSMISSOR_ PESAGEM:I" e “TRANSMISSOR_PESAGEM:O". Veja
BT | a seguir como fica a tabela de dados:
@ |P Address: 192 . 168 0 33
Clioaiane [=-TRANSMISSOR_PESAGEM:I [...]
TRANSMISS0R_PESAGEM:| ConnectionFautted q (—@
= [=- TRANSMISSOR_PESAGEM:|.Data facal
s [+ - TRANSMISSOR_PESAGEM.|. Data[0] 1620104 _sc20f
Blectronic Keying.  Compatible Module [+-TRANSMISSOR_PESAGEM:|.Data[1] 16#0000_0403'@
Connections: Exclusive Owner [+ TRANSMISSOR_FESAGEM:| Data[2] TSDlI
+ TRANSMISSOR_PESAGEM:|.Data[3] rj
= TRANSMISSOR_PESAGEM-O {.--}
E‘LMNSMISSOF{ PESAGEM:0 Data [...}
[F- TRANSMISSOR_PESAGEM:O Data[0] 164090d4_0020
Solus: Cffine R = ) s i) - TRANSMISSOR_PESAGEM:O.Data[1] 1620000_nooaf
Figura 27 — Parametrizac&o do médulo [+ TRANSMISSOR_PESAGEM:O.Data[2] 16#0000_0000I(-®
[+ TRANSMISSOR_PESAGEM:O Data[3] 1640000_0000
4. Clique no botdo “Change...” para acessar a tela “Module

Definition*”. Configurar o “Size” para o formato DINT. O
Transmissor de Pesagem Automatica 2711-E trabalha com 4
DWs de Input e 4 DWs para Output (no modo padrao);

[N Module Definition x|
Revigion [1 =
Blectronic Keying: ICompaﬂb\e Module j
Connections
Hame Size
Input: 4 DINT
Exclusive Owner B
Output: 4
ok | Cance | Hep |

Figura 28 — Tela de configuracao de DWs de Input e Output

5.

Confirme as mudancas do mddulo e realizar download do
programa para o CLP. Veja a apresentagdo do médulo na rede

Fieldbus:

Figura 31 — Tabela de dados no CLP

@ = Bit falha de comunicagdo do Transmissor de Pesagem Automatica
2711-E com o CLP. Em condi¢cBes normais de operacdo, este bit &
resetado (nivel I6gico “07);

= 4 DWs de Input do CLP (Leitura dos dados do Transmissor de
Pesagem Automética 2711-E);

= 4 DWs de Output do CLP (Escrita dos dados para o Transmissor
de Pesagem Automatica 2711-E).

6.4.3.1.4 Bit Falhade Comunica¢do com Transmissor

de Pesagem Automética 2711-E

Em caso de falha de comunicag&o entre o Transmissor 2711-E
com o CLP, o bit “TRANSMISSOR_PESAGEM:|.ConnectionFaulted" é
setado (nivel I6gico “1”). Este bit pode ser utilizado para intertravamento
de seguranca no sistema de pesagem. Se um sistema estiver realizando
uma dosagem e o transmissor perder a comunicagdo com o CLP, os dados
de leitura no CLP sé&o congelados no Ultimo estado. Este bit de falha deve
ser utilizado na l6gica de seguranca do sistema de pesagem aplicado. Veja
abaixo como é sinalizada a falha de comunica¢éo do médulo no CLP:

E|-,_r?5 Ethernet
FH 17634 16ER-BB1B first
“t & JABCC TRANSMISSOR_PESAGEM

Figura 32 — Falha de Comunicacao
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6.4.3.1.5 Configuracdo 2711-E através do Generic
Ethernet Module

O transmissor pode ser instalado utilizando o Generic Ethernet
Module da Allen Bradley. Este médulo genérico ndo contempla o bit de
falha de comunicagdo, descrito no item anterior utilizado através da

configuragdo do arquivo EDS, que facilita intertravamentos durante o
desenvolvimento.

Para adicionar um novo moédulo (Transmissor de Pesagem
Automética 2711-E) no Fieldbus EtherNet/IP™ através do Generic
Ethernet Module, siga 0s seguintes passos:

1. Selecione em “Module Type Vendor Filters” a opgao “Allen-
Bradley” e selecione o médulo “ETHERNET-MODULE Generic
Ehernet Module”. Clique em “Create”;

Select Module Type

Catslog | Modue Discovery | Favortes |

E Tipe. Clear Filters Hide Filters
] Module Type Category Fiters [ = Module Type Vendor Fiters =]
I CIP Motion Converter J
O CIP Motion Diive [T Cognex Comoration
O CIP Motion Safety Drive Device O Endress+Hauser
Commurication [ FANUC CORPORATION
O Communications Adapter [0 FANUC Robotics America
~ _Catalog Number. [ Description [ Vendor [ Category 4]

Drivelog5730 Ethemet

E1 Plus

EtherNet/IP
HERN

10/100 Mbps Ethemet Port on Drivelogix5730
Electronic Qverioad Relay Communications Interface
SoftLogix580D EtherNet/IP

AlerBradey Communication
AllerBradiey

Aller-Bradiey

Communication
Communication

n
& Fort Managed Switd ommunication
10 Port Managed Switch

e
Communication =
4 | LIJ
49 of 403 Module Types Found Add to Favorites

Create Close Help L,
ZA
Figura 33 — Sele¢éo Generic Ethernet Module

I Clese on Create

2.  Configurar “Name:”, “Comm Format:”, “Address” e “Connection
Parameters”.  Em  “Connection ~ Parameters” configurar
“Assembly Instance:” “Input:” para 100, “Output:” para 150,
“Configuration:” para 1. Em “Size:” “Input:” para o tamanho
configurado no transmissor (4 DWs como padrdo), “Output:”
para o tamanho configurado no transmissor (4 DWs como
padréo) e “Configuration:” para 0. ApGs configurar, pressionar
“OK” para finalizar as configuragdes;

xl
Type ETHERMET-MODLLE Generic Ethemet Module
Vendor: Allen-Bradley
Parent: Local
Name -Connection P;
I [TRANSMISSOR_2711E I P
Description: N Instance: Size:
Input: Im'u |4 _Ij (32-bit)
Ef Output IWW |4 _,::' (32:bit)
(Comm Format: | Data - DINT - =
Configuration: |1 0 -] (Bbit)
- Aadress ./ Host Name J =
i+ |P Address: 192 . 168 . 0 . 54 Status [Hput:
" Host Name: I— Status Dutmut I
¥ Open Module Properties 0K I Cancel | Help |
Figura 34 — Visualiza¢do da tabela de dados no CLP
3. Realizar download no CLP para assumir as novas
configuracoes.

6.4.3.1.6 Explicit Messaging para 2711-E

As comunicag8es anteriores apresentadas para o EtherNet/IP™
séo conhecidas como Implicit Messaging. S&o conexdes da classe 1, Real-
Time I/O Control e utilizam o transporte UDP. Este tipo de comunicagéo é
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utilizado para trocas de dados em tempos criticos de atualizagao definidos
em controle de processos.

As comunicacdes em Explicit Messaging s&o conexdes da classe
3, Non-Real-Time e utilizam o transporte TCP. Este tipo de comunicag&o
geralmente é utilizado para informag&o onde néo exige tempos criticos de
atualizacéo para controle de processo.

Veja abaixo um resumo sobre os 2 tipos de comunicagges:

Application
Transport
Network
Data Link
Physical IEEE 802.3 Ethemnet

Figura 35 — Arquitetura Explicit e Implicit Messaging “EtherNet/IP™ Quick
Start for Vendors Handbook (PUB213R0) ODVA”

CIP Message CIP Transport Communication Typical Use Example
Type Communication Protocal Type
Relationship
Explicit Connected or TCP/IP Request/reply Non time- Read/Write
Unconnected transactions critical configuration
information parameters
data
Implicit Connected UDP/IP 1/0 data Real-time I/O Real-time
transfers data control data
from a remote
1/0 device

Tabela 3 — Tabela Explicit e Implicit Messaging “EtherNet/IP™ Quick
Start for Vendors Handbook (PUB213R0) ODVA”

Note: Para mais informagfes de arquitetura e funcionalidades do
protocolo EtherNet/IP™, consulte www.odva.org.

Para utilizagé@o do CIP Explicit Messaging é necessario habilitar a
opcao CIP — Explicit Messages na opgao Fieldbus: EtherNet/IP™ no
AlfawebMonitor.

Habilitado
CIP - Explicit Messages

ON

Figura 36 — CIP - Explicit Messages ON/OFF

Para o CLP comunicar com o Transmissor 2711-E EtherNet/IP™
via Explicit Messaging, 2 instru¢gdes sao necessarias, uma para “read data”
e outra para “write data”. Segue 2 tabelas das configuragbes para
parametrizar os blocos de comunicacao dos CLP’s MicroLogix 1100, 1400
e SLC utilizando o RSLogix 500, ControLogix e CompactLogix utilizando o
RSLogix 5000 e familia Micro 800 utilizando o Connected Components
Workbench.

Note: O Explicit Messaging é habilitado somente para Series B do
CLP MicroLogix 1100.

Parametro Valor

Get Single Attribute (RSLogix 5000)

SEED TIPS Read Assembly (RSLogix 500)

Service Code E (hex)
Class 4 (hex)
Instance 100 (decimal)
Attribute 3 (hex)
4 DWSs ou 8 Words ou 16 bytes (default de
Length P
fébrica)

Tabela 4 — Reading Data
(Dados enviados do Transmissor de Pesagem para o CLP)

Parametro Valor

Set Single Attribute (RSLogix 5000)
Write Assembly (RSLogix 500)
10 (hex)

4 (hex)

Service Type

Service Code
Class

0077-MN-04
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Parametro Valor
Instance 150 (decimal)
Attribute 3 (hex)

Length

4 DWs ou 8 Words ou 16 bytes
(default de fabrica)

Tabela 5 — Writing Data

(Dados enviados do CLP para o Transmissor de Pesagem)

6.4.3.1.6.1 Configuracdo Explicit

Messaging para
2711-E com RSLogix 5000

Para configurar Explicit Messaging adicionar 1 bloco de Read
Message e 1 Bloco Write Message no programa e seguir 0s passos abaixo:

1.

Tags Read Message: Criar um tag de controle ReadTag
“Data Type” MESSAGE e um para leitura dos dados
ReadData “Data Type” DINT[4] (4 DW default fabrica);

[+H-ReadData

DINT[4] Read/Mite

[#-ReadTag

MESSAGE Read/Mite

Figura 37 — Tag de Controle e Leitura RSLogix 5000

Bloco Read Message: Adicionar o bloco de “MSG” no
programa e configurar o endere¢co do arquivo de controle
“Message Control”, neste exemplo ReadTag;

MSG

FCEN—
FCDN—
[ECER =

Meszage
Meszage Control ReadTag |Z|

Figura 38 — Bloco Read Message para RSLogix 5000

Configuragdo Read Message: Configurar “Message Type:”
para CIP Generic, “Service Type:” para Get Attribute Single,
“Service Code (hex):” para E, “Class (hex):” para 4, “Instance
(dec):” para 100 (64 em hexadecimal) e “Attribute (hex):” para
3, “Destination Element:” para Readdata[0] (4 DW default
fabrica);

Message Configuration - ReadTag x|
Configuration |Commur|icanon | Taa |
Message Type ICIP Generic
Service |Get Attribute Single - Source Element: E
Type:
Source Length; 0 = (Bytes)
Service l— . l—
Code; = {Hex) Class: | 4 (Hex) Destination ReadData([0] -
. - . Element:
Instance: | 100 Attribute: |3 (Hex) New Tag...
) Enable ) Enable Waiting O Start ) Done Done Length: 0
® Eror Code: Extended Emor Code: I™ Timed Out +
Emor Path
Emor Text:
OK || Conceler | ipicer | Auda |

Figura 39 — Configuracdo Read Message para RSLogix 5000

4.

IP para Read Message: Clicar em “Communication” e
configurar o “Path”. Observar a porta do CLP, neste exemplo
é2;

14

x
Configuration  Communication |Tag |
& Pah: [2. 192.168.0.54 m
2,192.168.0.54
| Broadeast [
Cormmunication kethod
@ICF CIDH: Chamel A Bl vt =
CIFwith i [T - - : -
(B, Source Link: [0 =] Destination Hode = (Aot
[¥ Connected [V Cache Connections ¢ ™ Large Connection
) Enable (3 Enable Wating ) Start ) Done Done Length: 0
@ Enmor Code: Extended Emor Code: [~ Timed Out &
Eror Fath
Error Text:
0K | Cancdar | pplcar | Auda |

Figura 40 — Endereco para Read Message RSLogix 5000

5. Tags Write Message: Criar um tag de controle WriteTag
“Data Type” MESSAGE e um para escrita dos dados
WriteData “Data Type” DINT[4] (4 DW default fabrica);
[F-Wiite Data DINT[4] Fead/Wiite
[H-Write Tag MESSAGE ReadWrite
Figura 41 — Tag de Controle e Escrita RSLogix 5000
6. Bloco Write Message: Adicionar o bloco de “MSG” no
programa e configurar o endere¢o do arquivo de controle
“Message Control”, neste exemplo WriteTag;
Message h [ EN =
Meszage Control WriteTag |Z| HCDN—
[FOERI—
Figura 42 — Bloco Write Message para RSLogix 5000
7. Configuragdo Write Message: Configurar “Message Type:”

para CIP Generic, “Service Type:” para Set Attribute Single,
“Service Code (hex):”para 10, “Class (hex):”para 4, “Instance
(dec):” para 150 (96 em hexadecimal) e “Attribute (hex):” para
3, “Destination Element:” para WriteData[0] (4 DW default
fabrica);

x
Corfiguration |Cnmmuni::atmn | Taa |
Message Type:
Service ISEMW‘EU‘E Single ~|  Source Hlement:
Type:
Source Length: 6 = (e
Service .
e G O
Elment;
Instance: | 150 Attribute: |3 (Hex) New Tag...
® Enable  ® Enable Waiting 2 Start ) Done Done Length: 0
3 Emor Code: Edended Emor Code: ™ Timed Out
Emor Path
Emor Text:
ok | cencear | aplca | Auda |

Figura 43 — Configuragc&o Write Message para RSLogix 5000

8.

IP para Write Message: Clicar em “Communication” e
configurar o “Path”. Observar a porta do CLP, neste exemplo
é2
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I
Corfiguration Communication |Tag |
Browse...
2,132.168.0.5¢
1 Bioadcast vl
Communication Method
&GP DH+ Channel A *| Destinatontine: 10 =
CIPRith = 3
i o |D Source Link: J0 = Destination KN ode: =1 [(Dctal]
¥ Connectsd [V Cache Connectiorns € ™ Large Connection
@ Enable @ Enable Wang <3 Start 3 Done Done Length: 0
3 Eror Code: Extended Ermor Code ™ Timed Out «
Emor Path:
Eror Text
oK | Cancelar | picar | Auda |

Figura 44 — Endereco para Write Message RSLogix 5000

9. Realizar download no CLP e realizar leitura/escrita nas
variaveis configuradas para os blocos.

6.4.3.1.6.2 Configuracdo Explicit
2711-E com RSLogix 500
Para configurar Explicit Messaging adicionar 1 bloco de Read
Message e 1 Bloco Write Message no programa e seguir 0s passos abaixo:

Messaging para

1. Bloco Read Message: Adicionar o bloco de “MSG” no
programa e configurar o enderego do arquivo de controle
“MSG File”, neste exemplo MG9:0;

MEG
Fead Write Mewaze
MBSG Fil

Figura 45 — Bloco Read Message para RSLogix 500

2. Configuracdo Read Message: Configurar “Channel:” para 1
(Integral), “Communication Command:” para CIP Generic,
“Data Table Address (Receive):” para um endereco de leitura
interno do CLP (neste exemplo L11:0), “Size in Bytes
(Receive):” 16 (16 bytes default fabrica), “Extended Routing
Info File(RIX):” para um endereco interno de informacao
(neste exemplo RIX10:0), “Service:” para Read Assembly,
“Service Code (hex):” para E, “Class (hex):” para 4, “Instance
(hex):” para 64 (100 em decimal) e “Attribute (hex):” para 3;

& MSG - MG30 : (1 Elements)

(=)o =

This Controller
Charnet
Cormamurication Command
Data Table Address (Receive]
Size in Bytes (Receivel (Send)

Target Device:
Hessog Tmeo

Contrcl Bits
Ignore if timed out (TO} [T
Break Connection (BK} 0]
Awaiting Execution (Ew} [0 ]

Enor [ER}[0]
Message done [DNE[1]
Meszage Transmitting (ST [0]
Message Enabled (EN} [0]

Local /Remote : [Local | MuliHop:
Extended Routing Info File(RIX) Enor
Serve: Service Code hest ]
Classthen) [4__] fdect [4__]
Instance [hex) (deck
Aliule (hex} (dec}

Enor Description

Enor Code{Hex}: 0

No errors

Figura 46 — Configuragdo Read Message para RSLogix 500

3. IP para Read Message: Clicar em “MultiHop” e configurar o
“To Address”;

< MSG - Rung #2:0 - MG11:0

General MuliHop | Send Data | Receive Data |

Ins = Add Hop Del = Remove Hop

[ From Device

| ToAda
This MicroLogi 7

[ 1327163050

| FromPort__| ToAddress Type
Channel 1 EtherNet/IP Device (str:)

Figura 47 — Endereco para Read Message RSLogix 500
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4. Bloco Write Message: Adicionar o bloco de “MSG” no
programa e configurar o endereco do arquivo de controle
“MSG File”, neste exemplo MG9:1,;

MSG
Read Write Menage  jesCEN s
MSG File MGS 1 DN -
Setup Sereen < —I:Eij—

Figura 48 — Bloco Write Message RSLogix 500

5. Configuragdo Write Message : Configurar “Channel:” para 1
(Integral), “Communication Command.” para CIP Generic,
“(Send):” para um endereco de escrita interno do CLP (neste
exemplo L11:5), “Size in Bytes (Receive):” NIA, “(Send):”
para 16 (16 bytes default fabrica), “Extended Routing Info
File(RIX):” para um endereco interno de informacéo (neste
exemplo RIX10:1), “Service:” para Write Assembly, “Service
Code (hex):” para 10, “Class (hex):” para 4, “Instance (hex):”
para 96 (150 em decimal) e “Attribute (hex):” para 3;

[ MG - MG9:1 : (1 Elements)

[ o]

[General]| MukHop | Send Data| Receive Data |
This Controller

Crerre
Ce Command: [CIP Generic

Control Bits
Ignore if timed out (TO):[0]
Break Connection (BK): [0 ]
Awaiting Execution EW: [0 ]

(Send): [L11:5
Size in Byles [Receive} [N7A | (Send} [15_]

Enor (ERY (0]

Message done (DN):
Message Transmitling (ST): (0]
Message Enabled (EN):[0]

Target Device

Mestge Tinea

Local / Remole MutiHop:
E stended Routing Info File(RDX) Error
Senvice Service Code (hes)
Class thext o] (deck [1__]
Instance [hex) (dec)
Attibute (hes} [3__] (deck

Emor Description

Emor Code[Hex): 0

No enors

Figura 49 — Configuracéo Write Message para RSLogix 500

6. IP para Write Message: Clicar em “MultiHop” e configurar o
“To Address”,;

< MSG - Rung #2:0 - MG11:0

General MuliHop | Send Data | Receive Data

Ins = Add Hop Del = Remove Hop

| ToAddress Type
EtherNet/IP Device (str:)

From Device | From Port
This MicroLogix Channel 1

Figura 50 — Endereco para Write Message RSLogix 500

7. Realizar download no CLP e realizar leitura/escrita nas
variaveis configuradas para os blocos.

6.4.3.1.6.3 Configuragcdo Explicit Messaging para
2711-E  com Connected Components

Workbench - Familia Micro800
Para configurar Explicit Messaging adicionar 1 bloco de Read
Message e 1 Bloco Write Message no programa e seguir 0s passos abaixo:

1. Tags Read Message: Criar os tags de controle e leitura
conforme figura abaixo:

- =r * =T - =T -

I
T|

+| AppConfig_Leitura CIPAPPCFG -

+| Crticfg_Leitura CIPCONTROLCFG  +

+| Target_Leitura CIPTARGETCFG -

+ ReqgData_Leitura LISINT - [1..1]
Reqlen_Leitura LINT - 16

+ ResData_|eitura LISINT - [L..18]

Figura 51 — Tag de Controle e Leitura Familia Micro800
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2. Bloco Read Message: Adicionar o bloco de
“MSG_CIPGENERIC” no programa e alocar os tags de
controle e leitura, conforme criados no item anterior;

MSG_CIPGENERL.
MSG_CIPGENERIC
= 1M Qe
CrtlCfg_Leitum
=+ CtriClg Status +=
[ AppConfig_Leitura |
=t AppClg  Resleng. =
Target_Leitua
=1 TargsiCig
ReqData_Leitura |
—= Reglata
Reglen_Leiturm |
=1 Realeng..
ResData_Leitua |
=+ ResDats

Figura 52 — Bloco Read MSG_CIPGENERIC para Familia Micro800

3. Configuragdo Read Message: Configurar os tags conforme
tabela abaixo. Observar que o valor 4 antes do enderego IP

do “Target_Leitura.Path” é referente a porta. O valor 16 do
“ReqLen_Leitura” é referente aos 16 bytes de leitura default

de fabrica:
[ o T rundeido o] v |
B ~ Er = =T =NET)
- | AppConfig_Leitura CIPAPPCFG -
AppConfig_Leitura, Service LISINT 14
AppConfig_Leitura, Class UINT 4
AppConfig_Leitura. Instance UDINT 100
AppConfig_Leitura, Attribute UINT 3
AppConfig_Leitura. MemberCnt USIMT
+ AppConfig_Leitura. MemberTd CIPMEMBERID

CriCFg_Leitura CIPCOMTROLCFG -

CrtlicFg_Leitura.Cancel BOOL
CrilCFg_Leitura. TriggerType UDINT 1
CrtlicFg_Leitura.StrMade LISIMT

- | Target_Leitura CIPTARGETCFG -
Target_Leitura.Path STRING '4,192,168.0.54'
Target_Leitura. CipConnMaode USIMT 1
Target_Leitura. UcrmmTimeout UDINT 500
Target_Leitura, ConnMsgTimeout UDINT 1600
Target_Leitura, ConnClose BOOL

+| RegData_Leitura USIMT - [L.1]

Reglen_Leitura UINT - 16
+| ResData_Leitura USIMT - [1..18]
Figura 53 — Configuracdo Read MSG_CIPGENERIC para Familia
Micro800

4. Tags Write Message: Criar os tags de controle e escrita
conforme figura abaixo:

~ Eng

- Ev = 5T

+| CrtlcFg_Escrita CIPCONTROLCFG  ~

+ AppConfig_Escrita CIPAPPCFG -

+| Target_Escrita CIPTARGETCFG -

+ ReqgData_Escrita USINT - [1..18]
Reqlen_Escrita UINT - 16

+ ResData_Fscrita USINT - [1..1]

Figura 54 — Tag de Controle e Escrita Familia Micro800

5. Bloco Write Message: Adicionar o bloco de
“MSG_CIPGENERIC” no programa e alocar os tags de
controle e escrita, conforme criados no item anterior;
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MSG_CIPGENERL.
MSG_CIPGENERIC

CrtlCfg_Escniz

Status

— CtiCly
[ AppConfig_Escrim |
~7#ppCfg  Resleng. 1=
Target_Escriz |
= TargetClg
ReqData_Escrim |
—t RegData
Reglen_Escriz |
=t Regleng..
ResData_Escrm |

— ResDats

Figura 55 — Bloco Write MSG_CIPGENERIC para Familia Micro800

6. Configuracdo Write Message: Configurar os tags conforme
tabela abaixo. Observar que o valor 4 antes do endereco IP
do “Target Leitura.Path” é referente a porta. O valor 16 do

“ReqlLen_Leitura” é referente aos 16 bytes de leitura default
de fabrica:

- | CrtlCfg_Escrita CIPCONTROLCFG  ~
CrtlCFg_Escrita, Cancel BOOL
Crtlcfg_Escrita. Trigger Type UDINT 1
Crilcfg_Escrita.SkrMode LISINT

- | AppConfig_Escrita CIPAPPCFG -
AppConfig_Escrita, Service LISIMNT 16
AppConfig_Escrita, Class UINT 4
AppCanfig_Escrita. Instance UDINT 150
AppConfig_Escrita, Attribute UINT 3
AppConfig_Escrita.MemberCnt LISINT

4+ AppConfig_Escrita.MemberId CIPMEMBERID

- Target_Escrita CIPTARGETCFG -
Target_Escrita,Path STRING '4,192.168.0.54"
Target_Escrita. CipConnMade LISIMNT 1
Target_Escrita, UcmmTimeout UDINT 250
Target_Escrita, ConnMsgTimenut LIDINT 500
Target_FEscrita. ConnClose BOOL

4| RegData_Escrita LISINT - [1..18]

Reqlen_Escrita UINT - 16
+| ResData_Escrita UISINT - [1..1]
Figura 56 — Configuracédo Write MSG_CIPGENERIC para Familia
Micro800

7. Realizar download no CLP e realizar leitura/escrita nas
variaveis configuradas para os blocos.

6.4.3.2 Configuragdo DeviceNet™

£0:26:50:43 | EY)

2.8 build 1

N°S - Fieldbus
Firmware - Fieldbus
Address

Baud rate

CANCELAR

CONFIRMAR

Figura 57 — Tela de configuracdo dos parametros DeviceNet™

@ = Dados do médulo Fieldbus DeviceNet™:;
= Configuragdo de parametros Fieldbus DeviceNet™;

= Comandos: Cancelar / Confirmar configuracgao.
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Devicei ‘et

sneal13id

303y

9I4NOD

Figura 58 — Detalhe da posi¢éo dos leds de status da porta DeviceNet™

Led REDE Descricao
Desligado Sem energia ou desconectado
Verde Conectado, uma ou mais conexdes

Verde piscante
Vermelho
Vermelho piscante

estabelecidas.

Conectado, sem link estabelecido.

Falha na rede

Uma ou mais conexdes excederam o
tempo de espera

Alternando entre Auto teste
Vermelho e Verde

Led CONFIG Descricao
Desligado Sem energia

Verde Operando sem erros

Verde piscante

Vermelho
Vermelho piscante
Alternando entre
Vermelho e Verde

Perda ou configuracdo incompleta,
dispositivo necessita de comissionamento.
Falha irrecuperavel

Falha recuperavel

Auto teste

6.4.3.2.1 Instalac&o do arquivo EDS

Como referéncia é utilizado a configuragdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711-D com CLP SLC 5/03, conversor
RS232/DeviceNet 1770-KFD fabricante Rockwell Automation, utilizando
com a ferramenta de programagdo RSLogix 500 e RSNetWorx For

DeviceNet.

Para instalacéo do arquivo EDS, seguir os seguintes passos:
1. Selecione na ferramenta de desenvolvimento RSNetWorx For

DeviceNet™ em “Tools”, a opgao “EDS Wizard”;

=, DeviceNet - RSNetworx for DeviceNet [-[51=]
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Rockwell Software’s EDS Wizard

Registration i
Electronic Data Sheet flefs) will be adder to your system for use in Riocké
Software applications

% Fiegister a single file

" Register a diectory of EDS fles I™ Lock in subfalders

MNamed:

Browse...

* [Fthere is an ioon file(ico) with the: same name as the filefs) you are registering
then this image wil be associated with the device.

T perfarm aninstallation test on the filefs), click Next

<er [vancars | Cancels_|
Figura 61 — Selegéo diretorio do arquivo EDS

Pressione “Avancar >” até finalizar o processo de registro do
arquivo EDS.

6.4.3.2.2 Instalacdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2711-D no Fieldbus DeviceNet™
Para adicionar um novo mddulo (Transmissor de Pesagem

Automética 2711-D) no Fieldbus DeviceNet™, configurar o endereco e o
baud rate do Fieldbus do transmissor utilizando o AlfaWebMonitor e seguir
0s seguintes passos:

Na tela RSNetWorx For DeviceNet™, selecione a opg¢éo
“Online”;

2.

3.

| Fie Edt View Metwok Device Diagnostics | Tools Hels

[al=-3 & = 2

=

Hardware

SCANport Adapter
FHE) Smart MCC

Selecione “Register an EDS file(s)” e pressione “Avancgar >”;

Rockwell Automation miscia.

Figura 59 — Instalacao arquivo EDS

Rockwell Software's EDS Wizard [<]

Options

What task do you want to complete?

(= Flegister an EDS flis]
This option wil add a devicels] to our dalabase:

" Unegister a device.
This option will temave & device that has been registered by an EDS fie from
our database

[B]3 © Change & device's araphic image,
GJEJF)  This option alows you o replsce the graphic image (isan fls] associated wih »
devics

S5t Create an EDS file

This option creates a new EDS fil that allows our software to recognize your
device

<Volar IAVar\;ar)I Canclar |

Selecione o diretério para localizar o arquivo EDS e pressione

Figura 60 — Registro arquivo EDS

“Avangar >”;

£ DoviceNet - RSMetworx for DoviceNet HEB
|| e Edit view [ Metwark Deviee Disgnosties Tock Help E
A S-H I

Hardware ——

Prapeties.
TERIELS S PSTens. ‘
oamll s e ctiman AL

Figura 62 — Selegdo Online na rede DeviceNet™

Selecione a opgdo “1770-KFD-1, DeviceNet™” e pressione
“OK”;

Browse for network [ <}

Select a communications path to the desired network.

¥ Autobrowse | Fiefresh I

E--E ‘wiorkstation, DEGO04
=r Ling Gateways Ethernet

LCancel | Help |

Figura 63 — Selec¢é&o do conversor 1770-KFD

O programa iré realizar uma busca dos dispositivos instalados
na rede DeviceNet™. O Transmissor 2711-D é localizado a
partir de seu respectivo endere¢o configurado, conforme figura
abaixo;

=2 “DeviceNot - RSNetWors for DeviceNet [=[E1x]

HE\IE Edt Yiew MNetwork Device Djagnostics Iools Help
[EE-eE s = e @alsilE = ma
Hardware ———————————— x| rarson oo Decoos il

Soamner  lcompactCom
=} Generic Device ‘

Rockwel Automation misc(a

SCAHNpoR Adapter

Smart MCC

E) Specialy 10
\iendar

E) HMS Fieldbus Systems 28
Communication Adapts,

=]

8]

Figura 64 — Transmissor localizado na rede DeviceNet™
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Cligue com o botdo direito sobre o dispositivo “Anybus
CompactCom” encontrado e altere o nome;

General | 140 Defauts | EDS Fie |

m Anybus CompactCom DEY

MName:

Description:

Addess 40 =

Device Identity [ Primary ]

Vendor  [HMS Fieldbus Systems AB [Hassbier Micro Sys] [90]
Device:  [Generic Devies (0]

Product  [Anybus CompactCom DEV [38]

Catslog |

Revigion: |2EIEIT— ﬁl ﬁl

Figura 65 — Propriedades do transmissor

Clique com o bot&o direito sobre o
"Properties”;

SILo DaG0 04
-
¥ Cut
Copy
Delete

Scanner e selecionar a opgao

Chel4
Cl+C

Del

Upload from Device
Download to Device

=]

Class Instance Editor...

[E

Figura 66 — Propriedades do Scanner

Selecione a aba “Scanlist”. O programa ira solicitar para fazer

“Upload” das configuracgdes;

Z£-1747-5DN Scanner Module (8) 2]

ﬁ 1747-5DN Scanner Module

Hame: [1747-50 Scanner Modde ()

|
ﬂ General | Mudu\e\nuut | Dutput ] ADR | Summany |

Do you wark to upload the canfiguration from the device, updating the
software's configuration: of dowrload the software's configuration to
the device. updating the device?

For more information, press F1

=151

BealiE]

26004 B

Scanner Configuration Applet X 62
[e ) Master/Slave Conig | «|_| LIJ

o}, Mastei/Slave Conf | 4

LY. 1747-5DN Scanner Module [8)

General | Module

Available Devices

¥ Automap on Add

Upload fram Secanner...
Download to Scanner..
Edit [/0 Parameters...

Input | Dulputl ADR | Summawl

Soanlist

= Node Active
el e

[T Device Type

™ Wendaor

™ Product Code

™ Major Bevision

I Minar T or higher

o]

Cancelar | Aplicar I Ajuda I

Figura 68

8. Dé um duplo clique
“Scanlist”;

— Opgao Scanlist

no dispositivo selecionado na coluna

¥ 1747-5DN Scanner Module (8]

General | Module  Seanlist I Input | Output| DR | Summary |

Available Devices

¥ Automap on Add

Upload from Seanner.
Doawnload ta Scanner...
Edit 140 Parameters.

Seanlist:

¥ Node Agtive
 Electronic Key: —————————
T Device Tupe

¥ Yenduor

¥ Product Code
™ Maior Revision

T Minar [ or higher

=

Cancelar | dpicar | opda |

Figura 69 — Propriedades do dispositivo

9. Configure o “Rx Size” e “Tx Size” para o nimero de 16 bytes e
pressione “OK”. O Transmissor de Pesagem Automética 2711-
D trabalha com 4 DWs de Input e 4 DWs para Output;

Edit 170 Parameters : 40_ S1L01

B Gize: I1 _I:j Bytes

I Stobed ———————————

T~ Change of State / Cycli

& Change of State ¢ Cyclic

Figura 67 — Upload das configuraces

: Upload [l |
Pioduct:  [1747-5DN Scanner Module (1]
Calalog  [1747-5DN/B
i Revisio: 4015 o »
= »
|| 0Kk | cencel | cpew | suds |
R [Oniine - Not Browsing

Passe o dispositivo encontrado em “Available Devices:” lado
esquerdo para “Scanlist:” lado direito. Para isso, selecione o
dispositivo e, em seguida, cligue em “>”;

18

Use: T Bit: 17 l—_l
Fix Size: 1 _:| Buytes
 Polledt —————————— Tx Sige: 1 i Bytes
Fix Size: |1E =1 Bytes Heartheat Rate:  |250 _Ij mses
Ix Size |15 _,; Byles Advanced

Poll Rate: IEVeuJScan hd
0K I

Cancel | Restore [/0 Sizes I

Figura 70 — Configuracdo de DWs de Input e Output

10. Selecione a aba a opgao “Input”. Se a opgao “Automap on Add”
estiver ativa, o mapeamento dos dados no CLP sera feito
automaticamente conforme figura abaixo;
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C-1747-5DN Scanner Module (8) [ 2] <]

Gieneral | Module | Sn:anhst Output | SDF | Summany |
Mode Tupe | Rx | May Autotap
Polled 16 [:1.1.0
Unmap
Advanced
Optiohs.

j Start Word: IU j

temany: IDlsclete

=

Figura 71 — Mapeamento Input

Concalar | s | juda |

11. Selecione a aba “Output”. Caso a opg¢ao “AutoMap” estiver ativa,
o mapeamento dos dados no CLP sera feito automaticamente
conforme figura abaixo;

ZZ.1747-5DN Scanner Module [8] [7]x]

Eenarall MﬂdLﬂEl Scanhstl Input ADF\ | Summalyl

Autobdap
Urmap
Advanced...
Options.

Start Word IU ::II

Polled 16 0:1.1.0

Memary: ID\sclete j

A21212 (222122 )|=

o]

Figura 72 — Mapeamento Output

Cancelar I Aplicar I Ajuda |

12. Apo6s mapeamento, realizar download das configuragdes para o
CLP. O CLP devera estar no modo “Prog”.

6.4.3.2.3 Visualizagcdo do Transmissor de Pesagem
Automaética 2711-D no CLP
Ap0s a realizacao de todas as configuracdes dos itens anteriores
e download para o CLP, altere para o modo “Run” e acesse “Data Files”
conforme Figura 73.

" RSLogix 500 - Untitled.rss

File Edt “iew Seach Comms: JTook ‘Window

D|=(a| =] (o] s=|]

Mo Edits Forces Disabled

Diriver: 4B_DF1-1

.7 Help
{27 Contraller

@ Multipoirt Monitor
{7 Program Files

Figura 73 — Visualizagdo da tabela de dados no CLP
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Para visualizar a tabela de dados online com as 4 DWs de Input e
4 DWs de Output expanda em “O0-OUTPUT” e “I1-INPUT”. Veja a seguir
como fica a tabela de dados:

‘Data File 11 [dec] - INPUT 9 [=] 3

I—
I:1.2 256 1747-5DN - DewvicelNet Scanmer HodulJ
L:1.3 1027 1747-5DN - DevicelNet Jcammer MNodul
I:1.4 u] 1747-5DN - DeviceNet Scammer Modul
[:1.5 157 1747-5DN - DeviceNet Jcanner Modul
[:1.6 o 1747-5D0 - Dewvicelet Scamner Modul
[:1.7 1] 1747-5DN - DeviceNet Jcanner Modul
[:1.5 u] 1747-5D0 - Dewvicellet Scanner HodulLI
A D]

Figura 74 — Tabela de dados no CLP — 4 DWs Input

‘Data File 00 (hex) - OUTPUT =] B

E: . 20 1747-3I0 - DevicelNet 3canner Module A’

1.1
0:1.z o 1747-5DN - DevicelNet Scanner Module J
0:1.3 0 1747-3DN - DewicelNet 3canner Module
0:1.4 i} 1747-3I0 - DevicelNet 3canner Module
0:1.5 o 1747-5DN - DevicelNet Scanner Module
0:1.6 0 1747-3DN - Devicelet 3canner Module
0:1.7 o 1747-5DN - DevicelNet Scanner Module
TH 0 1747-5DN - DeviceNet 3canner Module ;I
Al 2+

Figura 75 — Tabela de dados no CLP — 4 DWs Output

6.4.3.2.3.1 Bit Falha de Comunicacdo com
Transmissor de Pesagem Automética 2711-
D

Em caso de falha de comunicagdo do Transmissor de Pesagem
Automética 2711-D com o CLP, o bit de falha correspondente ao endereco
do dispositivo configurado é setado (nivel I6gico “1”). Este bit deve ser
utilizado para intertravamento de seguranga no sistema de pesagem. Se
um sistema estiver realizando uma dosagem e o CLP perder a
comunicacdo com o Transmissor, os dados de leitura no CLP séo
congelados em seu ultimo estado.

O bit de falha pode ser localizado no manual do fabricante do
Scanner. Veja abaixo que as Words 216...219 referem-se a Tabela de
Falha do Device (conforme Figura 76). Totalizam 4 Words ou 64
enderegos possiveis.

Words SLC M1 File Words SLC Mo File

0...149 DeviceMet Input Data {150 words) 0...149 DeviceNet Quiput Data
(150 words)

150...205 Reserved [56 words) 150...223 Reserved

206...209 Device Active Table (4 words) (74 words}

210 Mode Address/Status Indicator (1 word)

m Scan Counter (1 word)

212...215 Device |dle Table {4 words)

I 216...219 Device Failure Table (4 words)
220...223 JAuto Verity Failure Table
(4 words)
224,755 Explicit Message Program Control {32 words) 224,755 Explicit Message Program Control (32 words)
256...394 Pass-through (139 words) 756...394 Pass-through (139 words)

Figura 76 — Words de falha do Scanner

Para o enderego 40 do Transmissor na rede DeviceNet™, é
acionado o bit 8 da Word 218 em caso de falha.

[ "] CDM 2 - FALHA IH[=] B3
I Addresz I Walue I

M1:1.212
M1:1.213
M1:1.214
M1:1.215
M1:1.216
M1:1.217
| TERNEE]
M1.1.219

Figura 77 — Falha no endereco 40

= i I
=)
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6.4.3.3 Configuragcdo PROFINET

N°S - Fieldbus
Firmware - Fieldbus
Mac address - Fieldbus

Device Name - Fieldbus

IP address - Fieldbus

Subnet mask - Fieldbus

Default gateway - Fieldbus

Domain name - Fieldbus

Host name - Fieldbus

DHCP - Fieldbus

CANCELAR

A0:27:50:BD

2.8 build 3
00:30:11:11:D4:3F
reator1
192.168.0.33

168 . 0. 33
255.255.255.0
255 . 0
192.168.0.33
168 . 0. 33

192 .

255 . 255 .

192 .

alfainstrumentos.com.br
alfainstrumentos.com.br

transmissor2711

transmissor2711

Desabilitado

OFF

CONFIRMAR

Figura 78 — Tela de configuracao dos parametros PROFINET

@ = Dados do médulo Fieldbus PROFINET;

= Configuracédo de parametros Fieldbus PROFINET;

= Comandos: Cancelar / Confirmar configuragéo.

Figura 79 — Detalhe da posicao dos leds de status da porta PROFINET

sngal3id

303y

914NOD

Zd
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Led REDE Descricao
Verde Estabelecido  comunicacdo com
controlador.
Controlador em funcionamento
Verde piscante Estabelecido  comunicacdo com

controlador.
Controlador parado

Led CONFIG Descricao
Desligado Sem energia ou nao inicializado
Verde Operando sem erros

Verde piscante
Verde piscante 1Hz

Evento de diagnostico
DCP - Protocolo de configuracdo
descoberta de dispositivos

Vermelho Dispositivo em erro

Vermelho piscante Erro de configuracédo

1 flash

Vermelho piscante Endereco IP ndo configurado

2 flashes

Vermelho piscante Nome do dispositivo ndo configurado
3 flashes

Vermelho piscante Conversor em erro

4 flashes

Led REDE

Descricao

Desligado

Sem energia ou desconectado

Os parametros de comunicacéo de Fieldbus do Transmissor 2711-
T podem ser configurados antes de conecta-lo ao barramento PROFINET
10.

Atencdao:

1. O DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinamica de Host) &
desabilitado como default;

2. O IP para a rede PROFINET 10 é normalmente configurado
através da ferramenta de programacédo do CLP (no exemplo
deste documento foi utilizado o software Siemens TIA) mais
pode ser configurado também através do AlfaWebMonitor.

6.4.3.3.1 Instalacdo do arquivo GSDML
Como referéncia é utilizado a configuragdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711-T com um CLP S7-1200, fabricante Siemens,
utilizando a ferramenta de programacéo TIA.
Para instalagé@o do arquivo GSDML, seguir os seguintes passos:
1. Selecione na ferramenta de desenvolvimento TIA em “Options”,
a opgao “Install general station description file (GSD)”;

T4 Siemens -

Projectd

Project  Edit Insert  Online | Opticns | Tools
I3 % | save project a W = [ Y settings

Support packages

View Window Help

Install general station description file (GSD)

Devices

)

ﬂ Show reference text

L[] Global libraries 4

Figura 80 — Instalac&o arquivo GSDML
2. Selecione o diretério para localizar o arquivo GSDML;

Install general station description file X
[ 2711 TcsOML I =

Content of imported path

[/ File

E GSDMLV2 3-HMS-ABCC-PRT2P-20140703 xm| V23

Source path:

Status _|Info
Alread... Anybus Compac...|

Version Language

English

Figura 81 — Selecgéo diretério do arquivo GSDML
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Pressione “Install” e aguarde a finalizag&o do processo de registro
do arquivo GSDML.

6.4.3.3.2 Instalacdo do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711-T no Fieldbus Profinet

Para adicionar um novo Transmissor de Pesagem Automatica
2711-T no Fieldbus PROFINE 10, siga os seguintes passos:

6.4.3.3.2.1 Configuracéo do IP address, subnet mask
e device name
O enderego IP do Fieldbus, pode ser configurado pelo
AlfaWebMonitor ou através da ferramenta de programacgéo Siemens TIA.
Para configurar o endereco IP do Fieldbus utilizando a ferramenta
de programacao Siemens TIA, siga 0s seguintes passos:
1. Abra o software Siemens TIA e selecione a placa de rede

conectada a rede PROFINET 10 em “Online access”. Realize a
verificagdo dos dispositivos disponiveis na rede selecionando
“Update accessible devices”;

» [ [ USE [S7USE]
w [J Inte|(R) PROM 000 MT Desktop Adapter
FXEuUpdate accessible devices]
» p_[. Accessible device [00-30-11-11-D4-3F]

» [l PLC_1[192.168.0.1]
Figura 82 — Verificagéo dos dispositivos disponiveis na rede

=]
]
~

O Transmissor € localizado com o0 nome Accessible device [Mac
Address], onde [MAC Address] é o endereco MAC da interface
Fieldbus, que pode ser encontrado tanto no AlfaWebMonitor

(conforme @ da Figura 78), ou no préprio corpo do
Transmissor 2711, identificado por “MAC FIELDBUS”. Selecione
o modo “Online & diagnostics” para acessar os parametros
Figura 83;

w [z Online access

» [ UsB [57USE]

~ [ Intel(R) PRO/1000 MT Desktop Adapter

ngh? Update accessible devices

Accessible device [00-30-11-11-D4-3F]
:
» [ PLC_1[192.168.0.1]
Figura 83 — Acesso aos parametros de configuracéo

EH

3. Selecione “Assign IP address” no menu “Functions”. Configurar
“IP Address:”, “Subnet mask:”, “Router address:” (quando
utilizado). ApOs configuragdo, clique no botdo “Assign IP
address”;

~ Disgnostics [ .
e Assign IP address
w Functions

Pssign name
Reset to factory settin__

I\Paddress: 192 . 168 . 0 .33 |
ISubnel mask: 255 . 255 . 255 . O I

[] use router

Router address: 192 68 _ 0 33

Assign IF address

Figura 84 — Configurac&o dos parametros IP

4. Selecione “Assign name” no menu “Functions”. Configure
“PROFINET device name:”. Apds configuracgao, clique no botao

“Assign hame”;
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v Diagnostics
General
~ Functions

Assign IP address

fssign name

Tsiion 1

|ABCC-PRT (2-Port)

[PrOFINET device name:
Type:

Only show devices of the same type

Only sho

Only sho

Accessible devices in the network:

IF address MAC address.

Hame

Type Statws

| LEDflashes

|0
Figura 85 — Configuragdo do PROFINET device name

Assignname |

Para verificar se os novos parametros foram configurados
corretamente, realize a verificagdo dos dispositivos disponiveis
novamente.

Caso os parametros tenham sido configurados corretamente, o
Transmissor sera encontrado com o IP e Nome configurados.

+ iz Online access

» [ USE [S7USE] =20
« [J Intel(R) PROM1000 MT Desktop Adapter W,
7 Update accessible devices
6.4.3.3.2.2 Configuragdo do Transmissor na rede

PROFINET IO

ApOs realizagdo da configuragdo dos parametros de rede do
Transmissor, seguir 0s seguintes passos:
1. Selecione “Devices & Networks” no TIA;

* | ] 2711-1_NA
B Add new device

R X Devices & nEtwu::rks.
» Lmi PLC_1 [CPU 1212C DC/DC/DC]
v [gh common data
» [5]) Documentation settings

r rL_@ Languages & resources
Figura 87 — Configuracé@o do Transmissor na rede PROFINET IO

2. Paraadicionar o Transmissor na rede, procure o dispositivo “RT”
(apos instalagao do arquivo GSDML) na aba “Catalog - Other
field devices > PROFINET 10 - General > HMS Industrial

Networks > Anybus CompactCom PRT 2-Port > RT”;
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- | Catalog

|<Search>

[ Filter
» [ PLC
» [ HM
] I'j. Drives & starters
» [ Network components
] r\'_[. Detecting & Monitoring
» [ Distributed li0
- r\'_[. Other field devices
~ [ PROFINETIO
] rj. Drives
» P_u Gateway
vp_u General
~ [ HMS Industrial Networks
- ﬁ Anybus CompactComn PRT 2-Port
» [ Migration
I e |
Figura 88 — Arquivo GSDML instalado no Catalog

3. Selecione o dispositivo “RT” e arraste o dispositivo para a area

de rede em “Network view”;

‘; Topology view ||EE,] Network view mf Device view |

Ef Metwork uu Connections

57 connection % _j Q % [100% - =

Figura 89 — Dispositivo na area de rede

~

PLC_1
CPU1212C

ABCC-PRT-2-Port [ -
RT i i

Not assigned >

4. Selecione Not assigned e conecte o Transmissor na rede do
CLP especifico na aba “Network view”;
= Topology view ”ﬁg‘h Network view  [[lIf Device view
R Network uu Connections |57 connection !’g Qi n =
~
PLC_1 B ABCC-PRT-2-Port [ =
CPU1212C | e =
[ <
elect |0 controller
Figura 90 — Conexao do Transmissor na rede
5. Clique no Transmissor 2711-T e acesse a aba “Device view”;
= Topology view ||,,-ﬂ-h Network view I[lf Device view I
% Metwork 3 Connections [57 connection n % 58| Qi =
R 10 system: PLC_1.PROFINET 10-System (100} E
PLC_1 | ABCC-PRT-2-Port [0
CPU1212C | RT ! ‘i =
| PLC 1 —
Figura 91 — Selec¢é&o das propriedades do Transmissor
6. Selecione a aba “General” em “Properties” e altere o “Name:”

para o mesmo nome previamente configurado em “Device
name”;
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|E Topology view @Netmrkview m'f Device view l

M T =
& &
I
-
3
. 8
!(H ] | _ [>]&
HgProperties I:i.‘.lnfn "ﬂ Diagnostics ‘
JGeneraI |
BGeneral]

General

Catalog information
~ PROFINET interface [x1]
General

IName: [silat I

Ethemet addresses Author \»!.Ifa |

Interface options
Figura 92 — Propriedades do Transmissor = configuragdo nome

~ Advanced options

Comment:

7. Selecione a opgao “Ethernet adresses” na aba “PROFINET
interface [X1]” em “Properties” e configure o “IP address:” para o
mesmo endereco IP configurado anteriormente via software
Siemens TIA ou AlfaWebMonitor;

|£ Topology view @Netmrkview @Deviceview I
e Ol | E I i =
=
& E
I
— G
. O v
<] i ] [>&
IﬁPmperties I:i.‘.lnfo HﬂDiagnostics |
JGeneral |

~ General

Catalog information
FROFINET interface [X1]
G

Ethemet addresses

>

Interface networked with

Subnet: | PN/E_1

Interface options

~ Real time settings
& IP protocol

10 cycle

» Port1[x1P1]

» Port2 [X1F2]

Identification & Maintenance

[ Use IP protocol

IE SetIPaddress in the pmjeul

| Poddress: [ 192 . 168 .0 .33 ||
Subnetmask: 255 . 255 . 255 .0
Use IP router
Router address: 0 0 0 0

| setipaddress using a different method |

Figura 93 — Propriedades do Transmissor - configuracéo IP

Nota: A configuragéo do IP na rede PROFINET 10O pode ser feita
através de dois métodos:

1. “Set IP address in the project”: o CLP identifica o dispositivo na

rede através do “Device name” e configura automaticamente o
IP pré-definido neste passo. Se esta opgéo for selecionada,
mesmo que o IP seja alterado por outros métodos, o CLP forga
automaticamente este IP localizando o dispositivo através do
“Device Name”;
“Set IP address using a diferent method”: o CLP néo configura o
endereco |IP automaticamente. O IP neste caso pode ser
configurado através do AlfaWebMonitor ou através do “Assign
IP address” utilizando o TIA como demonstrado neste
documento.

6.4.3.3.2.3 Mapeamento da area de dados

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711-T trabalha com 4
DWs de Input e 4 DWs para Output.

Para mapear as DWs no CLP, seguir 0s seguintes passos:

1. Selecione “Input/Output” na aba “Hardware catalog”;
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[& Topology view |y Networkview |} Device view || Options e
T
= o
S
' ~| v catalog H
= 2
2
[ Filter g
— s s
ey » (i Migration
........... vl
- ! M Input 1 byte [=]
<] ] B M input 1 word E
= = rEes M input 2 word 3
| Device overview | IR input & word g
¥ - Module Rack |Slot | laddress Qa. Type [l output 1 byte g
~ Silol o 0 RT M output 1 ward
» Interface 0 o0x1 ABCC-PRT-2-Por! = | Il output 2 word
o 1 Il output 4 word
0 2
0 3
o 4 L
o 5 £
(] 6 s
o 7 £
0 8 !
< [

Figura 94 — Mapeamento da area de dados

2. Selecione “Output 2 word” ou “lnput 2 word”
necessariamente nesta ordem e arrastar para a éarea de
memoria em “Module”. Observar os enderegos alocados no CLP
em “| address” para Input e “Q address” para Output;

¥ .. |Module Rack | Slot Iaddress |Qaddress | Type Order no. Firmware
« Silol o o RT ABCC-PRT(2-Port) V2.7
b Interface o 0 X1 ABCC-PRT-2-Port
Qutput 2word_1 0 1 64..67 Qutput 2 word
Output 2 werd_2 0 2 68..71 Output 2 word
Output 2 word_3 0 3 72.75 Output 2 word
Output 2 word 4 0 4 76..79 Output 2 word
Input2word_1_ 0 5 68..71 Input 2 word
Input2word_2 0 6 72.75 Input 2 word
Input2word 3 @ 7 76..79 Input 2 word
Input2word_4 0 8 80..83 Input 2 word

Figura 95 — Enderecamento dos tags do Transmissor

Nota: O Transmissor de Pesagem Automatica 2711-T permite
somente os critérios de configuragdo abaixo. A ndo utilizagdo desta
sequéncia de configuragdo gera falha de comunicagdo do CLP com o
Transmissor:

1. Configurar sempre utilizando 2 Words por vez. Nunca utilize 1
Byte, 1 Word ou 4 Words;

2. As Words de Output devem ser mapeadas primeiras e
posteriormente, as Words de Input conforme Figura 95.

6.4.3.3.2.4 Tags de Leitura/Escrita no CLP
Para criar os tags de leitura/escrita do 2711-T no CLP seguir os
seguintes passos:
1. Cligue com o boté&o direito do mouse em “PLC tags” e selecione

“Add new tag table” para criar uma nova tabela de tags;

%2 showall tags
ﬁf\dd new tag table

Add newtag table

2 Default tag table [40] }{ Cut Cerl+X
5 opy culc
Figura 96 — Criac&o da tabela de tags do CLP

2. Crie os tags respeitando seus respectivos “Data type” e
“Address” conforme Figura 97. Note que os enderecos devem
ser respeitados na ordem que foram criados no mapeamento da
area de dados. Se alterar o enderegamento “I address” ou “Q
address”, devera também ser alterados na criagéo dos tags;
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2711-T_NA » PLC_1 [CPU 1212C DU

DC] » PLCtags » Silo1[8]

|ﬂl Tags ” & User constants

=

Name Data type | Address Retain  Visiblein HMI | Accessible from HMI Monitor value
1 < OUTRUTDWO | Dint =] =
2 4@ OUTRUTDWA  Dint =] =
3 4@ OUTPUT.DWZ2  Dint =] =]
4 @ OUTPUTDWE  Dint =] =
5 <@ INFUT DWW Dint =] =
& @ INFUT_DWA Dint =] =
7 <@ INPUT_DW2 Dint =] =]
8 @ INPUT_DW3 Dint =] =

Figura 97 — Tabela de tags do CLP

3. Cligue com o botdo direito do mouse em “Watch and force
tables” e selecione “Add new watch table” para criar uma nova
tabela de monitoracéo de tags;

Watu:h and force tables

Figura 98 — Criacéo da tabela de tags de monitoragao '

4. Adicione os tags criados no item 2 na tabela de monitoragéo e
configure o “Display format” conforme figura;

. J11-T_NA » PLC_1[CPU 1212C DUDUDC] » Watch and force tables » Silol — ' Bl X

frlds # % 8 2=
i

Name Address Display format Monitar value Modify value

1 “OUTPUT_DWO" QD64 Hex

2 “OUTPUT_DW1™ %QD68 Hex

3 "OUTPUT_DWZ2" %QD72 Hex

4 “OUTPUT DW3™ %0QD76 Hex

5 [FINFUTDWO  wiDes  Hex |

[ *INPUT_DWA" %ID72 DEC_signed

7 *INPUT_DW2" %ID76 DEC_signed

8 “INPUT DW3* 2IDE0 DEC signed

Figura 99 — Tabela de tags de monitoracéo

Compile e realize download do programa para o CLP.

6.4.3.3.3 Visualizacdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2711-T no CLP

ApOs realizar todas as configuragbes dos itens anteriores e
download para o CLP, alterar para o modo “Run”.

Para visualizar a tabela de dados online com as 4 DWSs de Input e
as 4 DWs de Output, acesse a tabela criada em ‘Watch and force tables”,
selecione a tabela para o modo online e visualizar os dados do transmissor
conforme figura:

7 %z
Name Address Display format Monitor value | Madify value

1 "OUTPUT_DWO™ QD64 Hex 16%#0200_0020 16%#0200_0020
2 "OUTPUT_DW1™ %QD68 Hex 16%0000_0000
3 "OUTPUT_DW2" QD72 Hex 16%0000_0000 @
4 "OUTPUT DW3" QD76 Hex 15%0000_0000
5 *INPUT_DWD® %ID68 Hex 16#0100_4C20
6 *INPUT_DW1" %ID72 DEC_cigned 1027
7 *INPUT_DW2" %ID76 DEC_cigned 1856 e@
8 " INPUT_DWi3" %080 DEC_cigned o

Figura 100 — Tabela de dados no CLP

@ = 4 DWs de Input do CLP (Leitura dos dados do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711-T);

= 4 DWs de Output do CLP (Escrita dos dados para o Transmissor
de Pesagem Automatica 2711-T).

6.4.3.3.4 Falha de comunicacdo com o Transmissor

de Pesagem Automatica 2711-T
Para detectar a falha de comunicacdo do Transmissor de

Pesagem Automatica 2711-T no CLP, é necessario utilizar o bloco de
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diagnostico do PROFINET 10 “DeviceStates: Read module status
information of an 10 system”.
Para configurar o bloco DeviceStates seguir a sequéncia:
1. Abra a aba “Program blocks” e clique em “Add new block”;

* | ] 2711-T_NA
¢ Add new device
iy Devices & networks
~ [[§ PLC_1 [CPU 1212C DC/DC/DC]
[h‘ Device configuration
% Online & diagnostics
~ [l Program blocks
ﬁr\dd new block
4B Main [0B1]
48 saidas [FC1]
@ DiagDE [DB2]
Figura 101 — Adicionar novo bloco

2. Selecione “Data block” e configure um nome para o bloco;

'Add new block %
Name:
|Diagoe | |
Type: W Glohal DE b
T e B T
QOrganiztion Number:
block
() Manual
(@) Automatic
% Block access: (® optimizd

Function block (") standerd - compatible with $7-300/400

5

Function

Data block

Description-
Data blocks (DBs) are data areas in the program that contain user data.
select one of the following types:

-Aglobal data block

-Aninstance data block

More..

¥ Additional information

Title: |

Comment: ~
~

moor | eeben [

E Add new and open

Figura 102 — Bloco diagndstico

3. Crie as variaveis dentro do bloco respeitando “Data Type”
conforme figura abaixo;

DiagDB
MName Data type

1 <l - Static
2 4l =| v DeviceStatez_Profinet  Struct
3 < L LADDR HW_IOSYSTEM
4 i = MODE Ulnt
5 | - RET_VAL Int
6 < 2} STATE Array [0..1023] of Bool

Figura 103 — Variaveis para o bloco diagnéstico

4.  Configure o “Start value” da variavel “MODE” para 2 e a variavel
“LADDR” (HW_IOSYSTEM) para o valor definido pelo CLP*;
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DiagDB
Narne Data type Start value

1 4 - Static
2 4l = w DeviceStates_Profinet  Struct
3 4l a LADDR HW_IOSYSTEM 270
4 i = MODE Ulnt 2
5 |l L RET_WAL Int 0
6 < =} STATE Array [0..1023] of Bool

Figura 104 — Configuragao das variaveis do bloco diagnéstico

*Para localizar qual o valor da variavel “LADDR” (HW_IOSYSTEM)
selecione “PLC tags - Show all tags > System constants” conforme
Figura 105;

.. T_NA » PLC 1[CPU 1212CDUDCDC] » PLCtags — W il X

Devices < Tags || & User constants ug System constants |
EX-Y-) @ =
PLC tags
~ 127117 NA Name Data type Value
B Add new device 3 JEl HsCs Hw_Hsec 262
i, Devices & netwarks 9 JA HsC_6 Hwy_Hsc 263
~ [ PLC_1 [cPu1212cDODODC] |10 JE Pulse_1[FTO/FWM] Hw_Pwm 264
[H Device configuration 11 42 Fulse_2[FTO/PVIM] Hwi_Pwm 265
% Online & diagnostics 12 JZ Fulse 3[FTO/PVM] Hw_Pwm 266
- ri; Program blocks 13 @ Pulse_4[FTO/PWM] Hwi_Pwm 267 E
B Add new black 14 {3 DI8_DQ6_1[DIDO] Hw_SubModule 268
4 Main [0B1] 15 = Az A Hw_SubModule 262
4 saidas [FC1] 16 @ M 12435 Hw_SubModule 327
| DiagDB [DBE2] 17 +Z) PROFIBUS interface (X1} Hw_Interface 328
» & System blocks 18 @ DP-Mastersystem[IOSystem] Hw_loSystem 331
» r‘_*TEchnnlngyﬂhJects 19 {3 Interface Hw_SubModule 274
3 External source files 20 3@ Port_1[PN] Hwi_Interface 275
21 =) Fort_2[PN] Hw_Interface 276
22 =) PROFINET_|O-System[I0System] Hn_loSystem  [270 |
I Add new tag table 23 @ silo1[Head] Hw_Interface 273
‘%.'f Defaulttag table [40] 24 48 Silo1[l0Device] Hw_Device 27
% sila 1 [9] 25 J@ Output_2_word_1 Hw_SubModule 279

Figura 105 — Constantes do sistema do CLP

5. Adicione em “Main [OB1]” o bloco “DeviceStates” localizado em
“Instructions > Extended instructions -> Diagnostics >
DeviceStates”. Configure o bloco com as variaveis criadas para
o bloco;

SRR

Options i}
g = Bl C BB s & o E
Interface > | Favorites E
s Deta type Comment % | Basic instructions g‘

; = .' TPr",i;; - v | Extended instructions |

Hame
» [] Date and time-ofday
<] il — * | » [ sting + Char

» [] Distributed IO
» [ Interrupts

-; Diagnostics |

unsa 1 <)

HF i —0— — T

=4

DeviceStates = LED_ 2

[@Devicestores ] .

] NG 2 ModuleStates N
"DiagDB". "DiagDB". & GELDIAG m
DeviceStates_ DeviceStates_ v [ Pulse =
ProfinetLADDR| | | ApDR Ret Val | [ProfinetRET_VAL » [] Data Logging =
» [ Data block control %

“DiagDB". -

DeviceStates_

ProfinetMODE | | poDE

ProfinetSTATE | | sTate

Figura 106 — Bloco DeviceStates

6. Realize download para o CLP e monitorar a variavel “STATE”
criada no bloco diagnostico.
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DiagDB
Mame Data type Start value Maonitor value
1 4 ~ Satic
2 @@= » LED Struct
3 < = - DeviceStates_Profinet  Struct
4 41 = LADDR HW_IOSYSTEM 270 16#010E
5 |ad L MODE Ulnt 2 2
6 a1 L RET_WAL Int 0 (o]
7 < =~ STATE Array [0..1023] of Bo...
8 i = STATE[O] Bool false TRUE
9 i s | STATE[1] Boal false TRUE |
10 a1 = STATE[2] Bool false |FAL5E

Figura 107 — Variavel State do bloco de diagnéstico

A variavel “STATE” foi configurada com uma Array de 1024 bits. O
bit 0 denominado de “STATE[Q]”, refere-se a existéncia de algum erro na
rede PROFINET IO. Os bits seguintes referem-se aos bits de erro do
“Device number” de cada dispositivo instalado na rede.

Em caso de falha de comunicagdo do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711-T com o CLP, o bit referente ao dispositivo instalado na
rede identificado pelo “Device number” vai para nivel I6gico “1” ou “TRUE”.
Este bit pode ser utilizado para intertravamento de seguranca no sistema
de pesagem. Se um sistema estiver realizando uma dosagem e o
transmissor perder a comunicagdo com o CLP, os dados de leitura no CLP
vao para 0.

No exemplo da Figura 107, o “STATE[1]” foi para “TRUE” devido
a falha de comunicagdo de rede com o Transmissor de Pesagem
Automética 2711-T instalado na rede identificado como “1” no “Device
number”.

Para localizar qual o “Device number” do dispositivo instalado na
rede, acesse “Devices & networks > selecione o dispositivo em Network
view - Device view - Properties > PROFINET interface [X1] > Ethernet
adresses - Device number”.

[ Topology view | Networkview [I} Device view |

i FIFEIRD E
' =
—
-
-,
= 4 =
< n ] B0
————
|g Properties I‘i.‘. Info y”ﬂ Diagnostics |
General

v General Set IF address using a different method E

Catalog information
PROFINET

General

|Ethemet addresses! Set PROFINET device name using a different

+ Advanced options i
Interface options PROFINET device name  [silot ]
~ Real time settings Converted name: |[silo1 ]
10 gyl
e Device number: |1 -
¥ Fort 1 [x1 F1]

Figura 108 — Device number

6.4.3.4 Configuracdo PROFIBUS DP

N°S - Fieldbus AD:27:3C:63

Firmware - Fieldbus 2.16 build 1

Address

CANCELAR

CONFIRMAR

Figura 109 — Tela de configuracéo dos parametros PROFIBUS DP

@ = Dados do médulo Fieldbus PROFIBUS DP;
= Configuragdo de parametros Fieldbus PROFIBUS DP;

= Comandos: Cancelar / Confirmar configuracao.
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snaal3id

914NOD

Figura 110 — Detalhe da posi¢éo dos leds de status da porta PROFIBUS

Led OP Descricao
Desligado Sem energia ou desconectado
Verde Operando sem erros

Troca de dados
Erro na parametrizacéo

Verde piscante
Vermelho piscante

1 flash
Vermelho piscante Erro na configuracdo PROFIBUS
2 flashes
Led ST Descricao
Desligado Nao inicializado
Verde Inicializado
Verde piscante Inicializado, em evento de diagnostico
Vermelho Dispositivo em erro
6.4.3.4.1 Instalacdo do arquivo GSD

Como referéncia é utilizado a configuragdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711-P com um CLP S7-1200, fabricante Siemens,
utilizando a ferramenta de programacéo TIA.

Para instalagdo do arquivo GSD, seguir 0s seguintes passos:

1. Selecione na ferramenta de desenvolvimento TIA em “Options”,
a opgao “Install general station description file (GSD)”;

T4 Siemens -

Projectd

Project Edit View Insert Window Help

Online | Options | Tools
3 (W H saveproject &b M =) [| Y Settings

Support packages

Install general station description file (GSD)

Devices

)

ﬂ Show reference text

L[] Global libraries 4

Figura 111 — Instalacdo arquivo GSD

2. Selecione o diretério para localizar o arquivo GSD;

Install general station description file X
Source path: | C12711-PGSD 1 \z|
Content of imported path
[/ File Version Langusge  Status Info
IE HMSB1811.g5d Default Alreadyinstalled Anybus Co__. |

)

Figura 112 — Selecé&o diretério do arquivo GSD

3.  Pressione “Install” até finalizar o processo de registro do arquivo
GSD.
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6.4.3.4.2 Instalacdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2711-P no Fieldbus PROFIBUS
DP
Para adicionar um novo mddulo (Transmissor de Pesagem
Automética 2711-P) no Fieldbus PROFIBUS DP, siga 0s seguintes passos:
6.4.3.4.2.1 Configuracdo do Transmissor na rede
PROFIBUS DP
Apo6s realizagdo da configuragdo do endereco do Fieldbus do

Transmissor utilizando o AlfaWebMonitor, siga os seguintes passos:
1. Selecione “Devices & Networks” no TIA;

w | 7] 2711-P_Apresentacdo

& Add new device

» L@ PLC_1 [CPU 1212C DC/DC/DC]
] m Comren data
» [5[) Documentation settings
r rfﬁ Languages & resources
Figura 113 — Configuracao do Transmissor na rede PROFIBUS DP

2. Para adicionar o Transmissor na rede, procure o dispositivo
“Anybus CompactCom DPV1 (FW 2.x)” (ap6s instalagao do
arquivo GSD) na aba “Catalog - Other field devices >
PROFIBUS DP - General > HMS Industrial Networks ->
Anybus CompactCom DPV1 (FW 2.X) = Anybus CompactCom
DPV1 (FW 2.X)";

v ‘ Catalog

|<Search;-

[ Filter
» [ FLC
» [5 HM
13 m Drives & starters
» m Network components
» E Detecting & Monitoring
» [ Distributed 10
- E Other field devices
» [l FROFINETIO
~ [l PROFIBUS DF
» [l Drives
¥ E Gateways
~ [l General
» 5 Siemens AG
» [l Alfa Instrumentos Eletrdnicos
w [l HMS Industrial Networks

)

i)
Figura 114 — Arquivo GSD instalado no Catalog

3. Selecione o dispositivo “Anybus CompactCom DPV1 (FW 2.x)”
e arraste o dispositivo para a area de rede em “Network view”;

‘; Topology view Iﬁ%h Network view E'f Device view |
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5. Cligue com o mouse no Transmissor e acesse a aba “Device

PO
View;
|E Topology view ||Eﬂ'h Network view @ Device view ||
% Metwork| §§ Connections |57 connection - o & [100% - =]
R Master system: PLC_1.DP-Mastersystem (1)
PLC 1 [ | slave_1 .
e,
CPU1212C | Anybus Compac... g 1p
. M 1243-5 -

Figura 117 — Selecao das propriedades do Transmissor

6. Selecione a aba “General” em “Properties” e altere o “Name:”;

|E Topology view ||EE,J Network view m‘f Device view I

P e — e 1

S

S|
<

<] n | B
|£4. Properties I:i.'.lnfo i) ﬂ Diagnostics |
J General
~ General I 2
G 1
Catalog infor... E

Identification ...
FROFIBUS address

IName: [silo1 Il

General DP para...

Author: | Alfa |
Hexparametera...
Wiatchdog Comment: ~
SYNCIFREEZE

<

~

Figura 118 — Propriedades do Transmissor - configuracédo nome

7. Selecione a opgdo “PROFIBUS address” em “Properties” e
configure o “Address:” para o mesmo enderego configurado no
Transmissor;

|E" Topology view ”ﬁEh Network view ‘ﬁf Device view I

P — A ] e — 4

¢
;

e
By

% Network| 13 Connections (R @ [100% - =
PLC_1 [ | Slave_1 .
CPU1212C | Anybus Compac... [ «B
|| Mot assigned s

Figura 115 — Dispositivo na area de rede

4. Selecione Not assigned e conecte o Transmissor na rede do
CLP especifico;

|; Topology view Hgﬁa Network view  [[If Device view

€ newwor] | L1 Connectons = =
[~
PLC_1 ] Slave_1 o E
CPU1212C | Anybus Compac... |[] "B
L Not szsigned =

elect master:

Figura 116 — Conex&o do Transmissor na rede

<] i ] Bl
Ig, Properties I‘_i.‘.lnfo y"ﬂ Diagnostics |
General
- General [l
PROFIBUS address
Catalog infor...

Interface networked with

General DF para...

Subnet: | PROFIBUS_1 [+]

Hexparametera...
Watchdog
SYMNCIFREEZE

Parameters

pddress: [73 ]

Highestaddress: | 126 [+

Tisnsmission speed:
Figura 119 — Propriedades do Transmissor - configuracéo IP

6.4.3.4.2.2 Mapeamento da area de dados
O Transmissor de Pesagem Automatica 2711-P trabalha com 4
DWs de Input e 4 DWs para Output.
Para mapear as DWs no CLP, siga 0s seguintes passos:
1. Selecione “Input/Output” na aba “Hardware catalog”;
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[& Topology view |, Network view @’ Device view ] | Options ]
- Er— 1 =2 RO R T — E E
~| v |catalog H
BE=S iy |t | ®
[ Filter g
5
2

[

. Tl universal module
> Il 1nput 1 byte

W I 1 wors

W 1nput 2 words

W input 4 words

Il output 1 byte

W output 1 words
Il output 2 words

<] [0 [>&| M outputswords

| Device overview |

#
[

51907 SUNUQ )

¥ . Module Reck Slot
Silo1

laddress | Q address Type

Anybus [m
=]

e

Figura 120 — Mapeamento da area de dados

2. Selecione “Output 2 word” ou “Input 2 word”
necessariamente nesta ordem e arraste para a area de memdria
em “Module”. Observar os enderegos alocados no CLP em “I
address” para Input e “Q address” para Output;

¥4 .. Module Rack Slot | address | Q address | Type

Silol 0 0 Anybus CompactCom DPV1 (FW2.x)
OQutput2words_1 0 1 64..67 Ourtput 2 words

Output2words_2 0 2 68..71 Output 2 words

Output Zwords_3 0 3 72..75 Output 2 words

Output2words 4 0 4 7679  Output 2 words

Input 2 words_1 [i] 5. 68..71 Input 2 words

Input 2 words_2 o & 72.75 Input 2 words

Input 2 words_3 o 7 76..79 Input 2 words

Input 2 words_4 1] 8 80..83 Input 2 words

Figura 121 — Enderegamento dos tags do transmissor

Nota: O Transmissor de Pesagem Automatica 2711-P permite
somente os critérios de configuragdo abaixo. A nao utilizagdo desta
sequéncia de configuragdo gera falha de comunicagdo do CLP com o
Transmissor:

1. Configurar sempre utilizando 2 Words por vez. Nunca utilize 1
Byte, 1 Word ou 4 Words;

2. Mapear primeiro as Words de Output e posteriormente as
Words de Input conforme Figura 121.

6.4.3.4.2.3 Tags de Leitura/Escritano CLP
Para criar os tags de leitura/escrita do 2711-P no CLP siga os
seguintes passos:
1. Cligue com o boté&o direito do mouse em “PLC tags” e selecionar
“Add new tag table” para criar uma nova tabela de tags;

g3 I
= Add grou
4z Show all tags
. Add new tag table
" Add new tag table
¢ Default tag table [40] | 0 CUt Crrl+x
Tag table_1[0] &5 Copy Crl+C

Figura 122 — Criag&o da tabela de tags do CLP

2. Crie os tags respeitando seus respectivos “Data type” e
“Address” conforme Figura 123. Note que os enderegos devem
ser respeitados na ordem que foram criados no mapeamento da
area de dados. Se alterar o enderegamento “I address” ou “Q
address”, devera também ser alterados na criagdo dos tags;

2711-P_Apresentacio » PLC_1[CPU 1212CDUDUDC] » PLCtags » Silo1 [26]

@ Tags |@ User constants

A =
Silo1
Name: Datatype Address  Retain  Visiblein HMI  Accessible from HMI  Monitor value

1 4 OUTPUT DWO Dint =

2 4@ ouTRUTDW1 Dint =] [~}
3 4@ OuTRUTDWZ Dint =] 2l
4 4@ OUTFUT DW3 Dint =] 2l
5 4@ INFUT_DWD Dint =] [l
6 4@ INFUT_DW1 Dint =] 2l
7 <@ INFUT DW2 Dint =] 2l
8 < INFUT_DW3 Dint =] =

Figura 123 — Tabela de tags do CLP
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3. Cligue com o botdo direito do mouse em “Watch and force
tables” e selecione “Add new watch table” para criar uma nova
tabela de monitoracéo de tags;

Figura 124 — Criagdo d'a'[tabela de tags de monitoracéao '

4. Adicione os tags criados no item 2 na tabela de monitoracéo e
configurar o “Display format” conforme figura;

WJ11-T_NA » PLC_1 [CPU 1212C DUDCDC] » Watch and force tables » Silo1l — W' B X

ARG TN
Name Address Display format Monitor value Modify value

1 "OUTPUT_DWO" %QD64 Hex

2 “OUTPUT_DW1® %QD68 Hex

3 “OUTPUT_DW2" %QD72 Hex

4 “OUTPUT DW3" QD76 Hex

5 [FNFUT_DWO- o8 Hex |

[ "INFUT_DW1*" %ID72 DEC_signed

7 "INPUT_DW2" %ID76 DEC_signed

8 “INPUT DW3" *IDE0 DEC signed

Figura 125 — Tabela de tags de monitoragéo

5. Compile e realize download do programa para o CLP.

6.4.3.4.3 Visualizacdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2711-P no CLP

Apoés realizar todas as configuragbes dos itens anteriores e
download para o CLP, alterar para o modo “Run”.

Para visualizar a tabela de dados online com as 4 DWs de Input e
as 4 DWs de Output, acesse a tabela criada em ‘Watch and force tables”,
selecione a tabela para o modo online e visualize os dados do Transmissor
conforme figura abaixo:

L 7A2ER

i Mame Address Display format Monitor value Modify value
1 "OUTPUT_DWO" %QD64 Hex 16#0000_0020 16#0000_0020
2 "OUTPUT_DW1" %QD68 Hex 16#0000_0000
3 "OUTPUT DW2" %QD72 Hex 16#0000_0000 é@
4 "OUTPUT_DW3" %0076 Hex 16#0000_0000
5 “INPUT_DWD" %ID68 Hex 16#0100_4C20
6 "INPUT_DW1" %ID72 DEC_signed 1027
7 “INPUT_DW2" %ID76 DEC_signed 2497 @
8 “INPUT_DW3" %ID80 DEC Sig_ned 1]

Figura 126 — Tabela de dados no CLP

@ = 4 DWs de Input do CLP (Leitura dos dados do Transmissor de
Pesagem Automética 2711-P);

= 4 DWs de Output do CLP (Escrita dos dados para o Transmissor
de Pesagem Automatica 2711-P).

6.4.3.4.4 Falha de Comunica¢cdo com Transmissor de

Pesagem Automética 2711-P
Para detectar a falha de comunicacdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711-P no CLP, é necessario utilizar o bloco de
diagnéstico do PROFIBUS DP “DeviceStates: Read module status
information of an 10 system”.
Para configurar o bloco DeviceStates siga a sequéncia:
1. Abra a aba “Program blocks” e clique em “Add new block”;
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« | 1 2711-P_Apresentagédo

ﬁb'Add new device
EE,J Devices & networks

~ [ PLC_1 [CPU 1212C DC/DCIDC]

[l§ Device configuration
% Online & diagnostics
w |- Program blocks

& Main [0B1]

4 Saidas [FC1]

i@ DiagDB [DB2]

Figura 127 — Adicionar novo bloco

2. Selecione “Data block” e configure um nome para o bloco;

Add new block

Name:

|Disgpe |

ol

=

Function black

5

Function

QOrganimtion
block

Type: @ Global DB -
Language: BT
e
() Manual
@® Automatic
Block access: (@ optimizd

(7) standard - compatible with 57-300/400

Description:

Data blocks (DBs) are data areas in the program that contain user data.
Select one of the following types:

-Aglobal data block

-Aninstance data block

e

Data block

More

¥ Additional information

Title:

Comment:

Mersion:

Author:

Add new and gpen
=] pel

I

Family:
Userdefined ID:

Transmissor de Pesagem Automética mod.2711

3. Crie as varidveis dentro do bloco respeitando “Data Type”

Figura 128 — Bloco diagndstico

conforme figura abaixo;

DiagDB
Marne Data type

1 |<@ - Static
2 <40 = |+ DeviceStates_Profibus Struct
3 < = LADDR HW_I0SYSTEM
4 < L MODE Ulnt
5 4] = RET_WAL Int
T | 2} STATE Array [0..1023] of Bool | F

4. Configure o “Start value” da variavel “MODE” para 2 e a variavel

Figura 129 — Variaveis para o bloco diagnéstico

“LADDR” (HW_IOSYSTEM) para o valor definido pelo CLP*;

: Manual do Usuario

DiagDB
MName Data type Start value

1 |0 - Static
2 |40 = w DeviceStates_Profibus  Struct
3 L LADDR HT'\I'_IOSYSTEM 270
4 |1 L MODE Ulnt 2
5 < L RET_VAL Int o
6 €@ = » STATE Array [0.1023] of Bool [E]|[+]

Figura 130 — Configuragao das variaveis do bloco diagnéstico

*Para localizar qual o valor da variavel “LADDR” (HW_IOSYSTEM)
selecionar “PLC tags - Show all tags - System constants” conforme

figura abaixo;

..-esentacdo » PLC_1 [CPU 1212C DUDCTDC] »

PLC tags — W

Devices - Tags ||EI User constants IXE System constants I_
5 QO 2 E
PLC tags
= []2711-P_Apresentacéio [~] Name Data type Value
B Add new device [ JF OB_Main OB_PCYCLE 1
B Devices & networks 2 @rca Hw_SubModule 50 (=]
- [ PLC_1 [cPU 1212C DTDODC] 5 /@ PROFINETinterface_1 Hw_nterace 64
[IY Device configuration 4 @ Hsc Hw_Hsc 258
%! Online & diagnostics 5 @ Hsc2 Hw_Hsc 259
~ [l Program blocks 6 @ HsC3 Hw_Hsc 260
B Add new block 7 JE HsC_4 Hw_Hsc 261
4 Wain [081] & /@ HsCS Hw_Hsc 262
4 Safdas [FC1] 5 @ HSCE Hw_Hsc 263
@ DiagDB [DB2] 10 @ Pulse_1[PTOIPVM] Hw_Pwm 264
4 DWO_CTRL_OUTPUT [FC5] 11 3 Pulse_2[PTO/PVM] Hw_Pwm 265
48 DWD_CTRL_INPUT[FC4] 12 @ FPulse_3[PTO/PVM] Hw_Pwm 266
» [ System blocks 13 @ Fulse_4[PTO/FVM] Hw_Pwm 267
» [ Technology objects 14 /@ DI8 DQ6_1[DIDO] Hw_SubModule 268
» i Esternal source files 15 @ A2 1[A] Hw_SubModule 269
16 JE PROFINET_IOSystem[IOSystem] Hw_loSystem 278
=li7 @ owazass Hw_SubModule 327
i’ Add new tag table 18 JE) PROFIBUS_interface_(X1) Hw_interface 328
4.? Defaulttag table [29] 19 =) DP-Mastersystem[lOSystem] Hw_loSystem 270 |
gl silot [26] 20 3 Silo1[Head] Hw_Interface 273

Figura 131 — Constantes do sistema do CLP

5. Adicione o bloco “DeviceStates” em “Main [OB1]”

“Instructions > Extended instructions ->

localizado em
Diagnostics >

DeviceStates”. Configure o bloco com as variaveis criadas para

o0 bloco;

...Apresentagiio » PLC_1 [CPU 1212C DG/DCIDC] + Program blocks » | Main [0B1]

Options
P B = & T =
Interface > | Favorites 5
Name Data type Comment > | Basic instructions H
1@a~ T H
D ~ | Extended instructions) |
2 m cAdd newe
Neme [
ol m ] > | * [ Date and time-ofday 3
o » [ String + Char g
» [] Distributed li0
» [ ] Interrupts
_
DeviceStates 3 LED
EN ENO | [ DeviceStates | |
3 ModuleStates
“DiagDe". "DiagDB". 4 GETDIAG
DeviceStates_ DeviceStates_ » [ Pulse L
=
Profibus.LADDR| | | AppR Ret Val Profibus RET_VAL + [] Date Logging g
» [ Data block control S
"DiagDB". s
DeviceSt@ates_|
Profibus MODE| | vjopE
"DiagDB",
DeviceStates_|
Profibus STATE] | syaTE

Figura 132 — Bloco DeviceStates

6. Realize download para o CLP e monitore a variavel “STATE”

criada no bloco diagnéstico.

0077-MN-04



—

Xt

INSTRUMENTOS
DiagDB
Name Data type Startvalue | Monitor value
1 |43 = Static
2 |40 = ~ DeviceStates_Profibus  Struct
3 |ad L LADDR HW_IOSYSTEM 270 16#010E
4 |qq L MODE Uint 2 2
5 |ad o RET_WAL Int o o
6 |lail = ~ STATE | Array [0..1023] ofBool [E]|[+]
7 4 = STATE[O] Bool falze TRUE
77 4 = STATE[70] Bool f FALSE
78 4 = STATE[71] Bool FALSE
79 41 = STATE[72] Bool FALSE
80 40 = | STATE[73] Bool TRUE |
81 41 = STATE[74] Bool false FALSE

Figura 133 — Variavel State do bloco de diagndstico

A variavel “STATE” foi configurada com uma Array de 1024 bits. O
bit 0 denominado “STATEJO0]", refere-se a existéncia de algum erro na rede
PROFIBUS DP. Os hits seguintes referem-se aos bits de erro de cada
dispositivo instalado na rede identificado pelo endereco.

Em caso de falha de comunicagdo do Transmissor de Pesagem
Automética 2711-P com o CLP, o bit referente ao dispositivo instalado na
rede identificado pelo endereco vai para o nivel légico “1” ou “TRUE”. Este
bit pode ser utilizado para intertravamento de seguranga no sistema de
pesagem. Se um sistema estiver realizando uma dosagem e o transmissor
perder a comunicacdo com o CLP, os dados de leitura no CLP vao para 0.

No exemplo da figura acima, o0 “STATE[73]” foi para “TRUE” devido
a falha de comunicagdo de rede com o Transmissor de Pesagem
Automética 2711-P instalado na rede com enderego 73.

6.4.3.5 Configuracdo Modbus RTU

Em Uso Pendente
115200
NONE
2

Address 1

Baud rate

Parity
Stop Bits

115200 -

CANCELAR CONFIRMAR

Figura 134 — Tela de configuragdo dos parametros do Modbus RTU

@ Configuragio do Baud rate (4800, 9600, 19200, 38400, 57600 e
115200);

= Configuragdo da paridade (None, Zero, One, Even e Odd);
= Stop bits (1 e 2);
= Address (endereco do ng, valores de 0 a 99);

= Confirmagao da nova configuragdo.

Parametros Baud rate, Parity e Stop Bits devem ser idénticos ao
configurado no Mestre da Rede. O endereco deve ser Unico para cada
dispositivo.

A porta Modbus RTU possui dois leds de indicagéo de troca de
dados Tx (Transferéncia de dados) e Rx (Recebimento de dados) para
auxiliar no diagnostico da comunicacao.
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Modbus - RTU

A(+)
BLD
B(-)

S87-SY NIV
snaalaid

ON 4—
TERMINAGAOQ
Figura 135 — Detalhe da posigéo dos leds de status da porta Modbus
RTU

O 2711-M possui ao lado do conector Modbus a terminagao de
linha que ser acionada nos equipamentos das extremidades da rede.

6.4.3.5.1 Funcdes do protocolo Modbus RTU

Os Transmissores de Pesagem 2711 possuem duas funcdes
previstas no protocolo Modbus para a troca de dados, sdo elas:
Read Holding Registers (0x03) = Ler Registradores de Dados;
Write  Multiple Registers (0x10) = Escrever Mdltiplos
Registradores.

Recomendacg6es para configuragao do CLP:
Configurar o Time out (tempo de espera para resposta): 1
segundo;
Retries (tentativas para reconexao): minimo 3;
Polling (intervalo entre as chamadas): 50ms;
A configuragéo do intervalo de Polling pode ser menor, conforme
o baud rate utilizado. (Exemplo: 115.200kpbs, polling pode ser
configurado em 20ms).

Observagdes:
O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui dois tipos
de Frames de comunicagéo, chamados PGM e FIXED;
A configuracé@o de Polling recomendada neste documento esta
baseada no tamanho de 8 Words de leitura e 8 Words de Escrita
nas fungdes 0x03 e 0x10. O aumento do tamanho do pacote de
dados pode requerer aumento do tempo de Polling;
O programador do CLP deve inter-travar a execucdo das
fungBes de leitura e escrita.

6.4.3.5.2 Funcao de leitura de multiplos registradores
Para realizar a leitura dos dados gerados pelo Transmissor de

Pesagem Automatica 2711 sera utilizada a fungéo 0x03. Esta requer trés

informacdes do dispositivo:

Endereco do dispositivo (configurado na tela RS 485 Main ou RS

485 AUX);

Registrador inicial de leitura (0x0000);

Quantidade de registradores de leitura (0x0008 — tamanho

minimo do frame PGM).

= 00 E TDO - - e
[00e00:00.02] - [O0:0000.02] - - - - . .

2 Faliing Pollng . . . .

0 J { F——

= SB2 ME 0[R] 00 MET[R] |« « o« o e e
Power-up bit .| Function in [00:00:00.02] Interromper - - . . . oo

Progress Polling Leitwia . . . . Lo
i/t 1/ F 1 | 1 /1 EN _EN
o Lo MODBUS R
............ RHF 42 H-4100 4C00
Slave D 1 . D 2 [H-0000
............ - MODBUS_1 - d00]
.................. i}

T T T S PP ] il L Mo
------------ Slave: Start OF Status Messages
S P L]
............ D#g L _Dwol
____________ Read: Vectar Total Sessions

32563
L Dw (o]
i Acknowledgeme

Figura 136 — Exemplo da configura¢éo da Funcao 0x03
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Exemplo da troca de mensagens entre o Mestre da rede e o
Transmissor de Pesagem Automatica 2711:

Exemplo da solicitagdo do Mestre para o Transmissor de Pesagem
Automética 2711 ihexadecimali:

01 03 00 00 00 08 44 0C]

Onde:

01 > endereco do Transmissor de Pesagem Automatica 2711,

03 - funcao de leitura de mdltiplos registradores;

00 00 -> registrado inicial de leitura;

00 08 > quantidade de registradores;
44 0C - CRC.

Exemplo de resposta do Transmissor de Pesagem Automatica
2711 para Mestre (hexadecimal):
01 03 10 4C 00 41 00 02 80 00 00 70 00 45 29 00 00 00 00 95 9F

Onde:

01 -> endereco do Transmissor de Pesagem Automatica 2711,

03 - funcao de leitura de mdltiplos registradores;

10 - quantidade de bytes da leitura;

4C 00 41 00 02 80 00 00 70 00 45 29 00 00 00 00 - Dados da
resposta do Transmissor de Pesagem Automatica 2711,

95 9F > CRC.

6.4.3.5.3 Funcao de escrita de multiplos registradores
Para realizar a escrita dos dados no Transmissor de Pesagem
Automética 2711 sera utilizada a fungdo 0x10. Esta fungdo requer quatro
informacdes:
e  Endereco do dispositivo (configurado na tela RS 485 Main ou RS
485 AUX);
. Registrador inicial de escrita (0x0000);
e Quantidade de registradores de escrita (0x0008 — tamanho
minimo do frame PGM);
. Pacote de dados do Mestre da rede para o Transmissor de
Pesagem Automatica 2711.

- 5B 2 ME 0[R] D0 MB 1 [R]
@ Power-up bt |- Functionin .| [00:00:00.02] - Interomper - . . . . . . . .
Progress Palling Leitura
/i v PR I — - -
............ MET[R] |-
............ - Irkemomper -
............ Leitura
EN__EN {R}——
...... MODBUS 5 . R
P.HR #16
______ SlavelD1 || [ M1 X
4 MODBUS_1 Fgiaius Messages
...... . . i
...... . DHO i L DWED]
------ - | Slave: Start Of Total Sessions | -
...... T —
______ . DwB[H-0000 || [ Dw7m X
Qo0o] Acknowledgeme!
...... DH s i
@ ------ - | Presst Vectar

Figura 137 — Exemplo da configuracao da Fungdo 0x10

Exemplo da troca de mensagens entre o Mestre da rede e o
Transmissor de Pesagem Automatica 2711:

Exemplo de escrita de dados do Mestre para o Transmissor de
Pesagem Automética 2711 (hexadecimal):
01 10 00 00 00 08 10 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00|

Onde:

01 - endereco do Transmissor de Pesagem Automatica 2711,

10 - funcéo de escrita de multiplos registradores;

00 00 -> registrador inicial de escrita;

00 08 - quantidade de registradores de escrita,;

10 - quantidade de bytes de escrita;

00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 -> Dados de
escrita para o Transmissor de Pesagem Automatica 2711

19 CD > CRC.

Exemplo de resposta do Transmissor de Pesagem Automatica
2711 para o Mestre (hexadecimal):

Onde:

01 - enderego do Transmissor de Pesagem Automatica 2711;

10 - funcéo de escrita de mdltiplos registradores;
00 00 - registrador inicial de escrita;
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00 08 > quantidade de registradores de escrita;

C1CF > CRC.
GE fil

D 1] 0 200444 DEC | Total Sessions

D 1 1] 200444 DEC |Acknowledgements
D 2 H-0000 0000 HEX [INPUT -Dw/ 00
[ 2 H-0000 0000 | HEX [ INPUT - D' 1
D 4 H-0000 0000 HEX [INPUT - D' 2
Dwf ] H-0000 0000 HEX | INPUT - DWW 3
D [ 0 DEC | Total Sessions

Df T 0 DEC | Acknowledgements
D 8 H-0000 0000 | HEX [OUTPUT -Diw' 0
Drwf ] H-0000 0000 |F HEX |OUTPUT -Diw 1
D 10 H-0000 0000 | HEX |OUTPUT -Diwf 2
D 1 H-0000 0000 | HEX [OUTPUT -Diw' 3

Figura 138 — Imagem da troca de dados entre o Mestre e o Transmissor
de Pesagem Automatica 2711

6.4.3.5.4 Comunicacdo Modbus RTU com RSLogix500
Como referéncia é utilizado a configuragdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711-M com um CLP MicroLogix 1400, fabricante
Rockwell Automation, utilizando a ferramenta de programacéo
RSLogix500.
Seguir 0s passos abaixo para realizar a comunicagao:

1. Conectar eletricamente o cabo de comunicagdo entre o CLP
(Master) e o Transmissor 2711-M (Slave).
Para o CLP MicroLogix 1400 é geralmente utilizado um
adaptador 1763-NC01. No manual do produto observar que o
pino A vem do CLP A(-) e o pino B vem do CLP B(+). Entdo o
sinal “+” do RS485 é o0 B e o sinal “—* do RS485 é 0 A;

DCE Device [DH-485
connector}

Channel 0}

8Pin

7 ™D

4 RXD

2 GND

Bil+)

8 Al

Dco

6 CTs

3 RTS

6 Termination

5 A

4 B

Comman

2 Shield

ChassisGround

Figura 140 — Pinagem conectores CLP e Adaptador

2. Configurar o “Channel 0” do CLP. Foi utilizado neste exemplo os
seguintes parametros: Driver Modbus RTU Master, Baud 19200,

Parity None, Stop Bits 2, Data Bits 8.
Observar o Control Line deve estar necessariamente para “No
Handshaking (485 Network)”. Veja abaixo as configuragdes:
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Channel Configuration x|

General  Chanel 0 | Channel 1| Channel 2|

Diiver
Baud
Stop Bits m
DaaBts [& -]
Protacol Cortrol
Control Line |No Handshaking (485 Netwark) =] iteChar Tmeat im0

Pre Transmit Delay (<1 ms) [0

o]

Carceler |

polar || Auda |

Figura 141 — Configuracao do Canal
Realizar a configuragdo do Polling para troca das mensagens

entre Read e Write e configurar os blocos MSG;

READ/WRITE MODBUS RTU
EWORDS LEITURA
EWORDE ESCRITA
Temporizadar pars Temporizader para
Pulluli da Rade DPollinz da Rade
T40 ——TON
Timer Gn Delay = EN ]
DN “Timer T+0
Tims Base 001 —DN—
Presat 10
Accum ks

BLOCO WRITE
8 WORDS.

MG10:1

ResdWrite Massage
MSGFils  MGLO0

BLOCO
8 WORDS.

MG10:0

Figura 142 — Ladder do Polling para Comunicacao

Configurar o MSG Read para:

Channel: O(Integral);

Modbus Command: 03 Read Holding Registers
(4XXXXX);

Data Table Address: N7:0;

Size in Elements: 8 registradores (tamanho minimo do
frame para PGM);

Data: 16 Bit;

Message Timeout: 2;

MB Data Address: 1 (registrador inicial é 0);

Slave Node Address: 1.

Veja as configuragdes abaixo:

=3 MSG - MG10:0 : (1 Elements)

=10l
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This Controll ~Control Bi
Charret [Ariemal Ignore if timed out (TOL: [0 ]
Modbus Command: [03 Fead Holding Registers [ ’ )
Dota Table Address: |70 | Awalting Exeeution [Ew): [1]
Sizein Elements: [ | Data
Error [ER) (D]
Target Devi Message done DN [0]
Message Timeout = [2 Message Transmitting (ST} [0]
ME Data Address (165536) 1 Message Enabled [ENJ [1]
Slave Node Address (dec]: [1
Modbus &ddiess: 40001

~Eror
Enor CodelHex]: 0

Error D
’7 Mo enors

Figura 143 — Configuragao 8 Words de Leitura

5. Configurar o MSG Write para:
e  Channel: O(Integral);

e Modbus Command: 16 Write Multiple Registers
(AXXXXX);

e Data Table Address: N7:10;

frame para PGM);

Data: 16 Bit;

Message Timeout: 2;
MB Data Address: 1 (registrador inicial é 0);
Slave Node Address: 1.

Veja as configuracdes abaixo:

This Contraller

610:1: (1 Elements)

=10/ x|

Size in Elements: 8 registradores (tamanho minimo do

Channel: [0 [Integral
Modbus Command:
Data Table Address

Size in Elements:

16 White: Mulhéle F\eawstels 4]

Mz 10
B Data

~Contiol B
Ignare if timed out [TO) [T ]

Awating Execution (EW: [0]

Target Devi

Enar [ER)[D]

Message Timeout:
MB Data Address [1-65536)
Slave Node Address (deck
Modbus Address:

PR
b ]
i

foom ]

Message done (DN
Message Transmiting (ST):[0]
Message Enabled ([EMJ: [0 ]

cEor————————————————
Ertor Code(Hex): 0

Errer D
’7 Mo enars

Figura 144 — Configuracdo 8 Words de Escrita

6. ApOs configuracao, realizar download para o CLP e monitorar as
variaveis N7:0 a N7:7 para Leitura e N7:10 a N7:17 para Escrita.
Veja exemplo abaixo:

7= Data File N7 (hex) -- INTEGER

N?j

=10l x|

4C40 4141 14233 0 [i 0 Words Leitura
40 1141 1 0 0 0 0 0 0 Words Escrita
40 o0 41 11 o o o o o o
30 0 0 o B

4 » I -
[NT-35 | Radix IHex.r‘ECD 'I
Symbo [ ] Eo\umns:lm 'I
Desc: | |

Properties

Wsage |

Help

Figura 145 — Words Leitura e Escrita

No exemplo acima as Words de Leitura podem ser convertidas

. DWO
. DW1

=N7:1+ N7:0
=N7:3+ N7:2

para DWords (32bits) para ler o peso por exemplo. Observar as Words
mais significativas e as menos significativas.
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DW2 = N7:5 + N7:4
e DW3=N7:7+N7:6

Note que a memdria N7 é uma leitura inteiro com sinal e para
converter, deve-se mover para uma variavel de 32bits (Long), realizar uma
AND e depois somar com a menos significativa. Por exemplo, para ler o
Peso em 32bits, realizar o comando CCMD 0x40 (Leitura de Peso sem
Sinal). Veja o exemplo:

DW2 (Peso S/Sinal) = (N7:5 AND OXFFFF)*65536 + (N7:4 AND OXFFFF)

Veja no exemplo abaixo a programagao considerando o bit de sinal
posteriormente ao célculo:

00000001h<

Figura 146 — Word Menos Significativa do Peso

Dest Lg:15
00000000h<

Figura 147 - Word Mais Significativa do Peso

S ——
Compste
Dest
Expression

Bit de Sinal
2 -MUL

E Multiply
3 Source A

181
1<
(L8:15%65536) + 1914

Lz

Source B -1

Deast

Figura 148 — Leitura do Peso 32bits Com Sinal

As Words de Escrita podem ser convertidas para DWords (32bits)
também. Observar as Words mais significativas e as menos significativas.

DWO = N7:11 + N7:10
DW1 = N7:13 + N7:12
DW2 = N7:15 + N7:14
DW3 = N7:17 + N7:16

6.4.4 Configuracdo da Porta RS-485 Auxiliar

Todos os modelos de Transmissores de Pesagem 2711 possuem
uma porta de comunicacdo auxiliar no padrdo elétrico RS485 com o
protocolo Modbus RTU.

Conforme Figura 1 a porta RS-485 Auxiliar possui dip para acionar
a terminagéo de linha.

A Porta Auxiliar pode ser configurada com os dois tipos de
Frames de comunicagéo disponiveis, chamados de Frame PGM e Frame
FIXED.

A Porta Auxiliar pode ser utilizada para a transferéncia de dados
utilizando a Shared Memory (memédria compartilhada), disponibilizando
dados de pesagem, possibilitando ainda a troca de dados com a Porta
Principal, uso de IHM, desenvolvimento de aplicagbes locais
disponibilizando os dados para a rede principal da fabrica, entre outras
aplicagdes.

Transmissor de Pesagem Automética mod.2711 :
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Manual do Usuario

Em Uso Pendente
Baud rate

Parity
Stop Bits

115200
NONE

115200 -

P
Address 1

CONFIRMAR

Configurar a Porta RS-485 AUX. para a comunicacdo com o
Repetidor.
A Porta Principal sera desabilitada.
As portas de comunicagdo serdo configuradas para o padrdo de
fabrica.

CONFIGURAR

Figura 149 — Tela de Configuragao Serial

@ = Configuragdo do Baud rate (4800, 9600, 19200, 38400, 57600 e
115200);

= Configuragdo da paridade (None, Zero, One, Even e Odd);

= Stop bits (1 e 2);

= Address (endereco do nd, valores de 0 a 99);

= Confirmacao da nova configuragao;

= Configura o sistema para comunicar com o Repetidor de Pesagem
3109C ou 3109C.S.

Na coluna Em Uso sao mostrados os valores que estdo sendo
utiizados no momento. Na coluna Pendente entrada dos novos
parametros. Para aceitar a nova configuragdo pressionar o botéo indicado

por

O comando indicado por @ realiza todas as configuragdes
necessarias para a comunicagao com o Repetidor de Pesagem 3109C ou
3109C.S, as configuragdes sao:

Porta RS-485 AUX:

o  Baud rate: 115200;
o Parity: none;
o  Stop Bits: 2;
o  Address: 1,
e Porta RS-485 AUX configurada com o frame de comunicagdo
FIXED:

DW Inicial de Escrita: 4;
Quantidade de DW: 4;
o DW Inicial de Leitura: 0;
o  Quantidade de DW: 4;
Configuracdo da posicdo 0 da lista de CCMDs na Shared
Memory:
()

[e]
[e]

CCMD: 0x40 — Peso Liquido UINT;
o DWs 1,2 e 3 selecionados;
o Posicao inicial: 1.
Configurar o Repetidor de Pesagem 3109C ou 3109C.S para
comunicar com o Transmissor 2711 vide manual 0122MN.

6.4.5 Data Relay — Retransmissao de Dados

A func@o de retransmisséo de dados Data Relay, permite ao
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 realizar a troca de dados entre
as duas portas de comunicacdo disponiveis. Para realizar essa tarefa
estdo disponiveis 64DW de uma &rea denominada Shared Memory

(meméria compartilhada), que pode ser utilizada conforme a aplicagéo.
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Memoéria
Compartilhada

] Porta Principal

::> EtherNet/IP™

Porta Auxiliar PROFINET IO

Modbus RTU « Modbus RTU

. DeviceNet™
PROFIBUS DP

Disponiveis

64 Double Words
Figura 150 — Exemplo de retransmisséo de dados

Data Relay é dividida em trés mddulos:
Frames = Configura o frame para a porta de comunicagéo;
Lista CCMD = Lista de comandos de leitura alocados na
Shared Memory;
Shared Memory (Mémoria Compartilhada) = configura as
Double Words para retransmissao de dados.

Com esses trés modulos, é possivel configurar o comportamento
de comunicacéo entre o Transmissor de Pesagem Automatica 2711 e os
dispositivos conectados a ele.

6.4.5.1 Configuracdo dos Frames de comunicacao

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui dois tipos de
frames de comunicacdo, Frame PGM mandatério do sistema, ele que
permite a realizacdo de configuragdo dos parametros e Frame Fixed
realiza comunicagao com a Shared Memory e néo realiza configuragédo de
parametros.

O sistema ndo permite 0 uso simultaneo do mesmo tipo de frame
para as portas de comunicagdo, evitando, desta forma conflito de
comandos de configuracéo no Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

O Frame PGM possui a configuragdo minima de 8 words para
leitura e 8 words para escrita, com possibilidade de expanséo através da
utilizagcéo da Shared Memory.

O Frame FIXED nao possui configuragdo minima, dessa forma
néo é necessario configurar pacotes de leitura e/ou escrita.

Transmizsor de

Repetidor de pesagem 2711
Pesagem 31058C.5 CLP Mestre
= USTH
| Frame FIXED Frame PGM |

Porta RS-485 Auxiliar Porta Principal

Figura 151 — Exemplo de uso da porta RS-485 Auxiliar com o Repetidor
de Pesagem 3109C.S

Podemos configurar o sistema como no exemplo da Figura 151.
Nele é possivel observar uma IHM remota comunicando com o
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 através de sua porta auxiliar
configurada como Frame FIXED e um CLP com a aplicagdo conectada ao
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 através de sua porta principal
configurada como Frame PGM.

A Figura 152 mostra um exemplo de configuragdo de Frames
através da ferramenta AlfaWebMonitor.
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Configuragdo Frame Estendido PGM

Tipo de Frame

PROFINET IO (MAIN) -
DW Inicial de Escrita
Quantidade de DW

DW Inicial de Leitura

Quantidade de DW

Configuragdo Frame FIXED
Tipo de Frame Modbus RTU (AUX) -
DW Inicial de Escrita
Quantidade de DW
DW Inicial de Leitura

Quantidade de DW

CANCELAR © CONFIRMAR 0@

Figura 152 — Tela de configuragao dos frames de comunicacao

@ = Selegéo da porta de comunicagéo para o Frame PGM;

= Configuracéo da posigao inicial na Shared Memory e quantidade de
words para leitura e escrita do frame expandido do PGM,;

= Seleciona a porta de comunicacéo para o Frame FIXED;

= Configuragdo da posic¢ao inicial na Shared Memory e quantidade de
words para leitura e escrita do Frame FIXED;

= Cancela a configuracéo realizada;

= Confirma a configuragdo realizada.

As configura¢bes DW Inicial de Escrita e DW Inicial de Leitura
apontam para posigao na Shared Memory.

6.4.5.2 Configuragdo dos comandos de leitura -

CCMD na Shared Memory

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 pode ser
configurado para disponibilizar os dados especificos na Shared Memory.
Isso facilita a leitura sem a necessidade do envio de comandos ao
Transmissor.

Podemos configurar o sistema com a leitura de peso sendo
atualizada dinamicamente e disponibilizado para as duas portas de
comunicagéo independente do Frame utilizado.

A tela de configuragao Lista CCMD possui a lista de comandos de
leitura disponiveis, podendo alocar na Shared Memory até oito comandos.
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Selecione CCMD 0-0x40 -
OPCODE 40 +
Descricao Peso Liquido UINT
Selecione DWs do Comando

DW 01 - Status

DW 02 - Peso Liquido

DW 03 - Nao Usado

Selecione Posi¢do na Shared Memory

Posicdo - 1

| LIMPAR 9 I

CCMD 0 - Configurado sem erros.
CCMD 1 - Nao configurado.
CCMD 2 - Nao configurado.
CCMD 3 - Nao configurado.
CCMD 4 - Nao configurado.
CCMD 5 - Nao configurado.
CCMD 6 - Nao configurado.
CCMD 7 - Nao configurado.
Figura 153 — Tela de configuracao da Lista de CCMD na Shared Memory

| CONFIRMAR 9 I

@ = Selecdo de configuragdo de CCMD alocado na Shared Memory;
= Retorna ao usuério o cédigo do CCMD;
= Descricdo do CCMD selecionado;

= Habilita ou Desabilita a DW 01 do CCMD a ser alocado na Shared
Memory;

= Habilita ou Desabilita a DW 02 do CCMD a ser alocado na Shared
Memory;

= Habilita ou Desabilita a DW 03 do CCMD a ser alocado na Shared
Memory;

= Seleciona a posic¢ao inicial na Shared Memory;
e = Comando para limpar a configuragdo existente, para confirmar a
operacao acessar o botéo indicado por ;
é = Confirma a configuragdo ou limpeza;

= Retorna o status da configuragdo das oito posicdes de CCMD
alocados na Shared Memory.

No 0078MN - Manual de Comandos do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711 encontra-se explicagfes detalhadas dos
CCMDs.

6.4.5.3 Leitura dos dados na Shared Memory

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 disponibiliza a
leitura da extensdo da Shared Memory, com possibilidade de escrita na
mesma.

A Figura 154 mostra a tela de exemplo de leitura de uma area da
Shared Memory possibilitando alteragdo de algum valor em um endereco
especifico.

Transmissor de Pesagem Automética mod.2711 : Manual do Usuério

Selecione Enderego Inicial de Leitura

Endereco Inicial -

Enderego Dado

0x00000001
0x00000403
0x00000EDO
0x00000000
0x00000000
0x00000000
0x00000000
0x00000000

Selecione Enderego para editar o valor
Endereco
Valor

CONFIRMAR
Figura 154 — Tela de Leitura dos dados na Shared Memory

@ = Seleciona o endereco inicial de visualiza¢cao das DW (de 0 a 63);
= Retorna ao usuario o endereco e o valor;
= Seleciona o endereco para escrita (de 1 a 63);
= Valor a ser escrito;

= Confirma a escrita.

A posicdo DW 0 é somente leitura, ela retorna o status dos CCMDs
alocados na Shared Memory.

6.4.6 Alarme Célula de Carga

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui sensor de
corrente de consumo das células de carga, para indicar ao usuério quando
o valor da corrente elétrica consumida esta fora da faixa de consumo
correto da configuragao de células instalada.

Essa informagcdo pode ser utilizada para a identificacdo de
possiveis problemas com as células de carga, seja ele o curto-circuito ou
rompimento de conexdes.

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 retorna para o
fieldbus o acionamento dos bits de alarme e no campo de leitura de peso
retorna o valor para o fundo de escala de acordo com o formato escolhido,
a descricdo do comportamento no fieldbus é detalhada no 0078MN —
Manual de Comandos do Transmissor de Pesagem Automética 2711.

Tensao (V)
Corrente (mA)

Limite inferior

Limite superior

Figura 155 — Tela de configuracéo do Alarme de Corrente de Consumo
das Células de Carga

@ = Leitura da tenséo de alimentagéo das células de carga em (V);
= Leitura da corrente de consumo das células de carga;
= Configuracéo do limite inferior de trabalho;
= Configuragéo do limite superior de trabalho.
Ao identificar a corrente fora da faixa de trabalho o
AlfaWebMonitor apresenta a mensagem “Alarme de Corrente de célula

de carga ativo. Verifique as conexbes” e a informagdo de peso “nan”
(not a number — ndo é um ndamero).
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Para sistemas de pesagem que utilizam mais de uma célula de
carga, convém realizar toda a instalaﬁéo e verificar a corrente de consumo

demonstrada em Corrente (mA) para realizar a configuragdo dos
limites inferior e superior de tal forma que a ruptura de apenas uma do
conjunto seja o suficiente para mover a corrente para fora da faixa e gerar
o alarme.

6.4.7 Calibracao

A operagdo de Calibragdo é a mais importante para o sistema de
pesagem pois nesta que sdo definidas as constantes que produzem a
medicao.

No procedimento de calibragdo, realizamos duas capturas do sinal
gerado pelas células de carga instaladas no sistema de pesagem,
chamados de Sem Peso e Com Peso, com essas informagdes mais o0s
parametros de calibracdo o Transmissor de Pesagem Automatica 2711
calcula a constante de calibragao retornando o valor final Peso.

Para realizar a calibragdo através do AlfaWebMonitor, o
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 deve antes estar em modo
UNLOCK de calibragéo. O equipamento possui uma chave de calibragédo
chamada LOCK, conforme ilustra a Figura 156.

Vista superior do
Transmissor de Pesagem 2711

— ALIMENTAGAO -
il} § e |
';‘ — — LOCK
N P 2
o =

Figura 156 — Detalhe da posigdo da chave de calibragéo

O AlfaWebMonitor retorna a mensagem “Chave de calibragédo
esta na posicdo UNLOCK. Apés calibragéo retornar para posigcdo LOCK”
indicando ao usuéario que o sistema esta pronto para realizar o processo
de calibracéo.

Quando a chave estd em UNLOCK é possivel realizar a calibragéo.
Apbs este processo a chave deve ser reposicionada para LOCK. Quando
isso ocorre a calibracéo é efetivada.

Lembrando que todos os parametros do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711 sédo protegidos por senha de acesso, desse modo, para
habilitar a edi¢do dos pardmetros o sistema deve estar no nivel de acesso
USER item 6.4.11.

6.4.7.1 Backups de Calibracao

Por ser uma informagédo critica ao sistema, sé@o realizados até
cinco backups de calibragdo, possibilitando ao usuario restaurar uma
calibracao salva e vélida realizada anteriormente.

Os backups de calibragéo sédo armazenados automaticamente ao
retorno da chave de calibragéo para a posi¢cao LOCK. Onde o backup mais
velho é descartado liberando o espago para a nova calibragao.

) Armazenamento
Transmissor de N dos 5 Backups
Pesagem 2711 ovo ibraca
g Backup de de Calibracao
Calibragéao —

»> o » =

mais velho

« -—
descartado

Figura 157 — Fluxo de armazenamento do Backup de calibragédo

Backup de
Calibragao

a\
-

O backup de calibragdo é salvo com nome gerado
automaticamente com a respectiva data de geracdo. Dessa forma, fica
mais facil selecionar o backup de calibra¢&@o para restauracao.

Imaginemos um sistema de pesagem onde 0 processo de
calibracdo é demorado e custoso, por exemplo, um silo de varias
toneladas, ao realizar o procedimento de calibragéo o valor final do peso
néo é o esperado, desta forma o processo de calibracéo devera ser refeito.
Com a possibilidade de restaurar a Ultima calibragdo valida, permitimos ao
usuario continuar com o processo produtivo até a proxima oportunidade de
calibracao.
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6.4.7.2 Restaurar Backup de calibracéao
Como o sistema armazena cinco backups de calibragcdo, no modo
UNLOCK, podemos selecionar qualquer backup. As informagdes do

Backup selecionado sé&o disponibilizadas na cquna@ indicado na Figura
164, dessa forma o operador pode visualizar os dados gravados, com a
sua respectiva data de realizagéo da calibragdo.

Para confirmar a restauracdo do Backup, pressionar o botao

indicado por @ os dados da coluna indicada por séo copiados para

a coluna indicada por . A conclusado da restauracéo é realizada pelo
retorno da chave da calibrag&o para a posi¢édo LOCK.

Armazenamento
dos 5 Backups
de Calibragéao

Transmissor de

Restaurar Pesagem 2711

Backup de
Calibragao

=

Figura 158 — Restauragéo do Backup de calibragéo

Também é possivel restaurar os parametros validos de calibracéo,
através do modulo Ez-Swap, em que a Ultima calibragdo valida é
armazenada em arquivo.

6.4.7.3 Procedimento de Calibracao
Para realizar a calibragdo do Transmissor de Pesagem Automatica

2711 iremos utilizar a interface AlfawebMonitor.

1. Acesse ainterface AlfaWebMonitor;

2. Realize o login conforme descrito no item 6.4.11;

3. Mova a chave para posicdo UNLOCK conforme indicado na

Figura 156;
4. Acesse atela de calibragao;

[ ALsa x

Tag: ALFA

N Chave de calibragao esta na posicdo UNLOCK. Apés calibragdo retornar para

12016 16:40:19 poskRol (R

Em Uso Backup

Indicador de Pesagem

Nome da

Calibragdo 3

Pesagem Detalhada

Casas
Decimais

Degrau
Capacidade

Monitor Fieldbus

Configuragdes

Peso de
Calibragdo

Unidade kg

Ajustes Gerais
Pardmetros Ethemet

Tl e Dados da Calibragao

RS-485 AUX

Data Relay

Alarme Célula de Carga
Calibragdo

Ez-Swap

Ajuste Relogio

Sobre

o Logoff

Calibragdo
Valida

Sem Peso

Data da
Execugdo

Figura de
Ruido (ppm)

Com Peso

Data da
Execugdo

Figura de
Ruido (ppm)

A indicador

15/02/116
15:53:00

15/02/16
15:23:43

5

15/02/16
15:23:53
4

& rpstes

Figura 159 — Tela de Calibragdo em modo UNLOCK

5. Ao entrar natela de calibragdo em modo UNLOCK e com o nivel
de acesso USER, o sistema interrompe o processo timeout de
login, permanecendo logado todo o periodo de calibragdo, pois
o procedimento de aplicagéo e remocao dos pesos padréo pode

levar vérias horas;
6. Configure os Earémetros de calibracdo da coluna Pendente

indicada por na Figura 164:
a. Casas Decimais;
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b. Degrau;
c. Capacidade;
d. Peso de Calibracéao;
e. Unidade.

7. Com os parametros de calibragdo devidamente configurados,
verifique se o sistema de pesagem esta livre de agarramentos,
apoios e com todos 0s seus componentes montados
(mangueiras de entrada e/ou saida do produto, motores,
vibradores, entre outros);

Com o sistema limpo e sem produto realizar a captura de SEM

PESO, no painel de comandos indicado por na Figura 164;

9. Natela sera apresentada a mensagem “EXECUTANDQO”, nesse
processo o sistema realiza a captura do sinal gerado pelas
células de carga;

Sem Peso

Data da
Execugdo

15/02/16

15:23:43 EXECUTANDO

Figura de

RS 5 EXECUTANDO

Figura 160 — Captura Sem Peso em execucao

10. Aguardar até que o sistema retorne com a data e a figura de
ruido;
Sem Peso

Data da
Execugao

15/02/16
15:23:43

23/02/16
16:41:16

Figura de 5 3
Ruido (ppm)

Figura 161 — Captura Sem Peso realizado

11. Realizada a captura de SEM PESO, posicione a quantidade de
pesos padréo referenciados no parametro Peso de Calibracao
(exemplo: se no parametro esta sendo informado 10kg, deve ser
colocado sobre o sistema de pesagem 10kg). Qualquer
diferenca entre o que esta sendo informado e o que esta sobre
o sistema de pesagem é de responsabilidade do operador que
esta executando a calibragéo;

12. Com os pesos padrdo sobre o sistema de pesagem realize a

captura de Com Peso, no painel de comandos indicado por

na Figura 164;

Na tela sera apresentada a mensagem “EXECUTANDQ”, nesse
processo o0 sistema realiza a captura do sinal gerado pelas
células de carga;

13.

Com Peso

Data da
Execucédo

15/02/16

152353 EXECUTANDO

Figura de
Ruido (ppm)

4 EXECUTANDO

Figura 162 — Captura Com Peso em execucao

14. Aguardar até que o sistema retorne com a data e a figura de
ruido;

Com Peso

Data da
Execugdo

15/02/16
15:23:53

23/02/16

Figura de

Ruido (ppm) =

Figura 163 — Captura Com Peso realizado

15. Ao final desse processo para confirmar a nova calibracéo,

retornar a chave de LOCK para a posi¢ao s,

Observagoes:
e Todo o processo de calibragdo pode ser cancelado
pressionando o botdo CANCELAR CALIBRACAO;
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O procedimento de captura de Sem Peso e Com Peso, ndo
deve necessariamente ser executada nesta na ordem;
Qualquer modificagdo nos parametros de calibragdo (Casas
Decimais, Degrau, Capacidade, Peso de Calibracédo, Unidade,
captura de Sem Peso e Com Peso) resulta em uma informacéo
de peso diferente, pois o sistema recalcula as constantes de
calibracdo com as novas informagdes;

Divergéncia entre o que esta sendo informado no parametro
Peso de Calibragéo e o que esta sendo posicionado no sistema
de pesagem durante a execugcao do COM PESO resulta em uma
informacéo final incorreta de peso;

E responsabilidade do operador que estad realizando a
calibracéo e as informacgdes que estdo sendo parametrizadas no
Transmissor de Pesagem Automatica 2711;

Para protecdo dos parametros de calibragdo a chave de
LOCK/UNLOCK sempre devera estar na posi¢cdo LOCK (exceto
guando em processo de calibragéo);

Novo Backup de calibracdo é gerado toda vez que se efetua
nova calibragdo ao se mudar a chave de UNLOCK para LOCK.

Alarmes Verifigue
. - Conexoes elétricas dos cabos das células de
Diferenca entre as carga:
operacdes de Sem Peso 9& i .
e Com Peso insuficiente - Sistema de pesagem livre de apoios e
agarramentos;

para calcular as
constantes de calibragéo

- Peso de calibragéo sobre o sistema de pesagem
durante a captura Com Peso.

Peso instavel, sistema
n&o conseguiu capturar

0 peso

- Figura de Ruido (ppm) durante a captura de Sem
Peso e Com Peso;

- Valor deve ser abaixo de 100ppm;

- Ajuste o Filtro na tela Ajuste Gerais

Existem parametros de
calibracéo invélidos

- Peso de Calibrag&o maior que Capacidade;
- Degrau, Casas Decimais com valores invalidos.
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A A 4

Pendente Backup

Nome da
Calibragdo

Casas
Decimais

Degrau
Capacidade

Peso de
Calibragao

Unidade
Dados da Calibfacao

15/02/16
15:53:00

Calibragao
Valida
Sem Peso

Data da
Execugdo

23/02/16
16:41:16

15/02/16
15:23:43

Figura de 5 3

Ruido (ppm)
Com Peso

Data da
Execugédo

15/02/16
15:23:53

23/02/16
16:43:44

Figura de
Ruido (ppm) . E

Painel de Comandos de Calibragdo

SEM PESO COM PESO

CANCELAR
CALIBRACAO

Restaurar Calibragdo

Selecione Backup —- (.@
RESTAURAR e

Figura 164 — Tela de calibragao

@ = Parametros de calibragdo atuais. Estes valores sdo utilizados para
0 calculo do peso pelo Transmissor 2711,

= Novos pardmetros de calibragéo;

= Parametros de backup de calibragéo selecionado em @;
= Janela de comandos de calibrac¢éo;

= Sele¢éo do Backup de calibrac¢éo a ser restaurado;

= Confirmag¢éo da restauracdo do backup de calibracéo.

6.4.8 Modulo Ez-Swap

A informagdo do peso para muitos processos €é critica, onde o

tempo de parada é muito caro, podendo prejudicar a linha produtiva.

Entendendo essa responsabilidade foi desenvolvido o médulo Ez-Swap.
Tem como principal objetivo reduzir o tempo de parada do sistema

pesagem, na troca do Transmissor de Pesagem Automatica, reduzindo

assim os custos de parada.

6.4.8.1 Como funciona o médulo Ez-Swap
O Ez-Swap é um sistema que possui como ponto chave um
arquivo, que contém um ponto de restauracdo do Transmissor de
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Pesagem Automatica 2711. Nele sdo armazenados todos os parametros
internos, que podem ser transportados para outro Transmissor.

6.4.8.2 Como utilizar o Ez-Swap
Apoés realizar as configuragdes do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711, acessar o submenu Ez-Swap Figura 165.

Selecione os modulos para recuperagao

Dados de Sistema (_(:D

Configuracoes do Conversor A-D

Alarmes de Corrente de Celula de
Carga

Configuracoes Ethernet
Configuracoes da RS485 AUX
Configuracoes da RS485 MAIN
Configuracoes do Modulo Fieldbus
Configuracao do Endpoint Super
Configuracao do Endpoint Master

Port Mapping das Interfaces Fieldbus

SELECIONAR TUDO e

Arquivo Ez-File gerado

EzFile_112868_20160222085806_3684331548.txt

GERAR (4]

RESTAURAR

Arquivo Ez-File enviado para restauragao

ARQUIVO e ENVIAR o

EzFile_112868_20160222085806_3684331548 txt

RESTAURAR

Figura 165 — Tela do Mddulo Ez-Swap

@ = Seleciona 0os médulos a serem restaurados;
= Boté&o para selecéo de todos os médulos;
= Link gerado para o download do arquivo Ez-File;
= Gerar um novo arquivo Ez-File para download;
= Restaura o0 sistema a partir do ultimo arquivo gerado;
= Abre a janela de busca pelo arquivo Ez-File salvo no computador;
= Envia o arquivo para o Transmissor de Pesagem Automatica 2711,

® = Link para download do arquivo enviado para o Transmissor de
Pesagem Automatica;

= Restaura o sistema a partir do arquivo Ez-File enviado.

A tela do Médulo Ez-Swap permite realizar a geragdo do arquivo
Ez-File e a restauracéo a partir do mesmo ou de outro arquivo.

Observagao:
e Apb6s nova configuragdo e calibragdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711, sugerimos geracdo e download do
arquivo Ez-File.

6.4.8.2.1 Gerar o0 Arquivo Ez-File
A geracgéo do arquivo Ez-File é muito simples, através do submenu

Ez-Swap, pressionar o botdo “GERAR” indicado na Figura 165.
O sistema retornara a seguinte mensagem “Geracao do EzFile

concluida com sucesso”, acessar o Iink@ indicado na Figura 165, uma
nova aba do navegador sera aberta exibindo o arquivo Ez-File. Pressionar
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com o botéo direito do Mouse sobre a nova pagina e selecionar “Salvar
como...” Figura 166, selecione o caminho para salvar o arquivo.

% ) [ 192.168.0.11/EzFile_TQOO. X \

e———

0304_267216841 1.txt

O 2711

C' [} 192.168.0.11/EzFile_TQ001_2016022312

[HEADER]
{FirmwareVersion=1}
{FirmwareRevision=4}
{FirmwareBuild=6}
{BoardModel=20}
{5erialNumber=112846}

{HeaderTimestamp=28160 Salvar como... Cirl+S

END_OF_SECTOR L.
- Imprimir...

Recarregar

[5vs]
{TagName=TQ@a1}
END_OF_SECTOR

Traduzir para o portugués

Exibir codigo fonte da pagina

[ADCL]

Inspecionar
{PersFlags=a}

Figura 166 — Salvar o arquivo Ez-File

O nome do arquivo Ez-File é gerado automaticamente pelo
sistema. A alteragdo do nome do arquivo Ez-File ira corrompé-lo e ndo
seré possivel restaurar o sistema a partir dele.

6.4.8.2.2 Restaurar o sistema

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 permite ao usuario
restaurar o sistema utilizando o arquivo gerado previamente, ou pelo
arquivo gerado no mesmo momento, ou gerado por outro Transmissor de
Pesagem Automéatica 2711 (sendo ou ndo do mesmo modelo).

AlfaWebMonitor
Ez-File Computador

<E<w2

Transmissor
2711

Transmissor  Ez-File
2711 : Interno
Transmissor AlfaWebMonitor Transmissor
2711 Ez-File Computador £, File 2711

B|<a ]« B aE<x(a

Figura 167 — Exemplos de transferéncia do Ez-File

E possivel selecionar os médulos do sistema a serem restaurados.

Esta opcéo é indicada por na Figura 165, onde:

Dados do Sistema = Tagname;

ConfiguragGes Conversor A-D = Parametros de Calibragao e
dados de Ajustes Gerais;

Alarmes de Corrente de Célula de Carga = Niveis dos alarmes;
Configuracbes Ethernet = Da rede Ethernet TCP/IP do
Transmissor;

Configuragdes da RS485 AUX = Da Porta RS-485 Auxiliar;
Configuracbes da RS485 MAIN = Da Porta RS-485 Main
(Principal);

Configuragbes do Modulo Fieldbus = Da porta Fieldbus
(EtherNet/IP™, DeviceNet™, PROFINET IO ou PROFIBUS DP);
Configuracdo do Endpoint Super = Do Frame FIXED
mapeamento na Shared Memory (Leitura e Escrita) e
configuracéo da Lista CCMD;

Configuragdo do Endpoint Master = Do Frame PGM
mapeamento na Shared Memory (Leitura e Escrita);

Port Mapping das Interfaces fieldbus = configuracédo do tipo de
Frame para as portas AUX e MAIN.

Por padrao todos os médulos estéo selecionados.
Observagéo:
Ao realizar a transferéncia da configuracdo de diferentes
modelos de Transmissor de Pesagem Automatica 2711, os
médulos Configuracoes da RS485 Main e Configuracoes do
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Modulo Fieldbus, séo restaurados com as configuracdes de
padréo de fabrica.

6.4.8.2.2.1 Restaurar a partir do Ez-File interno

Ao gerar o arquivo Ez-File indicado por na Figura 165 o
sistema guarda a copia em sua memdria para futura restauragéo.

Para restaurar a partir da copia na meméria, seguir as seguintes
etapas:
Realizar o LOGIN;
Acessar a tela Ez-Swap;
Colocar o sistema em modo UNLOCK;

Acessar o botéo indicado por @ na Figura 165;

Caso o sistema nao esteja em modo UNLOCK sera apresentado a
mensagem “N&o foi possivel restaurar EzFile. Chave de
Calibragcdo em LOCK”,

Estando correto sera apresentado a mensagem “Restaura¢do do
arquivo EzFile gerado concluida com sucesso”,

A mensagem citada ndo serd apresentada caso o mdédulo
“Configuracoes Ethernet” estiver selecionada (este modulo contém
os parametros da porta Ethernet TCP), desta forma a péagina sera
recarregada;

Apos a restauragao retornar o sistema em modo LOCK.

ar wNhPRE

6.4.8.2.2.2 Restaurar a partir do Ez-File externo
O Transmissor pode restaurar a partir de um Ez-File gerado por
ele mesmo ou gerado por outro Transmissor (modelo igual ou diferente).
Para restaurar o sistema com Ez-File externo, seguir as seguintes
etapas:

1. Realizar o LOGIN;

2.  Acessar atela Ez-Swap;

3. Colocar o sistema em modo UNLOCK;

4. Acessar a busca pelo arquivo indicado por @ na Figura 165;

5. Pressione o botdo “ENVIAR” indicado por ;

6. O sistema ira verificar a consisténcia do arquivo enviado, se tudo
estiver correto a seguinte mensagem serd mostrada “Upload de
EzFile concluido com sucesso”;

7. Acessar o botdo indicado por \2/;

8. Caso o sistema ndo esteja em modo UNLOCK sera apresentado a
mensagem “N&o foi possivel restaurar EzFile. Chave de
Calibragcao em LOCK”,

9. Estando correto sera apresentado a mensagem “Restauragdo do
EzFile enviado pelo usudrio concluido com sucesso”;

10. A mensagem citada n&o serd apresentada caso o modulo
“Configuracoes Ethernet” estiver selecionada (este médulo contém
os parametros da porta Ethernet TCP/IP), desta forma a pagina sera
recarregada;

11. Apobs a restauragao retornar o sistema ao modo LOCK.

Ao realizar o upload do Ez-File o Transmissor mantém uma copia
do arquivo para futura restauragdo ou download do arquivo. Caso exista
necessidade de uma nova recuperagdo a partir deste mesmo arquivo néo
€ necessario um novo upload.

6.4.9 Ajuste do Reldgio

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui relégio de
tempo real interno, indispensavel para o pleno funcionamento do produto.
O relégio de tempo real deve estar marcando o valor de data e hora
corretos para que todas as fungbes do produto vinculados a horarios

estejam acessiveis.

Hora (24h)

Figura 168 — Tela de ajuste do reldgio
@ = Ajuste da data;
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@ = Confirmagao do ajuste da data;
= Ajuste do reldgio;
= Confirmagao do ajuste do relégio.

No canto superior esquerdo do AlfawebMonitor é possivel
visualizar o relégio de tempo real.

Modelo: 2711-E
Tag: ALFA

Nivel de acesso. GUEST

Figura 169 — Detalhe do rel6gio de tempo real

6.4.10 Sobre

A tela Sobre retorna as informag8es do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711, como nimero de série e versdo do firmware.

InformacGes sobre o produto

Hardware 6
v1.5.1
Sep 16 2016 15:30:11

000002

Firmware
Compilado em
Numero de série
8min 55s
41°C

Tempo ligado
Temperatura interna

AlfaWebMonitor
Mac address - Monitor 70:53:3F:00:00:00

IP address - Monitor 192.168.0.11

GO0 ©OOGOO

Versao - Monitor 1.5.1

Figura 170 — Tela de informacdes sobre o Transmissor de Pesagem
Automatica 2711

@ =Versdo do hardware;

= Versdo do firmware gravada no Transmissor de Pesagem
Automatica 2711,

= Data de geragédo do firmware;
= Numero de série do Transmissor de Pesagem Automatica 2711;
= Tempo que o 2711 permanece ligado;
= Temperatura interna do Transmissor;
= Mac address do AlfaWebMonitor;
= Endereco IP do AlfawebMonitor;
= Versédo do AlfawebMonitor.

6.4.11 Login/Logoff

Os parametros do Transmissor de Pesagem Automatica 2711 sao
protegidos por senha de usuario. Para realizar as configuragdes, deve-se
realizar o Login com a senha de acesso alfal23.

O nivel de Login € indicado no canto superior esquerdo do
AlfaWebMonitor. Na inatividade por 5 minutos o sistema retorna ao modo
protegido dos parametros.

Figura 171 — Botéo de acesso para realizar o login

Ao acessar o botdo de Login o AlfaWebMonitor ir4 apresentar a
janela a seguir:

39
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Entre com a senha de
configuragdo

CANCELAR

Figura 172 — Entrada da senha de usuario

@ = Entrada da senha de usuario;
= Confirmacgéo do login;

= Cancela operagéo.

7  Monitor USB
O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui interface de

geréncia via porta USB, que permite a realizagcdo da calibragdo do
equipamento em modo de seguranga quando conexdo Ethernet TCP/IP
néo estiver disponivel ou inoperante. Para utiliza-la € necessario o uso de
um software AlfaPuTTY emulador de terminal COM, para download
acesse o link http://alfainstrumentos.com.br/arquivos/AlfaPuTTY .zip.

Primeiramente certifique-se de ter instalado em seu computador
os drivers para porta de comunicac¢éo virtual (Virtual COM Port — VCP) da
FTDI Chip (http://www.ftdichip.com/Drivers/VCP.htm). Atente-se ao
sistema operacional do processador de seu computador (32 ou 64 bits).

Para extrair os arquivos baixados tenha um descompactador
instalado.

Mais detalhes sobre a instalagéo e configuracdo do driver podem
ser encontrados no ANEXO A.

7.1 Utilizando o monitor USB do Transmissor de

Pesagem Automatica 2711

Primeiramente, conecte o Transmissor de Pesagem Automatica
2711 na porta USB de seu computador, com o auxilio do cabo fornecido
junto com o equipamento.

A terminagao Micro USB-B deve ser conectada ao Transmissor de
Pesagem Automética 2711 conforme a Figura 173 e a terminacdo USB A
deve ser conectada ao computador.

Figura 173 — Detalhe do conector do Monitor USB

Neste manual serdo mostradas as telas de configuracao e as telas
do terminal USB vistas através do software AlfaPuTTY.
No software de emulagdo de terminal entre com a configuracdo da

porta de comunicagéo conforme a Figura 174. Em , entre com a porta
COM alocada para o Transmissor de Pesagem Automatica 2711 (vide

ANEXO A). Em \=/, entre com a velocidade 115200.
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Figura 174 — Tela de configuragao do AlfaPuTTY

O Monitor USB possui funcionalidade bastante reduzida se

comparada ao AlfaWebMonitor, porém, é capaz de realizar as
configuragdes béasicas do Transmissor de Pesagem Automatica 2711,
além da calibragdo do equipamento.

Para acessar a tela inicial do Monitor USB, pressionar a tecla

<ENTER>.
#P COM13 - AlfaPuTTY 10 B
ST |
I A A A A A A I | | P I AV
VAR AV AR A AR B B 5 [ N I (R B B B B U
IR AV AR AT AR A A A || 11 | ] NN
/44 TNS TRUMENTOS

{c) Copyright 2808-2015, Alfa Instrumentos

Transmissor de Pesagem Automatica nmd.2711*M(—®

Firmware version: vl.3.3 (_(:)

Serial number: 000005

%P nddr%SS: }2315%@?5511 17:01
ystem Time:

POHER-UP: 1d 20 41nin 355 «—(&)

Press <ESC> for Main Menu.

m

Figura 175 — Tela inicial do monitor USB com indica¢éo das principais

informacgbes

A Figura 175 mostra a tela inicial do monitor USB. Nela s&o

destacadas as seguintes informagdes:

@ = Modelo do Transmissor;

= Versdo de Firmware;

= Numero serial do equipamento;

= Endereco IP da interface AlfaWebMonitor;

= Data e hora;

= Tempo que o Transmissor de Pesagem Automaética 2711 esta

ligado.

Para acessar o Menu Principal, basta apertar a tecla <ESC>.

A
d 'INSTRUMENTOS
. . 2P COM6 - AlfaPuTTY 1.0 =] =
ﬁ AlfaPuTTY 1.0 Configuration @
-~ Rlfa Instrumentos|2711-M | —- [[toddyl] -—--—- GUEST MLUCKED ——————————————
. Hone [toddy] 4 #15 16:01:16
Category: = LN - -
-~ Session Basic aptions for your AfaPUTTY 1.0 session 0 - Informacoes do Sistema \:D \(D Tipo de terminal: ANSI
5. i 2 - Confi Geral
= C:ongec.hlon Specify the destination you want to connect to ontiguraca bera @
&na Serial line Speed @
COME 115200 9 - Login/logoff
Tonnection pe: E - Ethernet Data
@) Seral
Load, save or delete a stored session Digite opcao:
Saved Sessions
Default Settings Load
Figura 176 — Menu Principal com indicagdo das principais informagfes
O Menu Principal concentra todas as funcionalidades acessiveis
pelo Monitor USB e possui as seguintes informagoes:
[;Iose window on exit: i @
() Mways (D) Never @) Only on clean exit = Modelo do Transmissor de Pesagem Automatica 2711;
= Tagname do Transmissor de Pesagem Automatica 2711,
About [ Open ] ’ Cancel ] = Nivel de login;

= Status da chave de calibracéo;
= Opcodes acessiveis.

7.1.1 Menu Principal — Opc¢édo 0 — Informacdes do

Sistema
#P COM13 - AlfaPuTTY 1.0 = X
—— Alfa Instrumentos 2711-M —— [PROT0O5] -——-——- GUEST —-[LOCKED]-—-—-——————— e
HOME > System Info [H>B]1 16/10/2015 11:20:37

Firmware information:
Firmware version:

ww
n
=]
=
3]

Compilation date: Oct

Compilation time: 17:08:40
Compiler version: 5030076
POYER-UP: 1d 2h 45min 11s

Board information:
Serial number: aoo0es <——(2)

Core information:

Core model: LPC2387, @72MHz
Core signature: Bx1700FF35
Boot code version: 3.4

Ethernet Information:
HAC Address: 10:53: SF IB 00:05 (_(:)
IP Rddress: 192.168

I

Transmissor de Pesagem mod.271.
{c) Copyright 2008-2015, Alfa Instrumentos

Figura 177 — Opcéo 0 — Informag@es do Sistema

A opcao 0 — Informagbes do Sistema possui alguns dados Uteis
tanto para o processo de instalagdo e parametrizagdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711 como para suporte técnico. Sao elas:

@ = Versao do Firmware;
= Numero Serial;
= Endereco MAC da interface ethernet de geréncia AlfaWebMonitor;
= Endereco IP do AlfawebMonitor.

7.1.2 Menu Principal — Opg¢éo 9 — Login/Logoff

A partir da opgéo 9 é possivel que o operador realize o login no
Monitor USB para efetuar algumas tarefas de parametriza¢éo do produto,
sdo elas: Configuracdo da porta Ethernet (utilizada para o
AlfaWebMonitor) e Calibracdo (que estdo na opgéo 2, item 7.1.3 e opgéo
E, item 7.1.5).

40
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£P COM12 - AlfaPuTTY L0
Alfa Instrumentos 2711-M -- [PROT0O5] ——--—-—- GUEST

H[]ME > Login/Logoff

<6UEsT><——(0)
1 - Hudar de nivgl de LOGIN€——(1)
2 - LOGOUT (_é)

Digite opcao:

——[LOCKED1
[H>9]1 16/16/2015 11:23:00

Nivel atual de login:

Figura 178 — Monitor USB — Login/Logoff

@ = Nivel de Login atual do usuério;

= Alterar o nivel de login para realizagdo de alteragbes na
parametrizacdo do produto via monitor USB;

= Bloquear alterages da parametrizagao via monitor USB.

Ao entrar com a opgéo “1”, o monitor USB pedira para que o
operador entre com uma senha conforme a Figura 179.

P COMI3 - AlfaPuTTY 1.0

-— Alfa Instrumentos 2711-M -- [PROTOB5] -————— GUEST —-[LOCKED]
HOME > Login/Logoff [H>9]1 16/18/2015 11:35:42

<GUEST>

1 - Mudar de nivel de LOGIN
2 - LOGO

Nivel atual de login:

ENTRE COM SENHA DE LOGIN
Digite valor: []

Figura 179 — Opgédo 1 — Mudar de nivel de LOGIN

A senha para que o operador realize alteragdes na parametrizagédo
do Transmissor de Pesagem Automatica 2711 via monitor USB ¢é “alfa123”
(sem aspas) confirme com a tecla <ENTER>. Ao entrar com esta senha,
sera possivel observar que o Nivel atual de login foi alterado de GUEST
para USER conforme a Figura 180.

EP COM13 - AlfaPuTTY 1.0 = ]
-— Alfa Instrumentos 2711-M -- [PROTOB5] -————— USER ——-[LOCKED]-—----—-—————— o
HOME > Login/Logoff /7 [H>9] 16/1./2@15 11:39:45

Nivel atual de login: <USER>(—(D/

1 - Mudar de nivel de LOGIN
2 - LOGO

Digite opcao:

Figura 180 — Realizado login para parametrizacdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711

A opgao “2” permite que o operador realize a “trava” do sistema
para alteracdes. Com isso ndo sera possivel alterar, por exemplo, a
calibracdo do Transmissor de Pesagem Automatica 2711.

Para retornar ao Menu Principal pressione a tecla <ESC>.

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui um
mecanismo automatico que realiza o LOGOUT para que 0 usuario nao seja
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capaz de realizar alteragGes na parametrizacdo do produto, 0 que ocorre
apo6s 20 minutos de inatividade no monitor.

7.1.3 Menu Principal — Opc¢é&o 1 - Arquivos de Log

O Transmissor de Pesagem Automéatica 2711 realiza o log das
operacdes realizadas, divididos em dois grupos: Log de sistema contém
os dados dos paradmetros de calibragédo e Log de processo operacdes de
Zero, Tara, Destara, sistema inicializado, login e logoff.

A opgdo 1 no menu principal fica disponivel quando realizado o
login USER.

P COM13 - AlfaPuTTY 1.0

—— Alfa Instrumentos 2711-M -- [ALFA] ——————— USER -—-[LOCKED
Home [H>1 1!;/@&/2.16 08:43:17

Tipo de terminal: ANST

- Informacoes do Sistema
1 - Arquivos de log
2 - Configuracao Geral

- Login/logoff
- Ethernet Data

mw

Digite opcao:

T

Figura 181 — Opcgao 1 — Arquivos de Log no menu principal

@ = Acessa 0 menu de arquivos de log.

P COM13 - AlfaPuTTY 1.0

—— Alfa Instrumentos 2711-M
HOME > Log Console

— TALFAT — USER —~[LOCKED
(>4 /0412016 08:53:27

1 - Monitorar arquivo de log de sistema (_(D:

2 - Monitorar arquivo de log de processo

Digite opcao:

«[m

Figura 182 — Menu de arquivos de Log

@ = Acessa Log do sistema;

= Acessa Log de processo.

= X

EP COM13 - AlfaPuTTY 1.0

— Alfa Instrumentos 2711-M+ —- [ALFA] ————-—— USER ———[LOCKED]
HOME>LOG > Log do Sistema [H>4>1] 14/04/2016 09:02:44

[2361ad5532_adc.c{3555) :nsg#B116:CAPAC CH1, 20018
[2371ad5532_adc.c{3573) :nsg#@112:PCAL CH1, 20000
[2381ad9532_adc.c(3805) :msgh0100:SPESO CH1, 0xBOBB3721
[2391ad5532_adc.c(3825) :nsgh0102:CPESO CH1, BxBO134EB3
[2401ad5532_adc.c{2613) :nsgH0104 :KCAL CH1, 0.0377129954
[2411ad5532_adc.c(3805) :msgh0100: SPESO CH1, 0x008B372D
[2421ad5532_adc.c(3825) :nsgh0102:CPESO CH1, OxBO134FO7
[2&3]ad5532,adc.c(3825):mng0102:CPESU CHl, ﬁxlllahEFﬂ
[2441ad5532_adc.c(2613) :msg#@104 :KCAl 0.0377887487
[2&5]ad5532_adc.c(2613):msgﬂﬂl@ﬂ:KCﬂL CH 0.0377087487
[2461adb532 adc. c(2613) :msgH@104 :KCAL CH1, 0.0377087407
[2471ad9532_adc.c(2613) :msgH0104 :KCAL CH1, 0.0377087407
[2481ad5532_adc.c(2613) :nsghB104 :KCAL CH1, B.0377087407
[2491ad5532_adc . ¢(3520) :msg#0106:CASAS CHI, 3
[25@]ad5532,3dc%c£2?13):mngUl@d:KCHL CH1, ©.0377087467
---end of file -—-

Setas e teclado numerico: <Up>/<Dn>,
<D> mostrar Data/hora

<Home>/<End>, <PgUp>/<PgDn>

1 [

Figura 183 — Opgéo 1 — Log do sistema

Nas telas de Log de sistema e Log de processo é possivel
realizar a navegacdo utilizando as teclas de seta <Up> e <Down>,
numérica <9 PgUp> e <3 PgDn>, para acessar o inicio <Home> e final
<End>, visualizar e ocultar Data/Hora tecla <D>.

0077-MN-04



—

A

INSTRUMENTOS

7.1.4 Menu Principal — Opcéao 2 — Configuracao Geral

EP COMI3 - AlfaPuTTY 1.0

-— Alfa Instrumentos 2711-M
HOKE > Configuracao

1 - Canal 1 «—(2)

|
USER -—-[LOCKE

[H>21 16/1./2015 11:41:22

-- [PROT0O51

9 - Gerar senha para fazer UNLOCK de calibracao (—@

Digite opcao:

« [om

Figura 184 — Monitor USB — Configuracéo

A opcéo “2” do Menu principal permite ao operador acessar as
informacdes relativas a fungdo metrolégica do Transmissor. Nesta tela
encontramos as seguintes opcoes:

@ = Visualizar e alterar configuragdes metrologicas do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711;

= Geracao de senha para UNLOCK de calibracao.

7.1.4.1 Menu Configuracdo — Opcéo 9 — Geracgédo de
senha para UNLOCK de calibragéo

Através do Monitor USB é possivel realizar o desblogueio da
calibragcdo sem a necessidade do acionamento da chave fisica LOCK. O
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 gera uma senha que é
encontrada na opgao “9”.

EP COMI3 - AlfaPuTTY 1.0

—— Alfa Instrumentos 2711-M+ —— [PROTO005]
HOME>CFG > Senha p/ UNLOCK de Calibracao

|
USER -—-TLOCKED]

[H>2>A1 16/18/2015 12:17:20

Utilize a senha abaixo para realizar UNLOCK de Calibracao por Senha.
ATENCAO PARA AS INFORMACOES:

- a senha tem validade somente para o dia em que esta foi adauirida:

- se o mesmo procedimento for repetido em outro dia, uma nova senha devera
ser gerada;:

—- De duplo clique na senha abaixo e copie com Editar -> Copiar (ou Ctrl+C);
- Guarde a senha em um arguivo para posterior uso;

- Cole a senha (Editar -> Colar no host) quando esta for requisitada

(em geral, Ctrl+V nao funciona em terminais).

Senha:

Pressione ESC ou BS para voltar

Figura 185 — Configuragao — Geracao de senha para UNLOCK de
Calibracao

A tela de geragdo da senha para UNLOCK de calibragdo mostrara
uma senha alfanumérica no mesmo local do retangulo vermelho da Figura
185 e deve ser copiada conforme as instrugdes presentes na tela.

7.1.4.2 Menu Configuragdo — Opcao 1 — Canal 1
Nesta tela é possivel realizar a parametrizagcdo basica do
Transmissor de Pesagem Automatica, bem como realizar a sua calibragéo.
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£P COMI2 - AlfaPuTTY 1.0

Alfa Instrumentos 2711-M
HUME)CFG > Configuracao

—— [PROTOB51]

LVALIDR) )
S — )

USER -—-[LOCKED]
[H>2>1]1 16/10/2615 13:32:24

1 - Calibracao canal 1
2 - Filtro canal 1

Configuracoes de Pesagem

3 - Limiar de PMOY ——————- 0.0100 (_®

4 — Limiar de MOY —— l 0100 Configuracoes de Estabilidade
RMS Window size

F - Faixa de zero —-——————-—- [4%1 |
limite superior [+4.00] (—®I Configuracoes de Zero
limite inferior [ h 001 | [F¥= 4%, ZR=S, ZC=S]

A - Autozero O |

C - zero por Comando ————--- [S] |

T - Hodo de Tara ——————- [Sucesslua](—@ Configuracao de Tara

Digite opcao:

Figura 186 — Configuragdo — Canal 1

As opgoes presentes na tela de configuragdo do canal 1 s&o:

@ Calibracéo canal 1 = Informag&o sobre o status da calibragéo do canal
1, acesso a tela de envio de comandos de calibragdo (COM PESO e SEM
PESO), e parametrizagdo das fungbes de pesagem (casas decimais,
capacidade, peso de calibracao, etc.);

Filtro canal 1 = Tipo do filtro;
Limiar de PMOV (Process MOV) = ajuste de PMOV;
Limiar de MOV = ajuste de MOV,

Faixa de ZERO = Ajuste da Faixa na qual serdo aceitos comandos de
ZERO;

Autozero = Configuracdo de ZERO automéatico na inicializagéo do
produto;

ZERO por comando = Faz com que o Transmissor de Pesagem
Automética 2711 aceite comandos de ZERO pelo fieldbus ou pelo
AlfaWebMonitor;

Modo de TARA = Altera o modo de tara do Transmissor de Pesagem
Automatica 2711.
Para realizar qualquer alteracdo € necessario que o nivel de
LOGIN seja “USER”. Consulte o item 7.1.2 para maiores detalhes de como
alterar o nivel de LOGIN no Transmissor de Pesagem Automética 2711.

7.1.4.2.1 Opcéo 1 - Calibracéo Canal 1

A calibragdo do Transmissor de Pesagem Automatica 2711 é
realizada através da opcao 1 presente na tela de configuracéo do Canal 1
(Figura 186). Esta opgao levara o operador a tela vista na Figura 187.

= il

£P COMI2 - AlfaPuTTY 1.0

— Alfa Instrumentos 2711-M -- [PROTOO5] --——-—- USER -—-[LOCKED]-—---————-———— &
HUME)CFB)CFG > Calibracao " , [H>2>1>1]1 16/18/2015 13:35:38
[CALIBRACAO EXATA] <VALIDA>

CHSHS DECIMALS ——-—-——- z

CHPRCIDRDE ***** 20018 (_(: )

PESO DE CALIBRACAO 20000

SEMPESO - 00039648

COMPESO -~ 0GOBADAL

UNTDADE — kg

NF speso: 3ppm/1mV/V

NF cpeso: Lppm/1mV/V (—@

kcal : .037716992199421

F2 - REALIZAR UNLOCK DE CALIBRACAO POR SENHA (—@
LEITD:0.291732nV/V OFFS:0.235080mY/V PESO BTO:  21.36kg

Figura 187 — Configuracéo do Canal 1 — Calibracéo

Os parametros que séo passiveis de alteragdo séo os indicados

por

1 — CASAS DECIMAIS = Quantidade de casas decimais
presentes na informacéo de peso;

2 — DEGRAU = Passo da medida de pesagem (1, 2, 5, 10, 20,
50). Os parametros DEGRAU e CASAS DECIMAIS definem a
resolugéo da informacgéo de peso que sera
transmitida/mostrada. Para o exemplo da Figura 187 a resolugéo

0077-MN-04



—y
A
d INSTRUMENTOS

da medida de peso do Transmissor de Pesagem Automatica
2711 serd 0,059 (DEGRAU 5, CASAS DECIMAIS 2,
UNIDADE = g);

3 — CAPACIDADE = o pardmetro CAPACIDADE, CASAS
DECIMAIS e UNIDADE definem a capacidade maxima do
sistema de pesagem. Para o exemplo da Figura 188 a
capacidade méxima é 500,45g;

4 — PESO DE CALIBRACAO = Peso no qual sera enviado o
comando COM PESO para a definicao da reta de calibragao;

S —SEM PESO = realiza a captura do sinal das células de carga
para o sistema sem carga;

C — COM PESO = realiza a captura do sinal das células de
carga para o sistema com carga;

U — UNIDADE = define a unidade de medida da informagéo de
peso (grama - g, quilograma - kg ou tonelada - t).

Informacgdes sobre o status da calibracdo em vigor no Transmissor

de Pesagem Automaética 2711 podem ser encontradas na caixa da
Figura 187. Nela teremos acesso a informagdes como a figura de ruido
das capturas de SEM PESO e COM PESO, inclinagdo da reta de
calibracado (kcal), data e hora da captura de SEM PESO e COM PESO,
além da data e hora em que foi confirmada a calibragéo a partir da chave
fisica ou l6gica de calibragao.

A opcao indicada por @ permite ao usuéario realizar o UNLOCK
da calibragéo através da senha adquirida no item 7.1.4.1. A chave fisica
LOCK tem prioridade sobre a chave légica, na modificacdo do
posicionamento da chave légica para o desbloqueio da calibragdo o
sistema s6 respondera a chave fisica.

Para realizar qualquer alteracdo de parametros nesta tela é
necessario que, além de estar logado em nivel USER, a chave de
calibragao (l6gica ou fisica) esteja na posicdo UNLOCK, o que pode ser
visto na parte superior direita da tela, conforme destacado na Figura 188.

EP COMS - AfaPuTTY 1.0
-- Alfa Instrumentos 2711-H —- [toddyl
HOME>CFG>CFG > Calibracao ra 0478
[Em usol [Pendentel
[CALIBRACAO EXATAI <YALIDA> <YALIDA>
1 - CASAS DECIMAIS 2
2 - DEGRAU 5
3 - CAPACIDADE 00045
4 - PESO DE CALIBRACAO 50000
S - SEMPESO -- 00000003
C - COMPESO —- BO1E81CT
U - UNIDADE —- 9
NF speso: Oppm/1mV/Y
NF cpeso: 6ppm/1mV/Y
kcal : 0. B258l87529£2@85
L - CARREGAR BACKUP DE CALIB
LEITD:1.999562m¥/Y OFFS:0.000003mY/V PESO BT0: 500.05g

Figura 188 — Configuracéo — Destaque para as informacdes de LOGIN e
estado da chave de calibracéo.

O procedimento de calibragdo estéd explicado em detalhes em
6.4.7.3 Procedimento de Calibragao

A Figura 188 mostra o0 exemplo de uma tela de calibragdo com os
parametros “CASAS DECIMAIS” e “PESO DE CALIBRACAQ’ alterados.
Observe que o parametro “PESO DE CALIBRACAO”, neste caso, foi
responsavel por alterar o parametro kcal, coeficiente angular da reta de
calibracdo. Para mais detalhes sobre o parametro consulte o item
Definic&o de Calibracéo.
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EP COMG - AlfaPuTTY 10

Instrumentos 2711-H+ -- [toddyl

Alfa ER ---[UNLOCKED]
HUMDCFG)CFG > Calibracao

S
[H>2>1>11 B85/08/2015 06:47:37

[En usol [Pendente]-————--—--————————

[CALIBRACAD EXATAI <VALIDA> <VALIDA>
% CHSHS DECIMHIS 2 - 1
3 - EHPHCIDHDE ——————————— SBILS
4 - PESO DE CALIBRACAD -—- 50600 - 45000
g - ESO 000!
U - UNIDRDE —-—-—

NF speso: Bppm/1mY/V

NF cpeso: 6ppm/1mYy/V

cal: . 025008 752942085 - 0.022507878020406
R - RESETAR ALTERACOES NA CALIBRACAO L - CARREGAR BACKUP DE CALIB

LEITD:1.999443n¥/Y OFFS:0.000003wY/V PESO BTO: 4500.5g

Figura 189 — Tela de calibragdo com parametros CASAS DECIMAIS e
PESO DE CALIBRACAO alterados

O Transmissor de Pesagem Automéatica 2711 gera
automaticamente backups de calibracdo caso seja alterado algum

parametro metrolégico item da Figura 187. Para restaurar uma
calibracéo realizada anteriormente, certifique-se de que o Transmissor de
Pesagem Automatica 2711 estd com o nivel de usuario USER e o status
da chave de calibragdo em UNLOCKED, conforme mostra a Figura 188.
Ainda na tela de Calibragao, entre com a opgao “L — CARREGAR BACKUP
DE CALIB” e aparecera uma tela como na Figura 190. As teclas para
direita e para esquerda do teclado alteram as informacdes relativas as
calibracdes realizadas anteriormente. Selecione o backup de calibragéo
qgue deseja restaurar e tecle <ENTER>; o Transmissor de Pesagem
Automatica 2711 pedira uma confirmacéo para o carregamento do backup
de calibragdo selecionado. Caso esteja correto, confirme digitando S
seguido de <ENTER>; caso ndo esteja correto, cancele digitando N
seguido de <ENTER>.

EP COMS - AlfaPuTTY 1.0

-— Alfa Instrumentos 2711-H+ —- [toddyl
HOME>CFG>CFG>CALIB > Backup Calib

USER —--[UNLOCKED]
[H>2>1>1>L1 85/88/2015 06:58:02

| Pontos de restauracao | x x x x [x] |
| Nome | RS_A |
| Tipo de Calibracao | Exata |
| Casas decimais | 1]
| Degrau | 5 |
| Capacidade | 50845 |
| Peso de Calibracao | 45000 |
| Peso morto | 6.0 |
| NE do SPESD | Oppm/1mV/Y |
| NF do CPESO | 6ppm/1mV/V |
| Alteracao de KCal | @5/@8/15 06:57:48 |
I Alteracao de SPESO | 25/06/15 14:55:30 I

Alteracao de CPESO

| 25/@6/15 14:56:35

<ENTER> Selecionar

<ESC,BS> Voltar; <ESQ,DIR> Navegacao;

Figura 190 — Tela de visualizacao e restauracéo de backup de calibragédo

Com o status da chave de calibragcdo ainda em UNLOCKED é
possivel cancelar qualquer alteracdo realizada nos parametros de
calibracdo. Na tela de calibracao (Figura 189) entre com a opgao ‘R —
RESETAR ALTERACOES NA CALIBRACAOQ”.

7.1.5 Menu Principal — Opc¢éao E — Ethernet Data
Este menu disponibiliza ao operador acesso as configuracdes da
interface ethernet.
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&P COM6 - AlfaPuTTV 1.0

== Alfa Instrumentos 2711-M+ --
HOME > Ethernet Data

Link Status: CONNECTED

=l e =
GUEST --[UNLOCKED]---—--—————- a
[H>E] 04/08/2015 17:09:56

[toddy]

157 168.U. 11
192.168.0.1
299.299.295.0

Current Hddress:
Current Address:
Current Value:

IF Hddress
Default Gateway Address
Subnet Mask

MAC Address

Current Value:

Digite opcao:

Figura 191 — Ethernet Data — Tela de configuracéo da interface Ethernet
TCP/IP

Parametros do quadro @ da Figura 191:

| = Endereco IP;

G = Gateway;

S = Subnet Mask;

M = Modo de enderegamento, estatico ou dinamico (DHCP).
A informacéo sobre o endereco fisico da interface de rede Ethernet
TCP/IP do Transmissor de Pesagem Automatica 2711 é encontrada em

da Figura 191.

8 Definicdo de Calibracao

Para o Transmissor de Pesagem Automatica 2711 converter a
informacé&o gerada pela(s) célula(s) de carga em peso, € necessario que o
equipamento tenha referéncias de leitura e o preenchimento dos
parametros de calibragéo, séo eles:

Casas Decimais (CAD);

Degrau (DEG);

Capacidade (CAPAC);

Peso de calibragéo (PECAL);

Unidade.
Sao necessarios duas informacdes de referéncia, a primeira do
sinal gerado pela(s) célula(s) de carga com somente o peso estrutural do
sistema de pesagem, chamado de Peso Morto e a segunda do Peso Morto
mais o peso de referéncia chamado de Pecal (Peso de Calibrago).

Damos o nome da primeira captura de referéncia de Sem Peso e

da segunda de Com Peso, realizadas essas etapas, 0 Transmissor de
Pesagem Automatica 2711 calcula os dados obtidos e gera a reta de
calibragdo Figura 192.

AD 4
SATURACAO
”””””””” | <C
: (U]
__________ « ’14 Referéncia
! : E Com Peso
Referéncia | @
Sem Peso : e]
\\5‘ 1 |(Ij
_ O v
S g Peso
i <
o o

Figura 192 — Exemplo da reta de calibracéo

Com essas informag6es o Transmissor de Pesagem Automatica
2711 pode indicar ao usuario informag6es como, indicagdo de Sobrecarga
do sistema de pesagem, faixa de captura de Zero, Figura de Ruido no
momento da captura das operagdes de Sem Peso, Com Peso e durante
toda a pesagem realizada e propriamente 0 peso.

Defini¢des:
Peso Morto = nome dado ao peso estrutural do sistema de
pesagem;
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Sem Peso = nome dado ao procedimento de captura da
informacdo gerada pela(s) célula(s) de carga com somente o
Peso Morto do sistema durante a calibracéo;

Com Peso = nome dado ao procedimento de captura da
informacé&o gerada pela(s) célula(s) de carga com o Peso Morto
do sistema e o Pecal durante a calibragéo;

Pecal (Peso de Calibragdo) = nome dado a informagdo de
referéncia de peso que sera utilizada no momento de captura do
Com Peso;

Capacidade = informagéo para o Transmissor de Pesagem
Automética 2711 da capacidade maxima admissivel do sistema
de pesagem para indicar Sobrecarga;

Degrau = menor incremento da informacgé&o de peso;

Cad (Casas Decimais) = indicacdo do ponto decimal na
informacé&o de peso;

Unidade = indicacdo da grandeza em g (grama), kg (quilo
grama) e t (tonelada);

Sobrecarga = indicagcdo que o peso sobre o sistema de
pesagem ultrapassou o limite de Capacidade;

Saturagéo = indicagdo que o sinal gerado pela(s) célula(s) de
carga ultrapassou o limite de conversdao do AD (Conversor
Analégico Digital);

Faixa de Zero = faixa de ajuste de referéncia de zero permitido
pelo Transmissor de Pesagem Automatica 2711,

Figura de Ruido = informacéao fornecida em unidades de ppm
por ImV/V. Pode ser utilizada para determinar o nivel de ruido
mecanico/elétrico do sinal de pesagem. Essa informacéo pode
auxiliar na andlise de problemas causados por ventos, chuva e
vibragdo mecénica.

Na modificagdo de qualquer parametro de calibragdo, Casas
Decimais, Degrau, Capacidade, Peso de Calibracao, Unidade, captura
de Sem Peso e Com Peso, o sistema recalcula as constantes de
calibrac@o gerando um novo valor de peso.

Para proteger os dados de calibragdo do sistema foram
desenvolvidos dois métodos de protegao:

Chave LOCK = localizada no préprio Transmissor de Pesagem
Automética 2711,
Senha de Calibracdo de LOCK/UNLOCK = senha gerada
dinamicamente pelo préprio Transmissor de Pesagem
Automatica 2711.

A Senha de Calibracdo é gerada dinamicamente pelo sistema,
dessa forma todas as vezes que desejamos configurar o Transmissor de
Pesagem Automatica 2711 via fieldbus devemos realizar a leitura da senha
de calibracéo e o envio do comando de UNLOCK com a senha obtida.

Os comandos para by-pass a chave fisica de calibracdo séo
descritos em um documento distribuido através de troca de termos
de responsabilidade.

9 Listade comandos fieldbus disponiveis
Para atender a grande variedade de CLPs e sistemas
Supervisorios 0 Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui 4 tipos

de formato de dados disponiveis:

Faixa

-3,4E+38 a +3,4E+38
-2.147.483.648 a +2.147.483.647
0 a 4.294.967.295

0xF999 9999 a 0x0999 99999
Tabela 6 - Tipo de formato de dado e faixa

Formato

Floating Point IEEE754
Inteiro Complemento de 2
Inteiro sem sinal

BCD

Segue a lista dos comandos disponiveis no Transmissor de
Pesagem Automatica 2711 com seus respectivos formatos de dados:

E = o
5 k2]
g € £ 0§ £
=] ow ] 7] S o
& £ o2 ° £2
. s uw TEN BE a €S
CCMD (Leitura) ¢ =88 5 2 83
3 Peso Liquido e Status 0x00 0x20 0x40 0x80
jol
& Desvio Padrdo RMS 0x16 0x36 0x56 0x96
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Data Relay

E 2 ) - o g
[s} = 1< e =
g as E 5 £ g S 5 £ £
=4 o K a s3 S 3 £ [ £
O = w jSlr=3 e _ pal 5] 2 K} @ S8
CCMD (Leitura) s 253 EgE 9 £$ g SEB~ £ a £E
eitura, T4 £ £
L= =035 =% @ ns ACMD (Escrita/Configurag&o) gu E LR E Q 8%
Figura de Ruido 0x1C 0x3C 0x5C 0x9C -
Ajuste Com Peso 0x0B
Peso Bruto e Status 0xB0O 0xB1 0xB2 0xB3
Cancelar Calibragédo em ox72
Peso Bruto e Status “em uso” 0xB8 0xB9 O0xBA 0xBB progresso
Pico Maximo e Status 0xC4 0xC5 0xC6 0xC7 »
Q
Alarme de corrente de consumo
Pico Minimo e Status 0xC8  0xC9  OxCA  OxCB % das células de carga 0x12 0x32 0x52 0x92
<
Valor de Tara 0x01 0x21 0x41 0x81
Configurag&o Filtro / Zero / Tara 0x03 IR CHETEES HRED @ PE o2
° Rel6gio 0x06 > Lista 0 de CCMD na Shared ox43
' ° Memory
a o
5 Limiar de PM OXOF OX2F Ox4F OX8F
3 imiar ge Fiiov X X X X € Lista1 de CCMD na Shared oxaa
é Limiar de Mov ox18 0x38 0x58 0x98 e Memory
NGmero de Série, Versdo de Bl Valor de DW na Shared Memory 0x46
fi I - —
LT OEIE Tabela 8 — Lista de Comandos Aciclicos (ACMD)
Gabarito de Campos OXFF
- L Os comandos estdo descritos detalhadamente no 0078MN —
Parametros de Calibracéo 0x04 . L.
Manual de Comandos Transmissor de Pesagem Automatica 2711.
Figura de Ruido, data e hora da
2 calibragéo 0x74
&
ij Parametros de Calibragédo “em . . ~
3 USO” oxz6 10 Dispositivos de Protecéao
Fioura de Ruido. datae hora d . Protecéo contra inverséo de polaridade na alimentacao;
Igura de Ruldo, aata e hora da . ~ .
calibragéio “em uso” 0x78 o Fuswel~ de prote¢éo contra sobre c,o'rrente,
. Protec&o contra descarga eletrostética;
Sensores de corrente e tenséo 0x08 0x28 0x48 0x88 . Protecao de sobre corrente na entrada da célula de carga;
de excitacéo da célula de carga K
. Carenagem conectada ao pino de terra da entrada de
" AIarn"\e de corrente de consumo 0x12 0x32 0x52 0x92 allmenta(;ao.
g da célula de carga
S : -
b4 Grupo de bits de alarme critico e
de sistema O
Grupq de bits de alarme de OX4A
usuario
Frames estendidos FIXED e Ox42
PGM 11 Tabelade Erros
Lista 0 de CCMD na Shared oxas Atravc_as QO AIfant_)Momtor o erro é rgpr_esentado por cores. A
Memory x cor vermelha indica erro critico e a cor amarela indica um alarme.

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 possui indicagao

Lista 1 de CCMD na Shared oxas  local, através do Led de STATUS de trés cores.

Memory

Valor da DW na Shared Memory 0x46

Tabela 7 — Lista de Comandos Ciclicos (CCMD)

g
= o £
£ £ @ 9
g s © £ g
2 o0 5 b 5o . Al llasom  DTEL
© = i 2e. £ a = 2 Figura 193 — Detalhe da posicao do Led de STATUS
Q Q =
ACMD (Escrita/Configurag&o) 24 £3%g £ g 3%
Nivel Comportamento Descricdo Solucéo
NOP (No operation) 0x00 Led de STATUS
. . Verifique
- Vermelho piscante Falha no Transmissor de .
Comando de Tara / Tara editavel 1 2 i AlfawebMonitor para
/ Destara 0x01 0x21 0x41 0x81 (répido) Pesagem Automatica 2711 mais informacdes
Configuragéo Filtro / Zero / Tara 0x03 Falha grave no Transmissor Verifique
(=] 15 .
s 2 Vermelho sdlido AlfawebMonitor para
& Ajuste do Reldgio 0x06 de Pesssagem 2711 mais informagdes
=]
2
€ Zero 0x0D Conversor AD em Verifique
(&) - 3 Amarelo Sélido configuragéo (Inicializagéo / AlfaWebMonitor para
Limiar de PMov OxOF Ox2F Ox4F O0x8F Calibracéo) mais informagoes
Limiar de Mov 0x18 0x38 0x58 0x98 Acesse 0
. Sistema configurado com AlfawebMonitor com o
Zerar bit RST O0xA3 4 Vizz:iiti;?lrg:trg)lo endereco IP temporario endereco |P temporério
2 lor de P oxAB P 192.168.0.11 e verifique os
erar valor de Pico X parametros
g 8 Parametros de Calibracéo 0x04 Amarelo piscante Verifique
= S ) . .
R} Ajuste Sem Peso 0x09 5 (lento) Calibragéo invalida AlfawebMonitor para

mais informagées
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Tabela 9 — Nivel de alarme e comportamento do Led de STATUS
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12 ANEXO A - Instalacdo e Configuracdo do Driver
FTDI para o Monitor USB dos Transmissores de
Pesagem 2711

O Monitor USB presente nos Transmissores de pesagem 2711 é
responséavel por prover um canal de servico alternativo, com as fungdes
béasicas do Transmissor 2711 como a configuragéo da porta Ethernet do
AlfawebMonitor, além da calibracéo do sistema.

Para o funcionamento da porta USB sera necesséario a instalacéo
do driver de virtualizagdo da porta COM, segue o site para download do
driver http://www.ftdichip.com/Drivers/VCP.htm. Verifique o Sistema
Operacional instalado em seu PC.

O Transmissor de Pesagem Automatica 2711 é compativel com os
drivers VCP (Virtual COM Port) presentes no site.

Segue a sequéncia de instalac&o do driver:

1. Execute o instalador do driver;

@ FTDICDM Drivers

S

FTDI CDM Drivers

Click 'Extract’ to unpack version 2, 12,10 of FTDI's Windows
driver package and launch the installer.

www ftdichip .com

“Exiract Cancel

2. Pressione o botdo Extract;

Device Driver Installation Wizard

Welcome to the Device Driver
Installation Wizard!

This wizard helps you install the software drivers that some
computers devices need in order to worl.

%

To cortinue, click Next.

Meset = ]l Cancel

3.  Pressione o botdo Next >;
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Device Driver Installation Wizard

License Agreement

=g To continue, accept the following license agreement. To read the entire
% agreement, use the scroll bar or press the Page Down key.

IMPORTANT NOTICE: PLEASE READ CAREFULLY BEFORE -
INSTALLING THE RELEVANT SOFTWARE:

This licence agreement {Licence) is a legal agreement between you
(Licensee oryou) and Future Technology Devices Intemational Limited

of 2 Seaward Place, Centurion Business Park, Glasgow G41 1HH,
Scotland (UK Company Mumber SC136640) (Licensor or we) for use of
driver software provided by the Licensor{Software).

BY INSTALLING OR USING THIS SOFTWARE YOU AGREE TO THE ~

| Save As | | Prirt

| don't accept this agreement

| < Back H Mext > ]| Cancel |

4. Confirme a opgéo | accept this agreement e pressione o botdo
Next >;

Device Driver Installation Wizard

Completing the Device Driver
Installation Wizard

The drivers were successfully installed on this computer.

You can now connect your device to this computer. i your device
came with instructions, please read them first.

Driver Name Status
» FTDI COM Driver Packa... Readyto use
~ FTDI CDM Driver Packa... Readyto use
Bac Finish ] | Cancel

5. Pressione o botdo Finish;

6. Para concluir a instalacdo do driver serd solicitado a
Reinicializagao do PC.

Com o driver devidamente instalado, conecte o cabo USB do
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 ao PC. O Windows concluird a
virtualizacéo da porta COM.

_| Driver Software Installation

=

Your device is ready to use

USE Serial Converter
USE Serial Port (COM13)

/ Ready to use
o Ready
J/ Ready to use

Close

Ao realizar a instalacdo bem sucedida sera criada no computador
uma porta de comunicacdo (COM) referente ao Transmissor de Pesagem
Automatica 2711 conectado. Para verificar esta informagéo, acesse o
painel de controle, presente no menu iniciar, conforme Figura 194.
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Computer

Control Panel

Devices and Printers
Default Programs

Help and Support

Figura 194 — Acesso ao gerenciador de dispositivos

Em “Painel de Controle” acesse a opgao
Dispositivos”

“Gerenciador de

& Device Manager
Figura 195 — Acesso ao Gerenciador de Dispositivos

Em “Gerenciador de Dispositivos” localize “Ports (COM & LPT)”,
neste caso COM13, alocada para o Transmissor 2711, conforme a Figura
196. Esta porta devera ser utilizada para configurar o software de
emulacéo de terminal (e.g. AlfaPuTTY).

b ‘i’ Multi-port serial adapters

Balob -

475 Ports (COM & LPT)

WILAA Uah al Port (COME)

? PCle to High Speed Serial Port (COMI)
? PCle to High Speed Serial Port (COMZ)
? PCle to High Speed Serial Port (COM3)
. : il ort (COIM)

b -% Sound, video and game controllers

Figura 196 — Gerenciador de dispositivos do Windows 7, com destaque
para dispositivo relacionado ao Transmissor 2711.

Caso deseje alterar o nimero desta porta, clique com o botao
direito do mouse sobre o dispositivo que representa o Transmissor 2711
(em nosso caso “USB Serial Port (COM13)’) e depois clique em
“Propriedades”. Sera entdo mostrada uma janela conforme a Figura 197.

USE Serial Port (COM13) Properties

General | Port Settings | Driver | Details

I J

Bits per second: | 9600

o

[ Advanced... ] [Eestore Defaulis ]

Figura 197 — Propriedades da porta serial emulada do Transmissor de
Pesagem Automatica 2711

Clique entao no botado “Avangadas” da aba “Definicdes da porta”
(Figura 198). Em “Numero da porta COM” vocé podera selecionar uma
porta diferente da pré-selecionada pelo Windows. O usuario deve tomar o
maéximo de cuidado na sele¢&o desta porta para que néo existam conflitos
de configuragdes com outras portas que ja estejam em uso pelo sistema
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operacional. Caso exista algum risco de conflito, o nimero da porta estara
seguido por “(em utilizado)”, neste caso outra porta deve ser selecionada.

r Bl
Advanced Settings for COM13 (L9 [t o]
COM Port Number: COMS (in use) -
COM¢4 (in use) -
USE Transfer Sizes COMS (jn use)
Select lower settings to corre COME (in use) =|d rates.
COM7 (in use) 3 Defaults
y COMS (in use) L 4 =
Select higher settings for fas COM3 (in use)
_ COM10 (jn use)
Receive (Bytes): COM11 (in use)
COM12 (in use
Transmit (Bytes):
(ytes) COM14 (in use)
COM15 (i use)
COM15
M Options COM17 in use) Miscellaneous Options
Select lower settings to corre COM18 (In use) Serial Enumerator
COM18 (n use)
comMz0 Serial Printer =
Latency Timer (msec): Egmi Cancel If Power Off =]
COM23 Event On Surprise Removal =
Timeouts Egmi‘; Set RTS On Close 0
COM25 Disable Modem Ctrl At Startup (]
Minimum Read Timeout (mser coma7 Enable Selective Suspend B
COoM23
Minimum Write Timeout (mse COM29 Selective Suspend Idie Timeout (secs): E
COM30
COM31
COM32
Femaza -

Figura 198 — Tela de configuracdes avancadas da porta de comunicacao
do Transmissor 2711

Confirme entdo as alteragdes clicando em “OK”. Reinicie seu
sistema operacional para efetivar as configuragdes caso necessario.

E possivel que o Sistema operacional mapeie um mesmo
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 em diferentes portas COM
caso seja conectado em portas USB diferentes. Neste caso, o usuério
devera verificar no gerenciador de dispositivos o nimero da porta a qual o
dispositivo foi conectado.

Lembre-se de utilizar sempre o nimero da porta referente ao
Transmissor de Pesagem Automatica 2711 para acessar o monitor USB.
Configuragbes incorretas no software emulador de terminal (e.g.
AlfaPuTTY) irdo resultar em erros de comunicacao.

A configuragdo padrao para o software emulador de terminal:
115200-8-N-1,
Baud rate: 115200bps;
Numero de bits: 8 (oito);
Paridade: Nenhuma (N);
Stop bits: 1 (um).

No AlfaPuTTY, entre com a configuragdo conforme a Figura 199.
Note que as configura¢des estao conforme as descritas acima.

r Bl
@ AlfaPuTTY 1.0 Configuration ﬂ
Category:

Session Options controling local senal ines

= C:onnectlon Select a serial line
Serial line to connect to COM13
Corfigure the serial line
Speed (baud) 115200
Data bits 8
Stop bits 1
ey

About [ Cpen ] [ Cancel ]

Figura 199 — Tela de configuracédo de porta do AlfaPuTTY

Caso a configuracdo da porta de comunica¢do esteja correta,
aparecera uma tela conforme a Figura 200.
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P COMI13 - AlfaPUTTY 1.0 =)

Figura 200 — AlfaPuTTY com tela p6s conexao

Pressione <ENTER> para visualizar a tela inicial do monitor USB
Figura 201 e seu monitor USB esta pronto para uso.

#P COM13 - AlfaPuTTY 10 o ni=h

| = J—
/ 4/ 4/ /T NS TRUMEN

(c) Copyright 2008-2015, Alfa Instrumentos
Transmissor de Pesagem Automatica mod.2711-M

Firmware version: vl.4.5

Serial number: 112849

IP Address: 192.168.0.193
System Time: 1470172016 09:12:24
POWER-UP : 28s

Press <ESC> for Main Menu.

Figura 201 — Tela inicial do monitor USB

13 Historico de alteragcdes

REV  DATA ALTERACOES
00 25/04/2016 e Versao inicial aprovada.
e  Adicionado configuragdo do 2711-E
01 09/08/2016 via Generic Ethernet Module e
Explicit Messaging.
02 19/09/2016 e Informacé&o de temperatura interna

do transmissor na tela Sobre.
e  Adicionada Comunicagcdo Modbus
RTU do 2711-M com RSLogix500.
e Retirado topico referente a
04 10/03/2020 configuracéo do Repetidor de
Pesagem 3109C e 3109C.S.

03 13/09/2017

14 Contato
Alfa Instrumentos Eletrénicos S.A.
www.alfainstumentos.com.br
vendas@alfainstrumentos.com.br
Tel.: (11) 3952-2299
SAC: 0800-772-2910
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