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1 Introdugao

Este documento descreve os procedimentos de instalagéo,
utilizacdo e comandos de leitura e configuragdo do Transmissor de
Pesagem Automatica 2712 Alfa Instrumentos Eletrénicos (a partir deste
momento trataremos como Transmissor 2712) e interface de usuario AWM
— Alfa Web Monitor e seus recursos.

Observacgao: O termo “Calibragdo” foi substituido pelo termo
“Ajuste” para que todos os produtos Alfa Instrumentos Eletrénicos estejam
com as suas terminologias adequadas ao VIM — Vocabulario Internacional
de Metrologia.

1.1 Familia de Transmissores de Pesagem 2712

A familia 2712 é composta por diversos modelos, que se
diferenciam pela interface Fieldbus principal. Entretanto, todos os modelos
possuem como caracteristicas comuns:

e Nducleo de pesagem e caracteristicas metroldgicas;
. Construgédo mecanica;
. Protegbes elétricas;

. Ez-Swap;
. Porta Ethernet TCP/IP com AWM — Alfa Web Monitor e
Modbus TCP;

. Porta RS-485 Auxiliar com Modbus RTU;
. Comandos fieldbus e Memaéria Compartilhada.

1.2 Modelos

Os Transmissores 2712 podem ser conectados diretamente a
redes EtherNet/IP™, PROFINET 10, Modbus TCP e Modbus RTU de
acordo com o modelo escolhido.

Modelo Fieldbus Principal
2712-E EtherNet/IP™
2712-T PROFINET 10
2712-M Modbus RTU

2 Caracteristicas

2.1 Descricdao do Transmissor de Pesagem 2712

ALIMENTAGAO
8A32VCC
(NOM: 24 VCC)

-+4 w
m E g

BOTAO DE
SEURANGA

AJUSTE | [P DEFALLT

ALFAWEBMONITOR

= &

PORTA AUX.
RS485
MODBUS RTU
ALFANEBMONITOR.
ETHERNET TCPIP
MODBUS TCP

N

LED STATUS
GERAL DO
TRANSMISSOR 2712

LEDs STATUS
REDE | CONFIG
DO FIELDBUS

@ ] - -
. -....5 ———
I A 3
CONEXOES |5 3
DESCARTAVEIS 8
[ £ »
ﬁ “ ; F
% s
e

ENTRADA ENTRADA
CELULAS DE CELULAS DE
CARGA CANAL1| |CARGA CANAL2

Figura 1 — Transmissor de Pesagem Automatica 2712

2.2 Conexoes rapidas e Robustez Mecanica

Os Transmissores 2712 foram projetados de forma a reduzir o
tempo de parada para manutengdo, caracteristica desejavel para um
instrumento de processo industrial. Pode ser rapidamente instalado ou
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removido, todas as conexdes elétricas sdo feitas por conectores do tipo
macho/fémea com encaixe polarizado, o que impede a insergdo incorreta.
A presilha de fixagdo permite que o dispositivo seja instalado facilmente,
sem o uso de ferramentas.

2.3 Tensao de Alimentagao

O Transmissor 2712 deve ser conectado diretamente a uma fonte
de alimentagdo de +24Vdc. Entretanto, possui uma larga faixa de
alimentagdo, de 8 a 32Vdc, que permite conectar, por exemplo,
diretamente a uma bateria veicular de 12Vdc.

e  Consumo
o  Tipico 3,5W - com 8 células de carga 350Q (Total nos canais 1
e 2) e todas as comunicagoes ativas;
o  Maximo 10W - 32 células de 350Q (Total nos canais 1 e 2) e
todas as comunicagdes ativas.

2.4 Resiliéncia

O Transmissor 2712 dispde de dispositivos de protecdo contra
descargas eletrostaticas, sobrecorrente, curto-circuito e ligacdes
invertidas, garantindo a confiabilidade elétrica do aparelho.

Diversos algoritmos de software garantem o funcionamento do
Transmissor 2712 em caso de falha de alguns blocos funcionais, dando ao
operador a oportunidade de observar a existéncia das ocorréncias e tomar
as devidas providéncias.

2.5 Conversor Analdgico Digital

O Transmissor 2712 possui um conversor ADC (Conversor
Analdgico Digital) de baixissimo ruido, o que garante ao produto medidas
de preciséo, de até 200.000 divisdes, muito além das 10.000 divisdes da
Classe lll de instrumentos de pesagem, desde que o sistema de pesagem
(plataforma, células de carga etc.) esteja corretamente dimensionado para
aplicacao.

2.6 Células de Carga

A melhor performance do sistema de pesagem € alcangada com o
uso de células de carga com conexdes a 6 fios, +S e -S (Sense), +E e —E
(Excitagéo), +l e —I (Input), eliminando, desta forma, as possiveis perdas
causadas pelo cabo entre o Transmissor 2712 e as células de carga.

Ha também a possibilidade do uso de células de carga a 4 fios (+/-
E e +/-1), devendo ser conectados +E com +S e —E com —S para o correto
funcionamento do conversor A/D.

E recomendado o uso de células de carga Alfa Instrumentos para
aplicagdes que utilizem o Transmissor de Pesagem Automatica 2712.

O Transmissor 2712 também esta preparado para aplicagdes que
necessitem de uma quantidade maior de células de carga, como em
plataformas multiplas e balangas siderurgicas. A capacidade de excitacéo
de até 32 células de carga de 350Q ou ainda 64 células de carga de 700Q.

2.7 AWM - Alfa Web Monitor

Trata-se de um monitor de pesagem e canal de servigo acessivel
via browser (Microsoft Edge, Safari, Mozilla Firefox e Google Chrome). Por
ele é possivel ter acesso ao modo display de area, pesagem detalhada,
Ajuste, e todas as outras configuragdes do Transmissor 2712.

Para mais detalhes desta funcionalidade, verificar o topico AWM —
Alfa Web Monitor
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2.8 Alarmes de corrente de consumo das células de
carga
O Transmissor 2712 possui sensores capazes de detectar falhas
nas conexdes das células de carga e no circuito de alimentagdo, caso

alguma célula tenha se rompido ou entrado em curto-circuito, permitindo
maior confiabilidade na leitura dos dados de pesagem.

2.9 Alarme de temperatura interna do equipamento

O sensor de temperatura do Transmissor 2712 auxilia no
diagnostico de condigdes adversas que podem causar dissipagdo
excessiva ou falta de circulagdo adequada de ar.

Os limites de temperatura sdo pré-ajustados para no minimo 5°C
e no maximo 70°C, o alarme é acionado quando a superficie do circuito
impresso interno assumir valores fora da faixa configurada.
210 Ez-Swap (backup e
configuragoes)

recuperagao das

O Ez-Swap ¢ uma funcionalidade que possibilita a troca do
Transmissor 2712 sem a necessidade de parametrizar ou ajustar o sistema
de pesagem novamente, por meio de um arquivo de backup,
economizando tempo e reduzindo custos.

Para restaurar ou fazer upload de algum ajuste o sistema deve
estar em modo Ajuste. Para mais detalhes desta funcionalidade, verificar

o tépico Ez-Swap.
2.11 Backups de Ajuste

O Transmissor 2712 armazena trés backups de ajuste para cada
canal de pesagem e possibilita sua recuperagéo durante o modo de Ajuste.

Para mais detalhes desta funcionalidade, verificar o tépico
Backups de Ajuste.

2.12 Compatibilidade com Transmissores de Pesagem
modelos 2710 e 2711

A familia 2712 foi projetada de forma a ter a mesma estrutura de
comunicagéo dos transmissores das familias 2710 e 2711, com o uso
basico das 4DW (Double Words) de entrada e 4DW de saida, além dos
frames estendidos assim como seus antecessores.

OBS: Arquivos de Configuragdo do CLP (EDS, GSDML e
similares) ndo sdo compativeis devido a modernizagdo do circuito
FieldBus.

2.13 Botdo AJUS /IP DEFAULT

O botdo AJUS / IP DEFAULT possui duas fungdes, definidas pelo
tempo em que permanece pressionado: Habilitagdo do ajuste de pesagem
apos liberagdo do canal via AWM e reset temporario das configuragdes de
rede para o endereco IP padrao. A cor do LED indica a fungao selecionada.

Habilitagcao do ajuste de pesagem

Atencao: O ajuste de pesagem somente podera ser realizado apds
o login no AWM utilizando a senha “alfa123” (ou atribuida pelo usuario) e
o desbloqgueio (unlock) I6gico do canal desejado.

Para habilitar o modo de ajuste, siga as etapas abaixo:

1. Realize o login no AWM ( senha: alfa123).

2. Acesse a pagina de ajuste e desbloqueei o canal
desejado via botdo UNLOCK. Ao ser acionado este
botao piscara na cor laranja no AWM.

3. Pressione e mantenha pressionado o botdo de ajuste
localizado na face superior do Transmissor (a mesma do
conector de alimentagao).

aenscio
0 STaTUS

[T T
AT

Méx 32 VCC
avce

Min:

o ALFI
aiNsTROMENTOS

ALIMENTAGAO

'S

Figura 2 - Posicéo Botéo de Ajuste
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Durante o acionamento do botdo, o LED de status apresentara o
seguinte comportamento:

Nos primeiros 3 segundos: o LED piscara na cor verde.

Entre 3 e 6 segundos: o LED permanecera aceso continuamente
na cor azul.

Caso o canal ou canais estejam em UNLOCK (desbloqueados via
AWM), solte o bot&o enquanto o tempo de acionamento estiver entre 3 e
6 segundos. O LED de status e a barra de status no AWM passardo a
piscar na cor azul, indicando que o modo de ajuste foi habilitado.

Caso o canal ndo tenha sido previamente liberado pelo AWM, o
LED permanecera aceso continuamente na cor azul e nenhuma agao sera
realizada pelo sistema.

ATENGAO: A habilitagédo realizada pelo botdo corresponde ao
desbloqueio (UNLOCK) fisico do ajuste. Para que o procedimento de
ajuste seja habilitado, primeiro é necessario o desbloqueio légico no
AWM por meio do comando UNLOCK.

Enquanto o modo de ajuste estiver habilitado (UNLOCK ldgico e
fisico), o LED de status e barra de status no permanecerao piscando na
cor azul.

Apbs concluir o procedimento de ajuste no AWM, pressione o
botdo LOCK e pressione o botdo de ajuste por 4 segundos para encerrar
o0 modo de ajuste e retornar o dispositivo ao modo LOCK. Ao pressionar o
botédo de ajuste o led de status piscara na cor azul enquanto o tempo de
acionamento estiver entre 3 e 6 segundos, ao soltar o botdo no intervalo
correto o ajuste sera encerrado (LOCK).

Reset temporario do endereco IP

Pressione o botédo de ajuste, (até 3 segundos e entre o intervalo
de 6 a 9 segundos, o LED piscara na cor verde) e mantenha pressionado
até que o LED permanega magenta solido.

Solte o botédo entre 9 e 12 segundos para ativar temporariamente
o enderego IP DEFAULT do equipamento, o IP atribuido pelo usuario sera
ignorado temporariamente.

Essa fungéo permite acessar o equipamento pelo IP DEFAULT
(192.168.0.11) sem apagar permanentemente a configuragdo de rede
existente. Para retornar ao endereco IP Atribuido anteriormente, repita o
processo. Pressione o botdo de ajuste, (até 3 segundos e entre o intervalo
de 6 a 9 segundos, o LED piscara em verde) e mantenha pressionado até
que o LED permanega magenta sélido. Solte o botdo entre 9 e 12
segundos para retomar o enderego IP Atribuido para o equipamento.
Enquanto o Transmissor estiver com IP DEFAULT o led de status piscara
na cor amarela, indicando atengao.

\
ACIONAR | COR LED
BOTAO | STATUS RESULTADO
ALTERAGAO
ATE3s DO STATUS
DE3AG UNLOCK LOCK
s AJUSTE AJUSTE
ALTERAGAO
DE6A9s DO STATUS
HABILITA RETORNA
DE9A12s IP DEFAULT | IP ATRIBUIDO

Figura 3 — Botao AJUS / IP DEFAULT
3 Conexoes

O Transmissor 2712 permite a conexdo de todas as interfaces
disponiveis de forma simultanea em tempo real.

A depender do modelo, os Transmissores 2712 possuem:

e  Duas entradas para células de carga;

e AWM — Alfa Web Monitor (interfface HTML possui todas as
funcionalidades disponiveis);

. Duas portas seriais no padrao elétrico RS485;

. Interface de comunicagao principal;

e  Fonte de alimentagéo (8 a 32VDC).

4 Led de Status

O Led de Status pode apresentar o seguinte comportamento:
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COR LED STATUS
| AiSCANERBE |

| Bischzal |

NORMAL
ALTERAGAO STATUS
AJUSTE
AJUSTE HABILITADO
ALERTA

ALTERNAR IP
DEFAULT / ATRIBUIDO

pisigh VERvEEHO

Figura 4 - Comportamento Led Status

O Transmissor 2712 possui os seguintes niveis de alarme, abaixo
segue descrigao do led de status:

Led Informacao

Aceso em Verde Funcionando normalmente
Piscando em Amarelo Atencao

Piscando em Azul Em Ajuste

Piscando em Vermelho Erro / Falha

Piscando Verde

Transigéo de Status

Aceso Azul UNLOCK (Ajuste Habilitado)
Magenta IP Default Temporario Habilitado
Alarme Descricao
Funcionando

Sem erros

Normalmente

Atencao

Em Ajuste

Erro / Falha

Temperatura fora dos limites;

Tenséo interna fora dos limites;

Tensé&o do supercapacitor fora dos limites;

Reldgio ndo ajustado;

Porta ethernet com endereco IP DEFAULT (192.168.0.11);
Canal de Pesagem 1 em ajuste;

Canal de Pesagem 2 em ajuste;

Corrente de consumo do Canal de Pesagem 1 fora dos limites;
Corrente de consumo do Canal de Pesagem 2 fora dos limites;
SPAN - Diferenga entre sem peso e com peso do Canal de
Pesagem 1 insuficiente;

SPAN - Diferenga entre sem peso e com peso do Canal de
Pesagem 2 insuficiente;

Peso de Ajuste > Capacidade do Canal de Pesagem 1;
Peso de Ajuste > Capacidade do Canal de Pesagem 2;
Ajuste impreciso do Canal de Pesagem 1;

Ajuste impreciso do Canal de Pesagem 2;

Ajuste invalido do Canal de Pesagem 1;

Ajuste invalido do Canal de Pesagem 2;

Canal de Pesagem 1 n&o normalizado;

Canal de Pesagem 2 n&o normalizado;

Temperatura em nivel critico;

Tensao interna em nivel critico;

Modelo do produto desconhecido;

Falha no RTC — Relégio de tempo real;

5 AWM - Alfa Web Monitor

O Transmissor 2712 conta com uma interface Ethernet TCP/IP
para a geréncia do equipamento e parametrizagao.

Todos o

s transmissores sdo configurados de fabrica com o

endereco IP padrdo 192.168.0.11, para acessar o Alfa Web Monitor digitar
o enderego IP na barra de enderego do navegador. Este Monitor é
compativel com os navegadores Microsoft Edge, Safari, Google Chrome e

Mozilla Firefox.

Se a pa
configurar o com

gina ndo for carregada em 1 minuto sera necessario
putador para rede local.

Para acessar o Alfa Web Monitor através de uma rede local é
necessario configurar ambos os dispositivos na mesma rede.

Abaixo segue a configuragéo de fabrica da porta AWM:

Parametro Valor
Endereco IP 192.168.0.11
Mascara de sub-rede 255.255.255.0
Gateway padréao 192.168.0.1
DHCP Desabilitado

TRANSMISSOR DE PESAGEM AUTOMATICA MOD. 2712
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Internet
Ethernet

Tipo de acesso:
Conexdes: 1]

Sem acesso & rede
Ethernet 2

Tipo de acesso:
Conexdes: 1]

Figura 5 — Portas de rede conectadas

Observagao: Computadores com mais de uma porta de rede
apresentam duas ou mais conexdes, verifique em qual porta esta
conectada ao Transmissor 2712.

2. Com a porta identificada, pressione sobre a porta conectada
para abrir uma nova janela;
3. Acesse o0 botdo Propriedades.

Para configurar o computador com as mesmas caracteristicas de

rede, realizar os

seguintes passos:

1. Acessar o Painel de Controle > Rede e Internet > Central

de

rede e Compartilhamento.

Publico

',‘E Status de Ethernet 2 X
Geral
Conexdo
Conectividade IPv4: Sem acesso & rede
Conectividade IPvé: Sem acesso a rede
Status da Midia: Ativo
Duracio: 03:06:38
Velocidade: 1,0 Gbps
Atividade
Enviados —— L —— Recebidos
)
Bytes: 4,366,022 | 18.725.121
Wy Propriedades GDesaﬁgar Diagnosticar
Fechar

Figura 6 — Janela Status de Ethernet 2

4. Selecione a opgédo Protocolo IP Versdo 4 (TCP/IPv4) e
acesse o botdo Propriedades.

U Propriedades de Ethernet 2 *
Rede  Compartihamento

Conectarse usando:

I? Realtek PCle GbE Family Controller

Configu

Esta conexdo utiliza os seguintes itens:

,:]?N

[m]
<

Instalar... Desinstalar Propriedades

Descricio
Protocolo de Controle de Transmiss&o/1P. Protocolo padrdo

de rede de longa distancia que possibilita a comunicagdo
ertre diversas redes interconectadas

QK Cancelar

Figura 7 — Janela Propriedades de Ethernet 2

5.  Configure o Enderego IP com os trés primeiros campos
iguais ao do Transmissor e o Ultimo diferente para ndo haver
conflito e o pardmetro Mdscara de sub-rede igual. O
parametro Gateway padrao neste caso ndo & necessario
sua configuragéo.

0141MNO6



L= MALEN

INSTRUMENTOS

Propriedades de Protocolo IP Versdo 4 (TCP/IPvd) *
Geral

As configuragdes IF podem ser atribuidas automaticamente se a rede
oferecer suporte a esse recurso. Caso contrario, vocg precisa solicitar
ao administrador de rede as configuragbes IF adequadas.

() Obter um enderego IP automaticamente

Endereco IF: 192,168, 0 . 5
Mascara de sub-rede: 255,255,255, 0
Gateway padrio: 192 . 168 . 0 1

(®) Usar os seguintes enderecos de servidor DNS:

Servidor DNS preferencial:

Servidor DN alternativo:

[ validar configuragtes na saida

L. - - ]
L. - -]

Avancado. ..
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Figura 10 — Tela inicial do AWM

Porta Ethemet TCP/IP

DHCP
DHCP status

desabilitado

Interface Fisica

Endereco MAC

70-53-3F-00-63-A5
Link
Configuragio

Endereco IP 192.168.0.15

Mascara de sub-rede 2552552550

Gateway padrdo 192.168.0.1

Figura 8 —

6.

Cancelar

Janela Propriedades de Protocolo IP Versao 4 (TCP/IPv4)

Com os parametros devidamente configurados confirme
através do botdo OK. Digite o enderego IP do Transmissor
2712 no navegador para acessar o Alfa Web Monitor.

Observacgoes:

7.

Ao realizar a configuragdo de IP fixo para a comunicagédo
entre o Transmissor 2712 e o computador, este nado ira se
comunicar na rede da empresa, por ndo possuir a mesma
configuragéo de rede;

Para retornar a configuragdo da porta de rede do
computador, acesse novamente as propriedades da porta e
mude a opgao: Usar o seguinte enderego IP para Obter
um endereco IP automaticamente.

Com o Transmissor 2712 e o computador configurado com as
mesmas caracteristicas de rede, digitar o endereco IP no navegador.

-

&) Mova guiz * +
C ¢ @3 192168.0.11

Figura 9 — Janela do navegador

E possivel restaurar o endereco IP temporariamente para modo de
padrao de fabrica (enderego IP: 192.168.0.11), pressionando o botdo de
(AJUS / IP DEFAULT) localizado na face superior do 2712.

Pressionar Cor do LED Aciio Pressionar

por tempo: STATUS ¢ novamente

Até 3s Pisca em Verde

De 3 A 6s Azul Ajuste Finaliza ajuste

De 6 A 9s Pisca em Verde

De 9 a 12s Magenta IP DEFAULT Retorna IP anterior

Na condicdo de IP DEFAULT o AWM apresenta o status de
ALERTA, possivel visualizar a mensagem de status acessando o menu
Status do Sistema ou na barra inferior da pagina, ilustrado na figura a

seguir:

Indicador de Pesager > Canal 1

Canal 1

\ STATUS DO [,
/ SISTEMA

Reset Pico

Z7am-C1 | 7T1M - C2

Publico

Configurar

Configuragio de Fébrica

Endereco IP 192.168.0.11

Meéscara de sub-rede 255.255.255.0

Gateway padrio 192.168.0.1

Figura 11 — Transmissor de Pesagem Automatica 2712 em modo RESET
IP (carrega as configuragdes de fabrica)

A. Visualizagdo da configuragdo da porta (recuperadas ao
retornar ao modo normal de funcionamento);
B. Configuragdes de fabrica carregadas para acessar o AWM;

Possui duas formas para retornar a configuragéo anterior:

1. Pressionando o botéo de (AJUS / IP DEFAULT) localizado na
face superior do 2712;

2. Botao Configurar indicado na Figura 11 letra C (é possivel
alterar para uma nova configuragao);

Durante o modo de Configuragdo de Fabrica a senha do AWM
retorna para o valor original.

5.1 Apresentacao da interface AWM

Indicador de Pesagem > Cansis 162 €——

Canais 12 4—)

Indicador de Pesagem Ca

2712M -1

ESTY Pmow| Zero [NB EST
kg

2.712kg 3.712kg

00 2.712kg

Canal 1 2712M - 2

7 "
Canal 2 Pmow) Zero B

Canais 1e2
Gréfico de Pesagem
ConfiguragBes

Shared Memory -0.200kg

Zero: Méx.
Filtro P1

0.200kg

Zero
Tara
Destara

Reset Pico

2712M-C1 | 2712M - C2

Figura 12 — Interface AWM — Alfa Web Monitor

Apresenta breve navegacao da pagina, onde esta localizado;
Titulo da pagina apresentada;

Menu lateral;

Janela de dados;

Status do sistema.

moowy
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5.2 Senha de acesso ao AWM

O Transmissor 2712 é fornecido com a senha padrao: alfa123 e
possibilita configurar uma nova senha. Para alterar a senha, realizar os
seguintes passos:

1. Realizar o LOGIN com a senha atual;
2. Acessar Configuragdes > Configuragdes Gerais > Alteragdo
de senha e botao Alterar Senha;

Alterar Senha

Figura 13 — Botao Alterar Senha

3. Digitar a senha atual e botdo Confirmar;

Senha atual

Confirmar Cancelar

Figura 14 — Janela para acesso a tela de alteragéo da senha

4. Digitar a nova senha e depois a confirmagéo;

Nova senha

Confirmagdo nova senha

Alterar Cancelar

Figura 15 — Tela de alteragédo da senha

5.  Clicar no botao Alterar para confirmar a nova senha.

Em modo de RESET IP o Transmissor 2712 assume a senha
padrao de fabrica para realizar as configuragdes necessarias, ao retornar
para o modo normal de trabalho, a senha anteriormente configurada é
restaurada.

Para realizar o reset da senha entrar no modo RESET IP acessar
a tela Configuragbées Gerais, no final da pagina sera apresentado o
comando Restaurar Senha, ilustrado na figura a seguir:

Restaurar Senha

Figura 16 — Restaura a senha de fabrica somente no modo RESET IP
5.3 Indicador de pesagem

Ao abrir o AWM a primeira tela a ser apresentada é da informagao
do Canal de Pesagem 1, porém, é possivel visualizar a informagéo do
Canal de Pesagem 2 individualmente ou simultaneamente. Através do
menu lateral item Indicador de Pesagem.

Indicador de Pesagem > Canal 1

Indicador de Pesagem

Canal 1

Canal 2

Canais1e2

Figura 17 — Menu lateral Indicador de Pesagem

Publico
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Canal 1 <_

<08
Bruto

2712kg «®

2712M - C1

Peso Bruto Tara
2.712kg 0.000kg
Pico: Min Max
2.690kg 2.720kg
Faixa de Zero: Min Max Filtro

-0.200kg 0.200kg Pi

Zero
Reset Pico

Figura 18 — Tela Indicador de Pesagem

Titulo da pagina apresentada;

Apelido do Canal de Pesagem do Transmissor 2712;

Painel de status da pesagem;

Informac&o de pesagem com a grandeza fisica;

Peso Bruto, Tara, Pico Minimo e Maximo, Faixa de Zero
Minimo e Maximo e Filtro selecionado;

F. Painel de comandos do canal de pesagem;

moow»

O Detector de Pico realiza o registro dos valores Maximo e Minimo
continuamente. Ao realizar o comando de Reset Pico os valores sé&o
corrigidos para o valor atual do peso.

A tela Indicador de Pesagem possui a funcionalidade de display
de area em tela cheia. Para ativar esta fungao basta clicar sobre o apelido
do Transmissor 2712. Note que no modo tela cheia n&o é possivel realizar
qualquer comando via Alfa Web Monitor. Para retornar ao modo completo,
basta clicar sobre o apelido do Transmissor 2712 visivel na parte superior
da tela.

Al 2712

2.500kg

EST PMOV

Figura 19 — Tela Indicador de Pesagem em modo de tela cheia
5.4 Grafico de Pesagem

O AWM disponibiliza grafico da pesagem com histérico de 100
amostras e taxa de atualizagao de 200ms.

Estével

Peso Liquido

Peso Bruto

Tara

Figura 20 — Tela Grafico de Pesagem

0141MNO6



ALFIN

-
A" a'INSTRUMENTOS

Apelido do Transmissor 2712;
Grafico de Pesagem;
Dados da pesagem: Status, Peso Liquido, Peso Bruto e Tara.

o>

A tela Grafico de Pesagem possui ainda a funcionalidade de
display de area em tela cheia. Para ativar esta funcéo basta clicar no
apelido do Transmissor 2712 e para retornar ao modo completo, basta
clicar novamente no apelido.

Al 2712

EST PMOV L

Figura 21 — Tela Grafico de Pesagem modo tela cheia

5.5 Configuragoes

O Transmissor de Pesagem Automatica 2712 permite através do
Alfa Web Monitor a configuragao de todos os seus parametros disponiveis.

5.5.1 Configuragoes Gerais

Em Configuragdes Gerais, possibilita ao usuario a configuragéo do
modo escuro do AWM, apelido e alteragéo da senha.

Configuragdes Gerais

Modo escuro ON

2712M

Apelido Canal 1

Apelido Canal 2 E 2712M-C2

Alteragéio de senha

Alterar Senha

Figura 22 — Tela de Configuragdes Gerais

A. Modo da interface do AWM: Escuro ou Claro;
B. Configuragdo dos apelidos dos sistemas;
C. Alteragdo da senha do AWM.

5.5.1.1 Modo de visualizacao

Para o conforto do usuario o AWM — Alfa Web Monitor permite
escolher dois modos de visualizagao a interface no modo claro ou escuro.

1. Modo claro

Canal 1
2712M - C1
Estével PMOV Bruto
2.712kg
Peso Bruto Tara
2.712kg 0.000kg
Pico: Min Méx
2.690kg 2.720kg
Faixa de Zero: Min Méx Filtro
-0.200kg 0.200kg P1
Zero Tara

Reset Pico

Figura 23 — Tela inicial AWM modo claro

2. Modo escuro

Publico
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Canal 1

2712M - C1

2.712kg

Peso Bruto Tara
2.712kg 0.000kg
Pico: Min Max
2.690kg 2.720kg
Faixa de Zero: Min Max Filtro

-0.200kg 0.200kg P1

Zero Tara

Reset Pico

Figura 24 — Tela inicial AWM modo escuro
5.5.1.2 Apelido

O Transmissor 2712 permite configurar o apelido para melhor
identificagcdo do usuario de onde esta instalado e geragéo e recuperagao
dos seus parametros, inclusive do ajuste dos canais de pesagem através
do médulo Ez-Swap.

Para alterar o apelido, realizar os seguintes passos:
1. Realizar o LOGIN com a senha atual;
2. Acessar Configuragdes - Configuracdes Gerais - Apelido;

Configuragtes Gerais

Modo escuro
Apelido Canal 1 2712M
Apelido Canal 2 2712M-C2

Alteragio de senha

Alterar Senha

Figura 25 — Tela Configuragdes Gerais AWM
3. Clicar sobre o apelido atual e alterar de acordo com o
desejado.

5.5.2 Configuragoes Canal 1 e Canal 2

Em Configuragbes Canal 1 e Canal 2, possibilita ao usuario a
configuragédo dos modos de funcionamento do Zero e Tara, Filtro do peso,
sinalizagao de instabilidade configuravel PMOV dos Canais de Pesagem.

Configuragdes Canal 1

Canal de pesagem

Captura de Zero

Modo de Zero E

Zero Inicial ON

Por operador, 2% ~

Captura de Tara
Modo de Tara

Destara Automatica

Condicionamento de Sinais

Filtro Digital

Amplitude do Estével

Amplitude do PMOV

Figura 26 — Tela de Configuragéo Canal 1
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Habilitar/Desabilitar Canal de pesagem;

Ajuste de Zero;

Ajuste de Tara;

Configuragdo do filtro, amplitude de Estavel e PMOV.

cow>

Nota: O campo Amplitude estavel pode receber valores de 1 a
1000. Sua funcionalidade esta relacionada a qualidade do ajuste
de pesagem e ajuda o usuario a determinar uma faixa de
estabilidade aceitavel para seu sistema. Quanto maior o valor mais
tolerante sera a indicagéo de estabilidade.

5.5.2.1 Configuragdao do comportamento do Zero

A fungdo Zero do Transmissor 2712 tem como finalidade eliminar
valores residuais de peso do sistema de pesagem, por exemplo, um
sistema de dosagem em que é desejado excluir o valor de peso do produto
remanescente no sistema.

Atencao: Acréscimo ou retirada de componentes, por exemplo,
motores, bombas, conexdes, mangueiras, adaptagdes & aconselhavel
ajuste do sistema de pesagem para garantir a precisdo de medida.

5.5.2.1.1

Permite ao sistema capturar e anular a variagao continua do Zero.
Variagdes inferiores ao incremento do peso e indicagdo de VAZIO, levam
o sistema a realizar o Zero Automatico.

Zero Automatico

O Zero Automatico é ideal para tanques expostos a chuva, poeira
etc. ou sistemas nos quais ndo exista um processo de dosagem.

Nota: ndo usar o modo Zero Automatico em dosagem.

5.5.2.1.2

Permite ao usuario realizar o Zero manual via Alfa Web Monitor e
via comando fieldbus.

Zero por comando

5.5.2.1.3

Ao inicializar, o Transmissor 2712 verifica se o valor de peso esta
estavel e dentro da faixa de captura de zero, com as condigdes satisfeitas
o sistema realiza a manutengao do zero realizando o comando de zero.

Zero Inicial

5.5.2.14

O objetivo da manutengdo do zero e configuragdo da faixa &
atender a necessidade das aplicac6es onde existe o acumulo do produto
dentro da balanga. Possibilita ajustar a faixa de captura entre +/-2% e +/-
10%.

Faixa de captura de Zero

Nota: Ao adicionar valvulas, mangueiras, vibradores entre outros
dispositivos, recomendamos realizar o ajuste da balanga.

5.5.2.2 Configuragao do comportamento de Tara

O comando de Tara pode ser utilizado para descontar, por
exemplo, o peso do recipiente, além de realizar dosagem de varios
componentes dentro de um unico recipiente evitando, desse modo a
criagéo de logicas elaboradas (somar ou subtrair os pesos para atingir o
valor desejado) no sistema de controle.

O Transmissor 2712 possui diversos modos de comportamento de

Tara:
Modo Descricao
Permite realizar o comando de Tara uma Unica vez, para
Tara Unica realizar um novo comando deve ser realizado o comando

de Destara

N&o tem limite de comandos de Tara

Realiza o desconto do valor configuravel

Realiza o comando de Tara automaticamente, quando
em peso bruto e estavel

Permite realizar o comando de Tara uma Unica vez, para
realizar um novo comando deve ser realizado o comando
de Destara — grava o valor de Tara

Nao tem limite de comandos de Tara — grava o valor de

Tara sucessiva
Tara editavel

Tara automatica
Tara Unica
(gravavel)

Tara sucessiva

(gravavel) Tara

Tara automatica Realiza o comando de Tara automaticamente, quando
(gravavel) em peso bruto e estavel — grava o valor de Tara

Tara editavel Realiza o desconto do valor configuravel — grava o valor
(gravavel) de Tara
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Modo Descricao
Desabilitado Nao realiza comando de Tara
5.5.2.21 Tara editavel via AWM

Com o Canal de Pesagem configurado no modo de Tara Editavel
na tela Indicador de Pesagem sera apresentado um pop-up para entrada
do valor.

Entre com o valor de tara desejado

S

Cancelar

Figura 27 — Janela para configuragéo do valor de tara editavel

5.5.2.2.2

A fungéo Destara Automatica é realizada quando retirado o peso
sobre a balanga e observado sinal de VAZIA, saindo do modo de peso
liquido para o bruto.

Destara Automatica

5.5.2.3 Condicionamento de sinais

Para realizar a leitura do peso (estavel) e indicagdo de
instabilidade, o Transmissor 2712 permite ao usuario configurar até 27
niveis de filtros digitais para melhor atender a aplicagéo e dois bits de
sinalizagao de instabilidade configuraveis.

5.5.2.3.1

O Filtro Digital do sistema é utilizado para visualizar o peso com a
melhor estabilidade possivel, eliminando vibragdes mecéanicas do sistema
de pesagem, oscilagbes causadas por ventos ou até mesmo para
identificar perturbagdes.

Filtro digital

Por exemplo, durante a abertura e fechamento das cagambas
instalados em um sistema de pesagem, podemos observar vibragdes
causadas pelo movimento, para isso, o filtro age no tempo de estabilizagdo
a fim de buscar o melhor desempenho do sistema e/ou melhoria mecanica.

A tabela a seguir apresenta o tempo de resposta ao degrau de
cada filtro, isso quer dizer quanto tempo depois de posicionado um objeto
sobre a balanga tera a medida estavel.

Filtro Resposta | Filtro Resposta | Filtro Resposta
(ms) (ms) (ms)
R1 210 LN 5200 F09 460
R2 250 FO1 130 F10 110
R3 460 F02 190 F11 150
P1 300 FO3 280 F12 170
P2 340 FO04 300 F13 150
P3 550 FO5 340 LO1 2950
P4 1100 FO6 380 LO3 5100
G1 1350 FO7 340 0oG1 2500
G2 2850 FO8 380 0G2 3200

A escolha do filtro depende da aplicagdo na qual o Transmissor
esta sendo empregado e tem como base a velocidade do sistema de
pesagem. Sendo assim, se utilizado o filtro LN em uma aplicagédo onde é
realizado uma dosagem, o sistema de pesagem pode ficar muito lento e
causar falhas indesejaveis, como transbordamento do produto. Ou, caso
seja utilizado o filtro R1 para um sistema de armazenamento de produto
(tanque; silo), pode ser observado, que a informagdo do peso oscila
continuamente devido a ventos ou vibragdes do solo.

Abaixo citamos propostas de aplicagdo para alguns filtros e
graficos demonstrando a resposta deles.

FILTROS Proposta de Aplicagao
R1,R2, R3 Balanga de bancada, sistema de dosagem
P1, P2, P3, P4 Pesagem de silo, tanque, balancga de piso
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FILTROS Proposta de Aplicagao
Filtros com longa resposta ao degrau, o6timos para
G1, G2, LN, LO1, | estabilidade em ambientes ruidosos e pesagens que ndo
L02, 0G1, 0G2 exigem respostas imediatas como pesagem de carga viva
Filtros com rapida resposta ao degrau, pesagem com
FO1ao F13 ambiente controlado

R1(210ms) P1(300ms)
114000
113000
112000
111000
110000
108000
108000
107000
106000
105000
Toa000 - 18748405561 67 73 7 -228598328588
1 7 1319253137434955616773798591 ER

Figura 28 - Resposta Filtros R1 e P1

G1(1350ms) FO1 (130ms)

1 5 913172125293337414549535761

Figura 29 - Resposta Filtros G1 e FO1

Cada ponto no grafico representa o intervalo de 4,2ms.

5.5.2.3.2

Para auxiliar o usuario a Alfa Instrumentos desenvolveu um
mecanismo que quantifica os niveis o ruido durante o processo de ajuste
de pesagem. Apds a avaliagédo destes niveis de ruido o software qualifica
0 ajuste através de uma escala de notas.

Amplitude do Estavel

As notas auxiliam a interpretar a exatidao do sistema apenas no
momento do ajuste, levando em consideragdo os fatores que podem
impactar diretamente o desempenho do sistema neste momento. Desta
forma com essas informagdes, o usuario pode avaliar se o ajuste precisa
ser repetido, se é necessario inspecionar algum componente da instalagéo
ou, ainda, decidir que, apesar da nota obtida, o ajuste é adequado para
sua aplicagéo.

A classificagéo por notas utiliza o seguinte critério de analise:

NOTA | CRITERIO

5 O ruido durante o ajuste é extremamente pequeno. A exatiddo sera
muito alta.

4 O ruido durante o ajuste é pequeno. A exatidao sera alta.

3 O ruido durante o ajuste € moderado. A exatiddo é aceitavel, mas
ligeiramente inferior.

2 O ruido durante o ajuste é elevado. A exatiddo comega a diminuir, mas
ainda é considerada razoavel.

1 O ruido durante o ajuste é grande. A exatidao sera baixa.

0 O ruido durante o ajuste é extremamente grande. A configuragéo nao
é aceitavel, pois a exatiddo ¢ inadequada.

O campo Amplitude do estavel pode receber valores de 1 a 1000.
Sua funcionalidade esta relacionada a qualidade do ajuste de pesagem e
ajuda o usuario a determinar uma faixa de estabilidade aceitavel para seu
sistema. Quanto maior o valor mais tolerante serd a indicagdo de
estabilidade.

Nota: Ajustes com notas baixas podem exigir a configuragao deste
pardmetro para utilizagdo de comados relacionados a estabilidade do
sistema de pesagem.
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5.5.2.3.3 Sinalizagao de instabilidade PMOV

Para auxiliar a verificagdo de instabilidade do peso, foi
desenvolvida a sinalizagdo de PMOV, que através de sua programacao
possibilita identificar a amplitude de variacdo do peso acima de um
determinado valor.

A sinalizagdo de instabilidade PMOV podemos utilizar na captura
do peso para registro, verificagdo do acionamento dos misturadores,
verificagdo da abertura da valvula de dosagem e/ou esvaziamento.

A identificagdo da instabilidade do sistema é obtida durante o
ajuste, observando a amplitude do ruido normal do sistema de pesagem,
com uma variagao de 2 divisdo do incremento configurado, sendo avaliado
a cada 100ms

A configuragdo da sinalizacdo de instabilidade PMOV é a
multiplicacdo da sinalizacdo de instabilidade do sistema, faixa de
configuracéo de 1 a 1000 vezes o sinal de instabilidade.

5.5.2.4 Canal de Pesagem

O Transmissor 2712 disponibiliza a opgéo de habilitar/desabilitar o
Canal de Pesagem, alarmes e comandos relacionados. Sendo assim, é
possivel desabilitar apenas o primeiro ou segundo canal caso nao seja
utilizado para determinadas aplicagoes.

A interface AWM — Alfa Web Monitor retorna para o usuario a
informacéo do Canal de Pesagem desabilitado, ilustrado na figura a seguir:

Canal de Pesagem 2 Desabilitado

Figura 30 — Mensagem do Canal de Pesagem desabilitado

5.5.3 Configuragdao dos parametros da porta

Ethernet TCP/IP

E possivel configurar a porta Ethernet TCP/IP do Transmissor
2712 com os parametros da rede onde sera instalado.

E permitido abrir até trés secdes simultaneas do AWM — Alfa Web
Monitor e mais um socket para o protocolo Modbus TCP (socket 502) com
os frames de aplicagdo PGM — Programagao (acesso a todos os recursos
do sistema, configuragdo e Memoria compartilhada) e FIXED — Fixo
(acesso somente a memoria compartilhada).

Porta Ethernet TCP/IP

DHCP OFF

DHCP status desabilitado
Interface Fisica
Endereco MAC 70-53-3F-00-00-08B
Link ativo
Configuracio
Endereco IP 192168011
255.255.255.0

Meéscara de sub-rede

192.168.0.1

Gateway padrdo

Figura 31 — Tela Porta Ethernet TCP/IP

A. DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinamica de Host):
servico de autoconfiguragdo dos parametros da porta
Ethernet;

B. Informagdes do Endereco MAC e status do link da porta;

C. Configuragao dos parametros da porta;
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Configuragao do Protocolo

Enderego 1

Protocolo Frame PGM ~
Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWord inicial leitura

Quantidade de DWord leitura

DWord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento

Quantidade total de DWords
Quantidade de DWord de leitura

Quantidade de DWord de escrita

Figura 32 — Tela Porta Ethernet TCP/IP

D. Configuragéo do protocolo Modbus TCP na porta ethernet
TCP/IP. Seleciona o protocolo de comunicagao e né da rede,
possui dois tipos de aplicagao:

Protocolo Descricao

Desabilitado

Frame PGM Aplicagdo com acesso a todos os comandos do
Transmissor de Pesagem Automatica 2712
Aplicagao com acesso somente a Memoaria

Frame FIXED Compartilhada do Transmissor de Pesagem Automatica
2712

E. Configuragcdo do mapeamento a Meméria Compartilhada do
Transmissor 2712;

F. Visualizagdo do total de DWords para leitura e escrita

configurados.

5.5.3.1 Porta Ethernet TCP/IP servigo DHCP

O sistema esta preparado para realizar atribuicdo de endereco IP,
Mascara de sub-rede e Gateway padrao da porta Ethernet TCP/IP, através
do servigco DHCP. Porém a configuragao final dos parametros é realizada
através do botdo Configurar. Dessa forma € possivel visualizar e realizar
ajuste final dos parametros antes da configuragao final da porta.

Porta Ethernet TCP/IP
DHCP ON
DHCP status configurado Enderego IP
Interface Fisica
Enderego MAC 70-53-3F-00-00-14

Link ativo

Configuracao

Enderego IP 192.168.0.102

Mascara de sub-rede 255.255.255.0

Gateway padrao 192.168.0.232

Configurar

Figura 33 — Porta Ethernet TCP/IP Servico DHCP

5.5.4 Configuragao da porta Serial

O Transmissor 2712 disponibiliza até duas portas seriais (verificar
modelo) no padrdo RS-485, protocolo Modbus RTU com as mesmas
funcionalidades disponibilizadas na porta Ethernet TCP/IP e do fieldbus.

O Transmissor 2712 também disponibiliza a fungdo de
comunicagdo com display remoto 3109 utilizando o protocolo Modbus
RTU.
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Serial - RS485

Endereco
Protocolo Frame PGM

115.2 kbps

2

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWord inicial leitura

Quantidade de DWord leitura

DWord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento

Quantidade total de DWords

Quantidade de DWord de leitura

Quantidade de DWord de escrita

Figura 34 — Tela Serial RS-485 Auxiliar

A. Configuragdo do né da rede e selegdo do protocolo de
aplicacao;

B. Configuragdes da porta de comunicagao: Baud rate, Stop bits
e Paridade;

C. Configuragdo do mapeamento a Memoria Compartilhada do
Transmissor 2712;

D. Visualizagdo do total de DWords para leitura e escrita

configurados.

Na face do Transmissor 2712 possui a etiqueta de identificagédo da
terminagao RS-485, ilustrado na figura a seguir:

TERMINAGAO
RS-485
Z SERIAL 1

Figura 35 — Informagéo da terminagéo da porta serial

Os terminadores de linha s&o resistores instalados em paralelo nas
extremidades da linha de transmiss&o com a finalidade de eliminar o efeito
indesejado da reflexdo de onda. Em linhas RS-485, é necessaria a
utilizagdo de terminadores (resistores de 120Q) em cada extremidade,
independente de existir apenas 2 dispositivos.

Parametro Valores

Protocolo Desabilitado, Frame PGM ou Frame FIXED
Baud Rate (kbps) 4.8,9.6,19.2, 38.4, 57.6, 115.2 ou 230.4

Stop bits 1ou2

Paridade NONE (nenhuma), ODD (par) ou EVEN (impar)

Com o frame de aplicagdo PGM podemos configurar a regiéo de
acesso a Memdéria Compartilhada indicando as posigdes iniciais de leitura
e escrita e seus comprimentos. Para auxiliar no tamanho final da
configuragao é mostrado nos campos Quantidade de Dword de leitura e
Quantidade de Dword de escrita o tamanho final, considerando o
tamanho minimo requerido pelo frame PGM de 4 DWords de leitura e
escrita.

Para o frame de aplicagdo FIXED configuramos somente o acesso
a Memoria Compartilha sem tamanho minimo.

O tamanho maximo para leitura e escrita € de 24 DWords, é
possivel acessar a regido de leitura da posicéo 0 a 63 e regido de escrita
da posicéo 1 a 63, sendo reservado a posigéo 0 para informar os CCMDs
configurados na Meméria Compartilhada.

5.5.4.1 Especificagdo do cabo

O padréo elétrico RS-485 utilizado em comunicagbes seriais € um
sistema arquitetado para comunicagéo bi-direcional, half-duplex (fluxo de
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dados em uma diregdo por vez), que possibilita a conexdo de até 32
dispositivos, baseado em sistema diferencial de transmissao de dados,
reduzindo a influéncia de ruidos de modo comum.

Recomenda-se cabo em par trangado 24 AWG blindado, pois é a
melhor construgdo fisica com relagdo a bloqueio de interferéncias e a
malha oferece um caminho seguro para eliminagéo dos ruidos de modo
comum.

5.5.4.2 Taxa de transmissao vs. comprimento do cabo

O meio elétrico RS-485 pode ser utilizado para trafegar dados em
linhas de até 1200m, ou para trafegar dados a taxas de 10Mbps, mas néao
ambos ao mesmo tempo. Quanto maior a velocidade de transmissao maior
as perdas de cabos compridos. Em termos gerais, uma linha de 1200m
pode trafegar dados de até 100kbps.

TERMINAGAQ ON TERMINAGAC ON

B It B
% g ) | g
- A I 13 A | "
‘ S :
ﬁ 6ND 5 —{GND
\ J \ J L J tﬁwrmgemcanamda

apenas em um ponto

—

GNDf=—_

G
B
Al
GND)|

TERMINAGAD OFF
TERMINAGAD OFF

A

Figura 36 — Exemplo de esquema para linha de comuncagéo RS485 com
utilizagéo correta de terminadores

Observar que quando ha varios dispositivos na linha, fisicamente
somente o primeiro e o Ultimo devem ter terminadores. Os intermediarios
nao devem té-los, pois sobrecarregariam o componente responsavel pela
comunicagao de dados (driver).

Nos indicadores Alfa Instrumentos existe uma chave dupla interna
que quando acionada (posigdo ON), conecta o resistor de terminagdo em
paralelo com a saida RS-485

5.5.4.3 Geometria das linhas de transmissao

Um erro comum em linhas de transmissao € o uso de derivagdes
(ligagdes em “toco”) que criam situacdes desfavoraveis. Se forem
utilizados terminadores de linha em cada uma de suas extremidades pode-
se sobrecarregar o driver, em compensacao, nao os utilizar poderia gerar
interferéncias por reflexdo causando distor¢des dos pulsos da forma de
onda.

Notar que ndo é impossivel a rede funcionar em arquitetura
imprépria, porém a taxa de erros e a velocidade de comunicagéo seréo
prejudicadas.

ERRADO

o | oo}
|

Figura 37 — Exemplo de geometria da rede

5.5.4.4 Aterramento e Blindagem

Ao conectar equipamentos proximos, instalados na mesma
estrutura metélica e com sistemas de aterramento sem diferenga de
potencial entre si, é indiferente conectar a blindagem do cabo em todos os
dispositivos ou apenas em um deles.

No entanto, em instalagbes de campo onde os equipamentos
estdo distantes uns dos outros, deve-se ter atencdo. Nessas situacgdes,
podem ocorrer diferengas significativas de potencial entre os diversos
pontos de aterramento (GND). Se as blindagens dos cabos forem
interligadas em todos os equipamentos, pode surgir uma corrente elevada
percorrendo as blindagens devido a diferenga de potencial entre os pontos
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de terra. Isso pode causar interferéncias eletromagnéticas por indugéo e
até mesmo danificar as blindagens devido ao aquecimento ou a ruptura.

Para evitar esses problemas, recomenda-se conectar a blindagem
apenas em um dos equipamentos, reduzindo o risco de formagao de loops
de terra e interferéncias.

A maneira correta de interligagdo quando ha diferengas de
potencial entre os aterramentos é conectar-se a blindagem do cabo
somente em um ponto, de preferéncia o mestre da rede.

PAINEL 1 PAINEL 2
CLP : : : INDICADOR 3100D
. A+ A+
CARTAO SERIAL
i COMUNICACAO B- RS-485
RS-485 H ISOLADA
MESTRE  gp||_§ ; BLD
Nao Conectar :
; BLD . ’
DREND :

Figura 38 — Conex&o da Blindagem RS-485

Ha um limite de tensdo admissivel entre os aterramentos para nao
danificar o circuito integrado driver RS-485. Certificar-se que a diferenca
nao seja superior a 7V.

Nota: os drivers RS-485 utilizados nos equipamentos Alfa
Instrumentos suportam descargas eletrostaticas de até 15kV, entretanto a
tensdo DC ou AC pico permanentes ndo podem ultrapassar o limite de 7V.

5.5.4.5 Configuragao para comunicagao com Display
Remoto (3109)

A Porta RS-485 Auxiliar faz comunicagdo com o Display Remoto
(3109) para transferéncia de dados de pesagem utilizando a Shared
Memory (meméria compartilhada).

Serial RS-485 Auxiliar

Endereco 1
Protocolo Frame FIXED ~
Baud Rate 1152 kbps ~
Stop Bits

Paridade

Comunicaggo com Display Remoto (3109)

Configura Serial RS-485 Auxiliar e Lista CCMD

Display Remoto E

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWord inicial leitura
Quantidade de DWord leitura

DWord inicial escrita

‘Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento

Figura 39 — Tela Serial RS-485 Auxiliar

A. Configuragdo de Enderego, Protocolo, Baud Rate, Stop Bits
e Paridade;

B. Display Remoto: retorna aos parametros default para
comunicagao com Display Remoto (3109) em Frame FIXED;

C. Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada);

Para o Display Remoto (3109) enviar comandos de ZERO, TARA
e DESTARA, configurar o mapeamento da Shared Memory, seguindo as
instrugdes abaixo:
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Serial RS-485 Auxiliar

Endereco 1

Protocolo Frame PGM ~

Baud Rate 1152 kbps ~
Stop Bits

Paridade

Comunicagdo com Display Remoto (3109)

Configura Serial R5-485 Auxiliar e Lista CCMD
Display Remoto
Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWord inicial leitura
Quantidade de DWord leitura
DWord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento

Figura 40 — Tela Serial RS-485 Auxiliar

A. Selecionar Protocolo para opgéo Frame PGM,;
B. Configurar Mapeamento da Shared Memory seguindo lista
abaixo;
a. DWord inicial leitura: 0;
b.  Quantidade de DWord leitura: 0;
c. DWord inicial escrita: 7,
d. Quantidade de DWord leitura: 0.
C. Selecionar Configura Mapeamento.
5.5.5 Configuragao dos comandos de leitura na
Memoria Compartilhada

O Transmissor 2712 disponibiliza a configuracdo de até oito
comandos de leitura na Memdria Compartilha sendo acessivel a todas as
portas de comunicagao.

A
. 40 - Peso ¢ Status (Intei... ~

DWord 1, Start: 0 Status Canal 2 e 1

DWord 2, Start: 1 Peso Liquido Canal 1

DWord 3, Start: 2 Peso Liquido Canal 2

Apaga CC

Configura CCMD 0

Figura 41 — Informagé&o da terminacéo da porta serial
A. Lista de CCMD disponiveis;
B. Informa o contetdo disponivel no CCMD selecionado;
C. MAP: posicao inicial na Memoéria Compartilhada de 1 a 63;

D. CHUNCK: configura a posigao inicial e quantidade das DWords
disponiveis do CCMD;

E. XTD_CCMD: byte auxiliar do CCMD;
F. Configura os parametros.

Para mais detalhes desta funcionalidade, verificar o tdpico
Comandos CCMD e ACMD.

Nota: A configuragdo do XTD_CCMD depende da configuragcao
prévia do CCMD. Caso o respectivo CCMD néo esteja configurado

Publico

TRANSMISSOR DE PESAGEM AUTOMATICA MOD. 2712

Manual do Usudrio e Comandos

inicialmente, o sistema descartara a configuragdo do XTD_CCMD.
Configuragéo invalida sera identificada através do byte 1 na DWORD 0 da
Shared Memory. Descricdo da DWord 0 no tiem 7.3.1.

Na pagina de configuragdo Lista CCMD é apresentado a tabela
com as 64 DWords disponiveis da Memoria Compartilhada, ilustrado na
figura a seguir.

Mapeamento dos CCMD

Cliujzls)a]ls @]l v ]E] el
16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42
48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58

Figura 42 — Mapeamento dos CCMD na Memdéria Compartilhada

A DWord 0 é reservada para os status dos CCMD configurados na
Mémoria Compartilhada. A caixa em cinza representa a regido ocupada
pelo CCMD.

5.5.6 Ajuste da Data e Hora

O Transmissor 2712 possui relégio de tempo real interno,
indispensavel para o pleno funcionamento do produto e deve estar
ajustado corretamente para que as fungdes do produto vinculados a
horarios estejam acessiveis.

Ajuste de Data e Hora

19/05/2023

10:15:48

Autoajuste

Ajuste de Fuso Hordrio

Fuso Hordrio (GMT-03:00) Brasilia ~

Hordrio de Verio OFF

Figura 43 — Tela de ajuste Data e Hora

A. Ajuste manual da Data e Hora;

B. Autoajuste: sincroniza o relégio do Transmissor com o relégio
do computador;

C. Seleciona o fuso horario.

5.5.7 Sensores / Ruido

O Transmissor 2712 possui cinco sensores internos monitorados
continuamente para garantir a integridade do equipamento e qualidade da
pesagem.

Sensor Descricao

Monitora a tensao do supercapacitor que sustenta o
ajuste do relégio do sistema quando desconectado da
fonte

Monitora a temperatura interna do equipamento

Tenséao do
supercapacitor

Temperatura
Corrente de
Consumo do
Canal 1

Corrente de
Consumo do
Canal 2

Fonte de
Alimentagao das
Células de Carga

Faixa configuravel de forma manual pelo usuario ou
automatica quando realizado o ajuste de pesagem.
Quando desconectado uma ou mais células de carga o
sistema invalida a informagao de pesagem

Monitora a tensao de alimentagéo das células de carga

Somente as faixas de corrente de consumo do Canal de Pesagem
estdo acessiveis para configuragdo, os sensores de Tensdo do
Supercapacitor, Temperatura e Fonte de Alimentagdo das Células de
carga sao configurados de fabrica.
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Tenszio do Supercapacitor - Backup RTC

Leitura atual
35V
Temperatura
Leitura atual
377°C

Fonte de Alimentagao das Células de Carga

Minimo Leitura atual

45V 50V

Corrente de Consumo no Canal 1

Minimo Leitura atual

148 mA

Sinais de Pesagem do Canal 1

Desvio Padrao Figura de Ruido Leitura Direta

1362 nvV/V 1.362 ppm de 1TmV/V 0.542372 mV/V

Corrente de Consumo no Canal 2
Minimo Leitura atual
149 mA

Sinais de Pesagem do Canal 2

Desvio Padrao Figura de Ruido Leitura Direta

1.494 nv/vV 1.494 ppm de 1TmV/V 0.742295 mV/V

Figura 44 — Tela de configuragao dos Sensores

Tensao do supercapacitor para RTC:
Temperatura Interna na superficie da PCB;
Fonte de Excitagdo das Células de Carga;
Corrente de Consumo no Canal 1 (de OmA a
informagdes do ruido do ADC;

Corrente de Consumo no Canal 2 (de OmA a 660mA) e
informagdes do ruido do ADC;

cowz»

660mA) e

m

Atencgao: Todos os Transmissores de Pesagem modelo 2712 com
numero de série a partir de 12AA9F estédo equipados com circuito
RTC (Relégio de Tempo Real) que utiliza supercapacitor para a
retencdo das informagdes de data e hora enquanto o equipamento
permanece desligado. Modelos com numero de série anterior a
12AA9F utilizam uma bateria CR2032 para essa fungdo. Para
esses equipamentos, em caso de alarme relacionado a bateria, a
substituicdo deve ser realizada para assegurar o funcionamento
correto do RTC durante periodos em que o equipamento estiver
desligado.

5.5.7.1 Alarme da corrente de consumo do Canal de
Pesagem

Os sensores de corrente de consumo das células de carga sao
separados para cada Canal de Pesagem, sua fungao ¢é indicar ao usuario
quando o valor da corrente elétrica consumida esté fora da faixa correta
da configuragao das células instalada.

Essa informagdo pode ser utilizada para a identificacdo de
possiveis problemas com as células de carga, seja ele o curto-circuito ou
rompimento de conexdes.

Ao realizar o ajuste do Canal de Pesagem, o transmissor realiza a
autoconfiguragdo dos limites maximo e minimo da corrente de consumo.
O usuario pode configurar estes limites de acordo com a necessidade da
aplicagéo.

Identificado a corrente de consumo fora da faixa de trabalho o
AWM - Alfa Web Monitor apresenta a mensagem de erro na barra de
status no inferior da pagina, no menu lateral Status do Sistema e o Led de
Status do Transmissor pisca na cor vermelha.

Para solucionar o erro, verifique as conexdes das células de carga,
caixa de juncao, conector no Transmissor 2712, possiveis rompimentos do
cabo e os limites maximo e minimo. Caso esses procedimentos néo
solucionem a falha de comunicagao, acione o suporte técnico.
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Antes de iniciar o procedimento de ajuste de pesagem,
verifique a configuracao dos limites e a corrente de consumo.

Status do Sistema

Status Atual

ERRO

Descricdo

[Canal 2] Corrente de consumo das células

12
de carga fora dos limites.

Figura 45 — Mensagem de erro da corrente de consumo do canal de
pesagem fora da faixa

5.5.8 Ajuste

A operacao de Ajuste € a mais importante para o sistema de
pesagem pois nesta que sdo definidas as constantes que produzem a
medigéo.

No procedimento de ajuste, realizamos duas capturas do sinal
gerado pelas células de carga instaladas no sistema de pesagem,
chamados de Sem Peso e Com Peso, com essas informagdes mais os
parametros de ajuste o Transmissor 2712 calcula a constante de ajuste
retornando o valor final Peso.

Para realizar o ajuste através do Alfa Web Monitor, o Transmissor
2712 deve antes estar em modo UNLOCK de ajuste. Acessar a pagina
AWM, realizar o login do sistema, acessar em Configuragées > Ajuste
Canal (1 ou 2), e acessar o botdo UNLOCK, realizado este procedimento
0 equipamento possui uma chave de ajuste chamada AJUS / IP DEFAULT,
pressionar de 3 a 6 segundos até o LED Status ficar da cor azul.

Ajuste Canal 1

A/

UNLOCK

Desbloqueie o Ajuste do Canal 1 para utilizar este menu.

Figura 46 — Botdo de UNLOCK no AWM
Apos isso, o transmissor estara disponivel para realizar o ajuste.

O ajuste de pesagem € essencial para ensinar ao sistema de
pesagem a relagéo entre o peso aplicado e o sinal eletrénico gerado pela
célula de carga. Isso é feito para garantir que cada medida de peso
corresponda corretamente a um valor de sinal elétrico especifico, o que é
fundamental para a exatidao e a preciséo do sistema.

Em um sistema com célula de carga linear, a relacdo entre o peso
aplicado e o sinal eletrénico gerado (em mV/V) pode ser representada por
uma reta que conecta esses dois parametros, peso e sinal.

Para calcular a reta de ajuste, o sistema precisa de dois pontos de
referéncia:

e Sem Peso: ponto de intersegéo da reta (offset), indicando o sinal de
saida da célula de carga quando nenhum peso é aplicado. Este valor
é essencial para corrigir variagdes no sinal de saida quando o sistema
esta vazio.

e Com Peso: ponto que define o ganho da reta (ou inclinagéo),
baseado em uma carga conhecida. Este ponto ajuda o sistema a
calcular a relagéo entre o peso e o sinal.

14
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Figura 47 — Curva de Ajuste

Note que a obtengéo destes valores pode influenciar na exatidao
dos sistemas de pesagem. Por isso € desejavel que durante o processo
de ajuste o sistema esteja estavel e com a menor influencia possivel de
ruidos. Os ruidos podem ter origem tanto por fatores mecanicos (como
vibragdes ou movimentos excessivos da balanga, agarramentos) quanto
elétricos (como interferéncias eletromagnéticas ou flutuagdes de tensdo).

Para auxiliar o usuario a Alfa Instrumentos desenvolveu um
mecanismo que quantifica os niveis o ruido durante o processo de ajuste
de pesagem. Apds a avaliagao destes niveis de ruido o software qualifica
o ajuste através de uma escala de notas.

As notas auxiliam a interpretar a exatidao do sistema apenas no
momento do ajuste, levando em consideragao os fatores que podem
impactar diretamente o desempenho do sistema neste momento. Desta
forma com essas informagdes, o usuario pode avaliar se o ajuste precisa
ser repetido, se é necessario inspecionar algum componente da instalagéo
ou, ainda, decidir que, apesar da nota obtida, o ajuste é adequado para
sua aplicagéo.

A classificagéo por notas utiliza o seguinte critério de analise:

NOTA | CRITERIO

5 O ruido durante o ajuste é extremamente pequeno. A exatidao sera
muito alta.

4 O ruido durante o ajuste é pequeno. A exatidao sera alta.

3 O ruido durante o ajuste € moderado. A exatiddo é aceitavel, mas
ligeiramente inferior.

2 O ruido durante o ajuste é elevado. A exatiddo comeca a diminuir, mas
ainda é considerada razoavel.

1 O ruido durante o ajuste é grande. A exatidao sera baixa.

0 O ruido durante o ajuste é extremamente grande. A configuragdo néo é
aceitavel, pois a exatidao é inadequada.

Observe abaixo a influéncia que os ruidos podem causar no
resultado do ajuste:

Peso

Sobrecarga

Capacidade _|

Peso —

4mmmd) <mm) <= nvv/
Sem Peso Peso Com Peso
+ Ruido nV/V + Ruido

Figura 48 — Capturas de Peso - Exemplo 1

Como podemos ver na area azul do grafico, o ruido cria uma faixa
de variagao tanto na captura de "Sem Peso" quanto na de "Com Peso".
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Esse ruido ocorre devido a diversos fatores, como interferéncias elétricas,
vibragdes mecanicas e oscilagbes no ambiente, causando pequenas
flutuagdes no sinal capturado pelo sistema.

Faixa de Ruido: Cada captura "Sem Peso" ou "Com Peso" pode
gerar valores ligeiramente diferentes devido ao ruido, resultando em uma
faixa de valores possiveis ao invés de um unico valor fixo.

Consequéncia para a Reta de Ajuste: Como o célculo da reta
depende diretamente dos valores capturados, essas flutuagdes podem
levar a pequenas variagdes na inclinagéo e no offset da reta. Em capturas
consecutivas, (no ajuste) €& possivel que o sistema obtenha retas
ligeiramente diferentes, o que afeta a exatidao.

O intervalo indicado pela seta verde no grafico representa a faixa
de possiveis valores do sinal (em nV/V) para 0 mesmo peso aplicado,
devido ao ruido. Isso significa que, para um mesmo peso, o sistema pode
ler valores de sinal levemente distintos em cada captura de peso durante
0 ajuste.

Peso

Sobrecarga

Capacidade

Peso —

Saturagéo

J

A 4

4= 4= nvv
Sem Peso Peso Com Peso
+ Ruido nvV/V + Ruido

Figura 49 — Capturas de Peso - Exemplo 2

No segundo exemplo é possivel observar que a faixa de ruido é
visivelmente menor em comparagao ao anterior. Com uma faixa de ruido
menor, a variagao nos valores capturados de "Sem Peso" e "Com Peso" é
reduzida, o que significa que obteremos:

Capturas Consecutivas Mais Precisas: Como a faixa de ruido é
menor, as capturas realizadas em momentos diferentes tendem a
apresentar valores mais préximos, tanto na condicdo de "Sem Peso"
quanto na de "Com Peso". Isso reduz a probabilidade de que o sinal varie
muito entre capturas, considerando que o peso seja mantido constante.

Reta de Ajuste Fiel: Com uma menor variagdo nos valores
capturados, a inclinagdo e o offset da reta de ajuste se tornam mais
estaveis. Isso significa que as retas obtidas em diferentes momentos serédo
muito parecidas, aumentando a exatiddo do sistema. Em outras palavras,
a reta resultante representara de forma mais fiel a relagéo peso/sinal.

Maior Exatidao do Sistema: A exatidao se refere a proximidade
entre a medida real e a medida registrada. Como o ruido foi minimizado,
as variagdes nas capturas sdo menores, 0 que permite que o sistema
produza uma medida de peso mais proxima do valor real.

Portanto, quanto menor o ruido no sistema, maior sera a
probabilidade de obter capturas consecutivas com valores semelhantes.
Isso resulta em retas de ajuste mais consistentes e aumenta a exatidao do
sistema de pesagem.

NOTA: Ajustes realizados com peso de Ajuste préximos ao valor
de capacidade maxima do sistema tendem a ter notas mais altas.

Observe as representagdes abaixo.

Para ambos os casos os niveis de ruidos s&o iguais, a Unica
diferenca é o peso de ajuste.
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Cada exemplo representa o resultado obtido de dois ajustes
consecutivos no mesmo grafico. Para os dois graficos cada reta foi obtida
com a captura de “Sem Peso” sendo influenciada pela subtragéo do ruido
e a captura do valor “Com Peso” influenciada pela soma do ruido (kaju_2)
a outra reta (no mesmo grafico) foi obtida com a captura de “Sem Peso”
sendo influenciada pela soma do ruido e a captura do valor “Com Peso”
influenciada pela subtracéo do ruido (kaju_1).

Perceba que no primeiro exemplo a amplitude da exatiddo nas
extremidades das retas € menor comparando com o segundo exemplo.

Peso
Sobrecarga
kaju 2 - <.  kaju_1
Capacidade _| _ J ______ ... et
Pesode | T l
Ajuste
' Saturagdo
3 2. g g, ™
&8 &8 a s a2
=1 3 =1 =1
Ee & Ec Ex
o o+ Qo Q4+
Figura 50 — Influéncia Peso Ajuste - Exemplo 1
A
Peso
Sobrecarga
kaju_ 2 - < i :j.:_1
Capacidade _| ___J _.___ ... _...... : .
Pesode —femmmemmemmemeemeanan ;
Ajuste H .
: : | Saturagao
f i f >
3 8o & 8 g "
a8 ' g2 8 o g
sa §x Ea £
& B+ O+ o+

Figura 51 — Influéncia do Peso de Ajuste - Exemplo 2

E muito importante o usuario compreender que a obtengdo de uma
excelente nota de ajuste ndo garante preciséo no sistema de pesagem se
este é instavel por conta de ruidos ou até mesmo por equivocos
conceituais na instalagéo (silos, tubulagdes fixas ou flexiveis, escadas,
valvulas) ndo evidenciados no processo de ajuste. O exemplo abaixo
sugere quatro variagdes de um sistema de pesagem.

A imagem mostra quatro configuragdes de instalagdo para um
tanque com células de carga, onde cada configuragdo € numerada de um
a quatro. O objetivo dessas ilustracbes € demonstrar como o
posicionamento dos componentes de entrada e saida — especialmente da
valvula, do tubo flexivel (mangote) e dos pontos de fixacdo — pode afetar
a precisédo da pesagem.
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TUBO

FLEXIVEL FIXA AOI

VALVULA

VALVULA

TUBO
FLEXIVEL

CELULAS DE CARGA CELULAS DE CARGA

TUBO
FLEXIVEL

VALVULA

VALVULA FIX&CAO

TUBO
FLEXIVEL

CELULAS DE CARGA

CELULAS DE CARGA

Figura 52 — Exemplo de Aplicagcdo — Tanque

A instalagéo recomendada para evitar interferéncias mecanicas na
pesagem € a ilustrada na imagem numero quatro. Nesta configuracéo, o
tubo flexivel (mangote) é posicionado entre a valvula de entrada e o
tanque. Isso permite que o mangote absorva as vibragdes e pressdes da
linha de entrada, evitando que essas forgas externas interfiram no sistema
de pesagem.

Nas imagens dois e trés, o tubo flexivel esta instalado apds a
valvula e o ponto de fixagédo na entrada. Essa configuragdo permite que as
forgas exercidas pela vélvula e pela tubulagédo cheguem diretamente ao
tanque, causando potencial interferéncia mecanica e comprometendo a
precisdo da pesagem.

Na instalagéo ilustrada pela imagem numero um, apesar de a
entrada ter a configuragéo ideal (com o mangote posicionado entre a
valvula e o tanque para absorver vibragdes), a saida tem uma configuragéo
que pode interferir na pesagem. Como o tubo flexivel (mangote) esta
instalado antes da valvula na saida, ele no isola completamente o tanque
das influéncias mecanicas do processo de esvaziamento.

Durante o enchimento ou esvaziamento, o mangote pode agir
como uma mola. Isso ocorre porque o mangote tem uma flexibilidade que
permite pequenos movimentos, o que pode "empurrar” ou "puxar" o tanque
conforme ha variagdes de presséo e fluxo. Esses movimentos resultam em
forgas adicionais no tanque, causando uma influéncia indesejada na
pesagem.

5.5.8.1 Backups de Ajuste

Por ser uma informagao critica ao sistema, séo realizados até trés
backups de ajuste por Canal de Pesagem, possibilitando ao usuario
restaurar um ajuste realizado anteriormente.

Os backups de ajuste sdo armazenados automaticamente ao
retorno do sistema para LOCK. Onde o backup mais velho é descartado.
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Para facilitar a restauragédo, o backup de ajuste é salvo com a
respectiva data de geracgéo.

Em um sistema de pesagem onde o processo de ajuste é
demorado e custoso, por exemplo, um silo de varias toneladas, ao realizar
o procedimento de ajuste o valor final do peso ndo é o esperado, desta
forma o processo de ajuste devera ser refeito. Com a possibilidade de
restaurar o ultimo ajuste valido, permitimos ao usuario continuar com o
processo produtivo até a proxima oportunidade de ajuste.

5.5.8.2 Restaurar Backup de Ajuste

Como o sistema armazena até trés backups de ajuste por Canal
de Pesagem, no modo UNLOCK do ajuste, podemos selecionar qualquer
backup para ser restaurado, ao alterar qualquer parametro um novo
backup é gerado e sobrescreve o backup mais antigo. Para aceitar o
backup selecionado realizar o LOCK do ajuste.

Com o médulo Ez-Swap é possivel restaurar o ajuste armazenado
em um arquivo e realizar a transferéncia para outro médulo da mesma
linha. Para mais detalhes desta funcionalidade, verificar o tépico Ez-Swap.

5.5.8.3 Modos de Ajuste

O Transmissor 2712 possui duas formas de ajuste, chamados de
REAL (modelo tradicional com capturas de dois pontos SEM PESO e COM
PESO) e TEORICO (com valores obtidos da balanga sem a necessidade
de captura do peso).

A pagina Ajuste esta acessivel no Alfa Web Monitor de duas
formas distintas. Quando o 2712 n&o esta no modo Ajuste a pagina mostra
os dados do Ajuste de Pesagem vigente.

Ajuste Canal 1

UNLOCK
Desbloqueie o Ajuste do Canal 1 para utilizar este menu.

Qualidade do Ajuste

Modo do Ajuste

Casas Decimais

Degrau

Capacidade 10.009kg

Peso de Ajuste 10.000kg

Sem Peso - Ruido 3.169 nV/V

Sem Peso - Data 21/07/2025 13:49:54

Com Peso - Ruido 2.589 nV/V

Com Peso - Data 21/07/2025 13:50:05

Data do Ajuste 21/07/2025 13:50:15

Figura 53 — Dados do Ajuste Vigente

5.5.8.3.1 Modo de Ajuste — REAL

O modo de ajuste REAL necessita das capturas de SEM PESO
(Balanga vazia) e COM PESO (Balanga vazia + peso de referéncia) para
realizar os calculos e converséo do peso.

5.5.8.3.2 Procedimento de Ajuste — REAL

Acesse a interface Alfa Web Monitor;

Realize o login;

Selecione o Canal de Pesagem;

Acesse o botdo UNLOCK;

Pressione a chave AJUS / IP DEFAULT(4s), aguarde o led de

status ficar AZUL e solte a chave (o led ira piscar na cor

AZUL);

Seréo apresentados os parametros para o ajuste;

7. Configure os parametros conforme dimensionamento da
balanga;

8. Com a balanga vazia acesse o botdo Sem Peso, aguarde a

captura e o retorno “Pronto”;

abrwN =

o
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9. Posicione o peso indicado em “Peso de Ajuste” na balanga e
acesse o botdo Com Peso, aguarde a captura e o retorno
“Pronto”;

10. Para concluir o ajuste acesse o botdo LOCK;

11. Pressione a chave AJUS / IP DEFAULT, aguarde o led de
status ficar AZUL e solte a chave.

Observagoées:

1. E possivel cancelar o ajuste pressionando o botdo Cancelar,
O procedimento de captura de Sem Peso e Com Peso, nao
deve necessariamente ser executada nesta na ordem;

3. Ao realizar o comando de captura de Sem Peso e/ou Com
Peso o sistema realiza a autoconfiguragdo dos limites de
corrente de consumo do Canal de Pesagem;

4. Qualquer modificagdo nos parametros de ajuste (Casas
Decimais, Degrau, Capacidade, Peso de Ajuste, Unidade,
captura de Sem Peso e Com Peso) resulta em uma
informacgéo de peso diferente, pois o sistema recalcula as
constantes de ajuste com as novas informacgdes;

5. Divergéncia entre o que esta sendo informado no parametro
Peso de Ajuste e o que esta sendo posicionado no sistema
de pesagem durante a execugdo do Com Peso resulta em
uma informacao final incorreta de peso;

6. E responsabilidade do operador que esta realizando o ajuste
e as informagbes que estdo sendo parametrizadas no
Transmissor 2712;

7. Novo Backup de ajuste é gerado toda vez que se efetua novo
ajuste ao mudar a chave de UNLOCK para LOCK.

Ajuste Canal 1

Modo do Ajuste
Medidas em Ajuste

Peso em Uso ELTG]

Peso em Ajuste 200.000kg

Leitura Direta 2.000139 mV/V

Ajuste

Divisdes do Ajuste - Calculado (D]

Este Ajuste & melhor que Yz divisdo

Figura 54 — Tela de Ajuste do Canal

A. Quadro de comandos UNLOCK e LOCK;
B. Seleciona o modo do ajuste: REAL ou TEORICO;
C. Medidas em Ajuste:
a. Peso em Uso: retorna o valor do peso do ajuste
anterior valida;
b. Peso em Ajuste: retorna o valor de peso em ajuste;
c. Leitura direta em mV/V: valor medido em mV/V do
sinal das células de carga da balanga;
d. Status do ajuste: informagéo do ajuste em edicéo.
D. Qualificagao do Ajuste

Ajuste de Pardmetros
Unidade quilograma (kg) ~
Casas Decimais

Degrau de Incremento

GrprEines 10.009kg

Peso de Ajuste 10.000kg

04/07/2023

Figura 55 — Tela de Ajuste do Canal
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Painel com os parametros do ajuste;
Seleciona o Backup para restauragéo do ajuste;

Comandos

Sem Peso Cancelar

Status Pronto.

Figura 56 — Tela de Ajuste do Canal

Painel de comandos do ajuste;
Retorno do status do ajuste.

Dados deste Ajuste

Sem Peso - Ruido 3.169 nV/V

Sem Peso - Limite de rufdo 20nV/V (100k divisdes)

Sem Peso - Data 21/07/2025 13:49:54

Com Peso - Ruido 2.589 nV/V

Com Peso - Limite de ruido 20nV/V (100k divisées)

Com Peso - Data 21/07/2025 13:50:05
0.00003kg

Incerteza do Ajuste

21/07/2025 13:50:15

Data do Ajuste

Figura 57 — Dados do Ajuste em execucéo

Apds a conclusao de um comando ou ajuste executado, os dados
completos e proprios daquele ajuste sdo possiveis de serem verificados
conforme exemplo acima. Durante os comandos de captura de peso é
possivel observar os limites de ruido com o seguinte padrdo de cores:

COR LIMITE DE RUIDO
Violeta Limite de Ruido < 2000nV/V e >200nV/V
indigo Limite de Ruido < 200nV/V e >20nV/V
Azul Limite de Ruido < 20nV/V

5.5.8.3.3 Modo de Ajuste —- TEORICO

Pensando em sistemas de pesagem onde o ajuste da balanca de

maneira tradicional tem um alto custo produtivo e demanda de tempo. Foi
desenvolvido o modo de ajuste tedrico onde o usuario informa ao
Transmissor 2712 os seguintes parametros:

e Unidade (grama, quilograma ou tonelada);

. Quantidade de casa decimais (0 a 5);

e  Degrau de incremento (1, 2, 5, 10, 20 ou 50);

. Capacidade Tedrica (realizar a soma das capacidades
das células de carga);

. Sensibilidade (realizar a média das sensibilidades das
células de carga);

e Capacidade da Balanga (limite maximo da balanga),
indicador de sobrecarga;

e  Realizar a captura da balanga vazia (Sem Peso) ou
informar o valor do peso estrutural da balanga.
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Modo do Ajuste

Peso em Uso 0.485kg

Peso em Ajuste 0.520kg

Leitura Direta 0.030102 mV/V

Ajuste 5

DivisGes do Ajuste - Calculado 925925

Este Ajuste & melhor que Y2 divisio
Figura 58 — Tela de Ajuste do Canal

Quadro de comandos UNLOCK e LOCK;
Seleciona o modo de ajuste: REAL ou TEORICO;
Medidas em Ajuste:
a. Peso em Uso: retorna o valor do peso do ajuste
anterior valido;
b. Peso em Ajuste: retorna o valor de peso em ajuste;
c. Leitura direta em mV/V: valor medido em mV/V do
sinal das células de carga da balanga;
d. Status do ajuste: informagéao do ajuste em edigao.

Ajuste de Pardmetros

Unidade quilograma (kg) ~

Casas Decimais

Degrau de Incremento
Realizar a soma das capacidades das células de carga

Capacidade Tebrica 15.000kg

|
Realizar a média das sensibilidades das células de carga

Sensibilidade 1.9985 mVV/

Figura 59 — Tela de Ajuste do Canal

Painel com os parametros do ajuste;

Capacidade tedrica: soma das capacidades das células de
carga instaladas na balanga;

Sensibilidade: média das sensibilidades das células de carga
instaladas na balanga;

Limite m&ximo da Balanca

Capacidade do sistema 10.000kg

Backup 31/05/2023 09:17:31 ~

Modo de Captura BalancaVazia [}

Balanga Vazia ~
Balanga Vazia 1.000kg

Cancelar

Figura 60 — Tela de Ajuste do Canal

Capacidade da Balanca (indicador de sobrecarga);
Seleciona o Backup para restauragéo do ajuste;

Modo de captura Balanga Vazia: Balanga Vazia (peso da
estrutura da balanca) ou Captura Vazia (Sistema realiza a
captura da Balancga Vazia);

De acordo com o selecionado no item 9.

Procedimento de Ajuste — TEORICO

Acesse a interface Alfa Web Monitor;
Realize o login;

18
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3. Selecione o Canal de Pesagem;
4. Acesse o botdo UNLOCK;

5. Pressione a chave AJUS / IP DEFAULT, aguarde o led de
status ficar AZUL e solte a chave (o led ira piscar na cor
AZUL);

6. Sera apresentado os parametros para o ajuste;

7. Alterar Modo de Ajuste para Teorico;

8. Configure os parametros conforme dimensionamento da
balanga e células de carga;

9. Se a balanca estiver vazia selecione a opgao Captura Vazio
no parametro Modo de Captura Balanga Vazia e realize a
captura.

10. Se tiver a informagdo do peso da estrutura selecione a opgao
Balanga Vazia no parametro Modo de Captura Balanga
Vazia e entre com o valor;

11. Para concluir o ajuste acesse o botdo LOCK;

12. Pressione a chave AJUS / IP DEFAULT, aguarde o led de
status ficar AZUL e solte a chave.

Observacgoes:

1. E possivel cancelar o ajuste pressionando o botdo Cancelar,

2. Qualquer modificagdo nos parametros de ajuste (Casas
Decimais, Degrau, Capacidade Teorica, Sensibilidade e
Balanga Vazia) resulta em uma informagéo de peso diferente,
pois o sistema recalcula as constantes de ajuste com as
novas informacgodes;

3. Divergéncia entre o que estd sendo informado nos
parametros resulta em uma informagao final incorreta de
peso;

4. E responsabilidade do operador que esta realizando o ajuste
e as informagbes que estdo sendo parametrizadas no
Transmissor 2712;

5. Novo Backup de ajuste é gerado toda vez que se efetua novo
ajuste ao se mudar a chave de UNLOCK para LOCK.

5.5.9 Meméria Compartilhada — Shared Memory

O Transmissor 2712 disponibiliza a visualizagdo das 64 DWords
da Memoéria Compartilhada dividido em quatro paginas, os dados séo
apresentados em trés formatos: hexadecimal, Float e Int32.

Shared Memory

Pagina 0(DWO0-DW15) ~

0.000

1

4

01000040

0.000

16777280

8

Figura 61 — Tela de Shared Memory
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A. Seleciona entre as quatro paginas da Memoria
Compartilhada, agrupados em 16 DWords por pagina;

B. Visualizagdo das DWords selecionadas com valores nos
formatos hexadecimal, Float e Int32.

5.5.10 Ez-Swap

O Ez-Swap é uma funcionalidade que permite a troca de
equipamento sem a perda de informacdes de parametrizagéo e ajuste.

A informag&o do peso para muitos processos é critica, onde o
tempo de parada é muito caro, podendo prejudicar a linha produtiva.
Entendendo essa responsabilidade foi desenvolvido o moédulo Ez-Swap,
com o principal objetivo otimizar este processo, na troca do Transmissor
2712, reduzindo assim os custos.

NOTA: A utilizagéo deste recurso depende de o equipamento estar
em modo de ajuste. Caso essa condi¢ao nao for satisfeita o equipamento
n&o assumira a nova configuragéo escolhida via Ez-Swap.

5.5.10.1

O Ez-Swap permite gerar um arquivo, que contém um ponto de
restauracdo do Transmissor 2712. Nele sdo armazenados todos os
parametros internos, que podem ser descarregados em outro Transmissor
e ele passa a assumir as configuragdes armazenadas.

Funcionamento do médulo Ez-Swap

EZ-Swap
Sistema de arquivos

Status Pronto

Geragio de arquivo de backup

Gerar

Arquivos de backup

3o existem arquivos de backup armazenados no sistema.

Upload E

Log da tltima recuperagio do sistema

Download log

Figura 62 — Tela EZ-Swap

A. Gerar: gera o arquivo Ez-Swap com todas as informagdes do
sistema, os backups de ajuste ndo sao carregados;

B. Upload: abre uma janela para selecionar o arquivo a ser
recuperado;

C. Download log: realiza o download do
restauracgao realizada.

log da ultima

5.5.10.1.1

Com o Transmissor 2712 devidamente configurado, realizar os
seguintes passos, para gerar o arquivo de recuperagao.

Geracao do arquivo Ez-Swap

Acesse a interface Alfa Web Monitor;

Realize o login;

Selecione o Ez-Swap no menu lateral;

Clicar no botao Gerar;

Digite o nome do arquivo de backup a ser criado;

aprwODdN =~

Entre com o nome do arquivo de backup
a ser criado

L]

Cancelar
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Figura 63 — Janela para criagdo do arquivo EZ-Swap

6. O arquivo gerado fica disponivel para o usuario realizar o
download,;

Arquivos de backup

testejson
Download Upload PEEG

Informagés sobre o arquivo

Nome fezswap/testejson

Tamanho 3182 bytes

Data de criagdo 19/05/2023 15:42:14
Nuamero de série 0x00271203
Apelido do Sistema Al TRANS 2712
Versao de Firmware 0.0.13
Vers3o de Hardware 10

Versao do Compilador 5.06.0750

Figura 64 — Tela EZ-Swap

Ao selecionar o arquivo gerado, sera apresentado o painel de
comando com as opgoes: Download, Upload e Delete. No quadro abaixo
as informagdes do arquivo. Ao acessar o botdo Download o arquivo sera
transferido para pasta selecionada do computador.

Para protecéo e integridade das informagdes geradas é realizado
um hash dos dados, que é um algoritmo que mapeia dados grandes para
dados pequenos de tamanho fixo. Ao recuperar o Transmissor 2712 a
partir de um arquivo Ez-Swap é recalculado o hash dos dados e
comparado ao hash do arquivo, caso ndo apresente consisténcia nos
dados nao é recuperado os dados do arquivo corrompido.

5.5.10.1.2 Restaurar sistema a partir do arquivo Ez-
Swap

Para os parametros de ajuste serem carregados € necessario
estar em modo de ajuste ativo. Para descarregar o arquivo de restauragéao,
realizar os seguintes passos:

Acesse a interface Alfa Web Monitor;

Realize o login;

Selecione o Ez-Swap no menu lateral;

Clicar no botédo Upload;

Sera apresentado uma janela para selecionar o arquivo de
restauragdo com a extensao JSON;

Clicar no botdo Restaurar;

arON =

o

Arquivos de backup

Ez-Swap.json

Download Upload Delete

Informagds sobre o arquivo
Nome Jezswap/Ez-Swap.json
Tamanho 2204 bytes
Data de criagio

13/07/2023 11:14:13

Namero de série 0x00271207

Apelido do Sistema Al 2712

Versao de Firmware

Versdo de Hardware

Restauragao do Sistema
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Figura 65 — Janela para restaurar arquivo EZ-Swap

7.  Confirmar a operagéo;
8. O sistema ira carregar os parametros e realizar a configuragao
do sistema.

NOTA: A utilizagao deste recurso depende de o equipamento estar
em modo de ajuste. Caso essa condi¢cao nao for satisfeita o equipamento
n&o assumira a nova configuragéo escolhida via Ez-Swap.

5.5.11 Status do sistema

A tela de Status do sistema retorna para o usuario a lista dos
alarmes ativos.

Status do Sistema

Status Atual

ERRO

Autoajuste relégio

Descrigéo
[Canal 1] Comrente de consumo das células de carga fora dos limites.
[ sra dos
[CANAL 1] Ajuste do canal est

[CANAL 2] A

A data e hor:

Interface Ethernet utilizande temporariamente o IP default.

Figura 66 — Tela de Status atual

Para facilitar a configuragéo e conforto do usuario, caso o alarme
de ajuste do reldgio esteja ativo, é apresentado o botdo de Autoajuste. E
necessario realizar o login do usuario para realizar o ajuste. Caso o erro
persista, sera necessario contato com a assisténcia técnica.

5.5.12 Informagodes

Na tela Informagdes sdo apresentados os dados do Transmissor
de Pesagem Automatica 2712.

R —————

‘WebMonitor
Fieldbus
Firmware

Hardware

Figura 67 — Tela de Informacgdes

A. Link para o site da Alfa Instrumentos;
B. Modelo do Transmissor 2712;
C. Versodes do AWM, Fieldbus, Firmware e Hardware;

nformagdes sobre 0 produto

Nimero de série 0x00271203

Endereco MAC Ethernet 70-53-3F-00-00-08B
Data e hora do sistema

Data e hora 22/05/2023 14:11:23

Fuso horério (GMT-03:00) Brasilia

Horério de verdo Desabilitado

Figura 68 — Tela de Informacgdes

D. Numero de série e enderego MAC da porta ethernet TCP/IP;
E. Data e hora ajustada.
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6 Configuragao da comunicag¢ao entre controlador
e Transmissor de Pesagem Automatica

O Transmissor de Pesagem Automatica 2712 possui trés modelos
disponiveis de Fieldbus, sendo eles:

2712-E: EtherNet/IP™;
2712-T: PROFINET;
2712-M: Modbus RTU.
Todos os modelos possuem também o protocolo Modbus TCP.
6.1 Configuracao EtherNet/IP™

O EthetNet/IP é um protocolo de rede industrial baseado no padrao
Ethernet, utilizado para troca de dados entre dispositivos.

Tela para configuragdo dos parametros e visualizagcdo dos dados
do médulo Fieldbus Ethernet/IP:

DHCP OFF

192.168.0.12

Enderego IP

Mascara de Subrede 2552552550
Router 19216801
Endere¢o MAC 70-56-53-00-00-0A
Swap Bytes
Swap Words
Protocolo

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWeord inicial leitura m

Quantidade de DWord leitura

DWord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

| Configura Mapeamento |

Figura 69 — Tela de configuragao dos parametros EtherNet/IP™

A. Configuragédo dos parametros Fieldbus EtherNet/IP™;

B. Opgbdes Swap Bytes/Words;

C. Protocolo Frame PGM/FIXED;

D. Mapeamento da Shared Memory;

E. Confirma configuragdo do mapeamento da Shared Memory.

Ethen 'et/IP

REDE ANEL MODULO

Figura 70 — Detalhe da posigao dos leds de status da porta EtherNet/IP™

Configurar os parametros de comunicacdo de Fieldbus do
Transmissor 2712-E antes de conectar ao barramento EtherNet/IP™.

Atencgao:

1. O DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinadmica de Host) é
habilitado como default para evitar conflito de IP na rede;

2. Para definir um novo IP para rede EtherNet/IP™ fixo, desabilitar
0 DHCP. Cuidado para nao enderegar um IP que ja esteja sendo
utilizado na rede para néo haver conflito entre os dispositivos.
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6.1.1 Instalagao do arquivo EDS

Como referéncia é utilizado a configuragéo do Transmissor 2712-
E com CLP CompactLogix, fabricante Rockwell Automation, utilizando com
a ferramenta de programacédo RSLogix 5000.

Para instalagéo do arquivo EDS, realize os seguintes passos:

1. Realizar o download do arquivo EDS disponivel no site
www.alfainstrumentos.com.br

2. Selecione na ferramenta de desenvolvimento RSLogix 5000 em
“Tools”, a opgao “EDS Hardware Installation Tool;

Window Help

DOptions...
Security +
&) Documentation Languages...

Import 3
Export 3

|\gﬂ EDS Hardware Installation Tool

Motion »
Custom Tools...

ControlFLASH

Figura 71 — Instalacao arquivo EDS

3. Selecione “Register an EDS file(s)” e pressione o botéo “Avangar
>7-

Rockwell Automation's EDS Wizard x|

Options g
Vihat task do you want to complete? 1

& Register an EDS flefs)
This option wil add 2 device(s) to our database,

 Unregister a device
This option wil remave = device that has been registered by an EDS file from
our detabase

© Create an EDS ik
This option creates a new EDS file that allows our software to recognize your
devics

¢E € Upload EDS fills] fiom the device
This cption Uplaads and registers the EDS fle(s) stored in the device

<vottar [ Avangar> |

Canceiar |

Figura 72 — Registro arquivo EDS

4. Selecione o diretério para localizar o arquivo EDS e pressione o
botéo “Avancar >”;

Rockwell Automation's EDS Wizard

x|
Registration
Electionic Data Sheet fle(s) willbe added to your system for use in Rockwell Automation ¥

applications

@ Registera single fle
 Register a directory of EDS files i

Named
E\ethemetip_eds\2714_ETHERNET_IP eds

Browse.

f 1) fthers s aniconfile (ico) with the same name as the fia(s) you are registering then this
“¢? image will be associated with e device.

To perform an installation test on the file{s). click Next

<Votar | Avangar> | Cancelar |

Figura 73 — Selegéao diretério do arquivo EDS

5. Pressione o botdao “Avangar >" até finalizar o processo de
registro do arquivo EDS.
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6.1.2 Instalagdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2712-E no Fieldbus EtherNet/IP™

Para adicionar um novo mdédulo (Transmissor de Pesagem
Automatica 2712-E) no Fieldbus EtherNet/IP™, realize os seguintes
passos:

1. Na tela RSLogix 5000, cligue com o botdo direito do mouse
sobre “Ethernet’ e selecionar “New Module...”;

63 /0 Configuration
£ Pointl0

EBl [0]1769-L16ER-BB1E first
-3 Embedded /0
L@ [1] Embedded Discrete 10
[ Expansion /0, 0 Modules
B thernt]
[ New Module...

Discover Modules...

Bus Size
Paste Ctrl+V
Properties Alt+Enter

Print 3

T

Figura 74 — Selegéo do novo modulo

2. Selecione em “Module Type Vendor Filters” a opgao “Hilscher
GmbH’ e selecione o moédulo “EIS_V5 SIMPLE_CONFIG".
Cliqgue em “Create”;

[T e —

ST |

1 or 28 ucda Typas Feuns

btieFare
Cee | _Gme e ||

[ ClzeonCress

Figura 75 — Selegao do tipo de moédulo

3. Entre com um Nome para o Transmissor 2712-E e seu
respectivo IP;

COErME—— xl

Gosnat | 12| et e | B asien | atare |

B e o

L

(* Pirata Naies 1031081 [ 2]

=
s ]

Descratan

 Hosthame:

u

. Compuibe Medule
Esnlugns Duner

Cherge

Stahur, Cresting

Figura 76 — Parametrizagdo do modulo

4. Clique no botdo “Change...” para acessar a tela “Module
Definition*”. Configurar o “Size” para o formato DINT. O
Transmissor 2712-E trabalha com 4 DWs de Input e 4 DWs para
Output (no modo padrao);

Publico
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8 Module Definition* x|

Revision I‘I - I 'IE
Electronic Keying: ICompatib\e Maodule LI
Connections:

Name Size

Exclusive Owner Input: Sdll O'NT -

Qutput 4
OK I Cancel Help

Figura 77 — Tela de configuracao de DWs de Input e Output

5. Confirme as mudangas do modulo e realize download do
programa para o CLP. Veja a apresentagdo do médulo na rede
Fieldbus:

Ea“‘a Ethernet

Figura 78 — Transmissor 2712-E online na rede EtherNet/IP™

6.1.3 Visualizacdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2712-E no CLP
Apds realizar todas as configuragcdes dos itens anteriores e

download para o CLP, altere para o modo “Run” e entre em “Controller
Tags”™

ontroller Organizer

5] Controller first
Controller Tags

[23 Controller Fault Handler

--[Z3 Power-Up Handler

-1 Tasks

| B8 MainTask

Ca, MainProgram

Figura 79 — Visualizagéo da tabela de dados no CLP

Para visualizar a tabela de dados online com as 4 DWs de Input, 4
DWs de Output e o bit de falha de comunicagdo, expanda em
“TRANSMISSOR_ PESAGEM:I" e “TRANSMISSOR_PESAGEM:O". Veja
a seguir como fica a tabela de dados:

= TRANSMISSOR_PESAGEM: {---1

- TRANSMISSOR_PESAGEM: ConnectionFa. 0 |Decimal [I]:I

EITRANSMISSOR,_PESAGEM.Data {- - - }|Decimal
HTRANSMISSOR_PESAGEM: Data[0] 16$0100_0020|Hex
I TRANSMISSOR_PESAGEM Data[l] 16$8203_8203|Hex 2
FITRANSMISSOR_PESAGEM1 Data[2] 4332 |Decimal
HTRANSMISSOR._PESAGEM: Data[3] 11817 |Decimal

= TRANSMISSOR_PESAGEMD foook

I=ITRANSMISSOR,_PESAGEMO Data {. - }|Decimal
I TRANSMISSOR_PESAGEM:0.Data[0] 16$0000_0020|Hex
HTRANSMISSOR_PESAGEM:0 Data[1] 16#0000_0000|Hex 3
I TRANSMISSOR_PESAGEM:O.Dataf2] 16$0000_0000|Hex
H TRANSMISSOR_PESAGEM:0 Datald] 16$0000 0000|Hex

Figura 80 — Tabela de dados no CLP

1 > Bit falha de comunicagdo do Transmissor 2712-E com o CLP. Em
condigdes normais de operagao, este bit é resetado (nivel l6gico “0”);

2 > 4 DWs de Input do CLP (Leitura dos dados do Transmissor 2712-E);

3 > 4 DWs de Output do CLP (Escrita dos dados para o Transmissor 2712-
E).

6.1.4 Bit Falha de Comunicagdo com Transmissor

de Pesagem Automatica 2712-E

Em caso de falha de comunicagédo entre o Transmissor 2712-E
com o CLP, o bit “TRANSMISSOR_PESAGEM:Il.ConnectionFaulted" &
setado (nivel légico “1”). Este bit pode ser utilizado para intertravamento
de seguranga no sistema de pesagem. Se um sistema estiver realizando
uma dosagem e o transmissor perder a comunicag&o com o CLP, os dados
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de leitura no CLP s&o congelados no ultimo estado. Este bit de falha deve
ser utilizado na légica de seguranga do sistema de pesagem aplicado. Veja
abaixo como é sinalizada a falha de comunicagdo do médulo no CLP:

=35 Ethernet
{1 1769-L24ER-QB1B Ethernet
011B_000C_0302 TRANSMISSOR_PESAGEM

Figura 81 — Falha de Comunicagao

6.1.5 Configuragao 2712-E através do Generic

Ethernet Module

O Transmissor pode ser instalado utilizando o Generic Ethernet
Module da Allen Bradley. Este médulo genérico ndo contempla o bit de
falha de comunicagéo, descrito no item anterior utilizado através da
configuragédo do arquivo EDS, que facilita intertravamentos durante o
desenvolvimento.

Para adicionar um novo modulo (Transmissor de Pesagem
Automatica 2712-E) no Fieldbus EtherNet/IP™ através do Generic
Ethernet Module, realize os seguintes passos:

1. Na tela RSLogix 5000, cligue com o botdo direito do mouse
sobre “Ethernet” e selecionar “New Module...”;

243 /O Cenfiguration
183 Point0
[ [0]1769-L16ER-BBIB first
(-5 Embedded 1/0
# [1] Embedded Discrete 10
[ Expansion /0, 0 Modules
i EWFIJ New Module...

Discover Modules...

Bus Size
Paste Ctrl+V
Properties Alt+Enter

Print »
I

Figura 82 — Selegéo do novo médulo

2. Selecione em “Module Type Vendor Filters” a opgéo “Allen-
Bradley” e selecione o médulo “ETHERNET-MODULE Generic
Ehernet Module”. Clique em “Create”;

ot | Moo Dazorvey| Fvares |

—_—

Gon Faes

" -
| | o
[Pr—

o | _coe | _w | |

Figura 83 — Selegéo Generic Ethernet Module

» o«

3. Configurar “Name?”,

» o«

Comm Format:”, “Address” e “Connection
Parameters”. Em  “Connection Parameters” configurar
“Assembly Instance:” “Input:” para 101, “Output:” para 100,
“Configuration:” para 1. Em “Size:” “Input:” para o tamanho
configurado no transmissor (4 DWs como padrdo), “Output:”
para o tamanho configurado no transmissor (4 DWs como
padrao) e “Configuration:” para 0. Ap6s configurar, pressionar
“OK” para finalizar as configuracdes;
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revemoduie x
Type: ETHERNE T-MODULE Generic Ethernat Module
Vandor Allen-Bradlay
Pait Lacal
IName ITRANSMISSOR_2712E I
Assembly -
‘Desciiplon = Instance: 3
nput 101 F ] een
L] ouwe 100 [ monin
Came Format [Data - DNT - -
Corégurston: |1 g =] @b
Address [ Host Name: e
& PAddwss | 2 88 0 12 n
" HostName:
[ OpenModule Properies [ o | Cancel ‘ Help ‘

Figura 84 — Visualizagéo da tabela de dados no CLP

4. Realize download no CLP para assumir as novas configuragoes.

6.1.6 Explicit Messaging para 2712-E

As comunicagdes anteriores apresentadas para o EtherNet/IP™
séo conhecidas como Implicit Messaging. Sdo conexdes da classe 1, Real-
Time I/O Control e utilizam o transporte UDP. Este tipo de comunicacéo é
utilizado para trocas de dados em tempos criticos de atualizagao definidos
em controle de processos.

As comunicagdes em Explicit Messaging sédo conexodes da classe
3, Non-Real-Time e utilizam o transporte TCP. Este tipo de comunicagao
geralmente é utilizado para informagéo onde nao exige tempos criticos de
atualizagdo para controle de processo.

Veja abaixo um resumo sobre os 2 tipos de comunicagdes:

Application
Transport
Network
n:':isl}lg; IEEE 802.3 Ethernet

Figura 85 — Arquitetura Explicit e Implicit Messaging “Ethernet/IP™ Quick
Start for Vendors Handbook (PUB213R0) ODVA”

Tabela Explicit e Implicit Messaging “EtherNet/IP™ Quick
Start for Vendors Handbook (PUB213R0) ODVA”:

CIP Message CIP Transport Communication Typical Use Example
Type Communication Protocol Type
Relationship

Explicit Connected or TCP/IP Request/reply Non time- Read/Write
Uncennected transactions critical configuration

information parameters

data

Implicit Connected UDP/IP 1/0 data Real-time I/O Real-time
transfers data control data
from a remote

1/0 device

Note: Para mais informagbes de arquitetura e funcionalidades do
protocolo EtherNet/IP™, consulte www.odva.org.

O CIP Explicit Messaging € habilitado automaticamente no
Fieldbus: EtherNet/IP™ quando exigido sua utilizagdo.

Para o CLP comunicar com o Transmissor 2712-E EtherNet/IP™
via Explicit Messaging, 2 instru¢des séo necessarias, uma para “read data”
e outra para “write data’. Segue 2 tabelas das configuragbes para
parametrizar os blocos de comunicagéo dos CLP's MicroLogix 1100, 1400
e SLC utilizando o RSLogix 500, ControLogix e CompactLogix utilizando o
RSLogix 5000 e familia Micro 800 utilizando o Connected Components
Workbench.

Note: O Explicit Messaging é habilitado somente para: Series B do
CLP MicroLogix 1100.

Tabela de dados enviado do Transmissor 2712 para o CLP
(Reading Data):

Parametro Valor

Service Type Get Single Attribute (RSLogix 5000)
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Parametro Valor
Read Assembly (RSLogix 500)
Service Code E (hex)
Class 4 (hex)
Instance 101 (decimal)
Attribute 3 (hex)
L 4 DWs ou 8 Words ou 16 bytes (default de
ength

fabrica)

Tabela de dados enviado do Transmissor 2712 para o CLP
(Writing Data):

Parametro

Valor

Service Type

Set Single Attribute (RSLogix 5000)
Write Assembly (RSLogix 500)

Service Code 10 (hex)

Class 4 (hex)

Instance 100 (decimal)

Attribute 3 (hex)

Length 4 DWs ou 8 Words ou 16 bytes
(default de fabrica)

6.1.6.1 Configuracao Explicit Messaging para 2712-E
com RSLogix 5000

Para configurar Explicit Messaging, realize os seguintes passos:

2.

Adicionar 1 bloco de Read Message e 1 Bloco Write Message
no programa (sera necessario criar uma légica de polling);

[E) MainProgram - MainRoutine (=1 E3]
‘}ﬂj EEEE R h|
CPlimerOn2712.EN TON 3|
] i Timer On Dela HEN—]
Timer CIPlimer0n2712
Preset 20 €-(DNY—
Accum 0+
CRiimeronZ7 12 EN MG L
1 — lessage ENm=—
Message Control ClFreadMessage2712 [_|{<DH)—
Ry
CPlmerQf2T12.E0 TON
H | Timer On Delay FHEN—
Timer CPmerQfi2712
Preset 20 €DH3—
Accum o¢
CPUmerQff2712.E0
3 I Message ENY—
Message Control ClPwritsMessage2712 [L_] HDN>—
ERY—
(End)
MainRoutine
L icinProgram d D

Figura 86 — Estrutura do programa no RSLogix 5000

Tags Read Message: Criar tags de controle:

a.
i
ii.
b.
i
ii.

Tag de leitura:

Name: CIPreadMessage2712;
Data Type: MESSAGE;

Tag dados de leitura:

Name: CIPread2712;
Data Type: DINT[4] (4 DW default fabrica);

Publico

x|
Name Il Create ‘v
Description ;I [
Help
E

Type Base =| | Connection.

Alias For | Ll

Data Type:  [DINT

Scope Exph:itMessage j

External

Read, !

Access [Fieacwrte =l

Style IDec\maI =l

[~ Constant

[~ | Open Configuration

Figura 87 — Janela New Tag RSLogix 5000

FH-CIFreadz?12
FH-CIFreadiessage2?l2

DINT4]
MESSAGE

Figura 88 — Tag de Controle e Leitura RSLogix 5000

3. Bloco Read Message: Adicionar o bloco de “MSG” no programa
e configurar o enderego do arquivo de controle “Message
Control’, neste exemplo CIPreadMessage2712;

- Message [ END==
Message Control ClPreadMessage2712 |Z|—{DN}—
ECER =
Figura 89 — Bloco Read Message para RSLogix 5000
4. Configuragdo Read Message:
a. Message Type: CIP Generic;
b.  Service Type: Get Attribute Single;
c.  Service Code (hex): E;
d. Class (hex): 4;
e. Instance (dec): 101 (64 em hexadecimal)
f.  Attribute (hex): 3;
g. Destination Element: CIPread2712 (4 DW default
fabrica);
x|
Configuration | Commuricatin | Tag |
Message Type
Sewice [Gorambue Singe  w]  coreeferens [ o]
Tupe:
Source Lengty 0 3: (Bytes]
geroe o Hen Class 1 Hed  Dstination
nstance: [01 aribute[3 (Hey et T
® Enable {3 Enable Waiting O Stat ) Done Done Length: 0
@ Eror Code: 1640005 BExtended Emor Code: ™ Timed Out &
Eror Path: 2, 192.168.0.12
Ermor Texd: Class orinstance not supported
ok | Coneslar | igica | fua |

Figura 90 — Configuragdo Read Message para RSLogix 5000

5. IP para Read Message: Clicar em “Communication” e configurar
o “Path”. Observar a porta do CLP, neste exemplo é 2, seguido

do IP configurado na porta Ethernet/IP do Transmissor 2712;

24
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' Configuration.  Communication | Tag |
& Path: |2, 192.168.0.12
2,192168.0.12
€ Broadast B
(. i Method!
G OF C0Hr Chamet A ] Destinationtine. . P =
CIR Wit 7 = 5 =
o) IPvi SouceLink: [0 = Destinstiontiode: [0 = (3cta)
[~ Connected ¥ Coche Cormections & I Latge Connection
@ Enabe O Enable Wating ) Stat S Done Done Length: 0
® Eror Code 1680005 Extended Eror Code I Timed Out «
Eror Path; 2, 192.168.0.12
Emor Text: Class or instance not supported
oK | Cancdar | tpiea | Awda |

Figura 91 — Endereco para Read Message RSLogix 5000

Tags Write Message: Criar tags de controle:
a. Tag de escrita:
i. Name: CIPwriteMessage2712;
ii. Data Type: MESSAGE;
b. Tag de dados de escrita:
i. Name: CIPwrite2712;
c. Data Type: DINT[4] (4 DW default fabrica);

‘ Readpwrite ‘
‘ Readfwfrite ‘

[MEssAGE |
|oinTEg \

[ErCiPwiteMessagee?iz
[ErCiPwritaz712

Figura 92 — Tag de Controle e Escrita RSLogix 5000

Bloco Write Message: Adicionar o bloco de “MSG” no programa
e configurar o enderego do arquivo de controle “Message

Control’, neste exemplo CIPwriteMessage2712;

WSG:
— Meszage HENY—
Message Control CIPwriteMessage2712 |:| HDN—
HERI—

Figura 93 — Bloco Write Message para RSLogix 5000

Configuragédo Write Message:
a. Message Type: CIP Generic;

b.  Service Type: Set Attribute Single;
c. Service Code (hex): 10;
d. Class (hex): 4;
e. Instance (dec): 100 (96 em hexadecimal);
f.  Attribute (hex): 3;
g. Destination Element: CIPwrite2712 (4 DW default
fabrica);
x|
Configurton | Commurication | Teg |
Message Type
Seniee [coipmmme e (=] Sewse Element
ype
Saurce Length 16 3: (Bytes)
gz:jve‘ce 10 (Hew) Class [4 (= R—— I:
Instance: [100 Arbue[F ey T
) Enable 3 Enable Watting ) Start 2 Done Done Length: 0
) Emor Code: Extended Emor Code ™ Timed Out «
Emor Path.
Error Text:
0K | Cancdar | ipice | Awda |

Figura 94 — Configuracéo Write Message para RSLogix 5000

9. IP para Write Message: Clicar em “Communication” e configurar

o “Path”. Observar a porta do CLP, neste exemplo é 2 seguido

do IP configurado na porta Ethernet/IP do Transmissor 2712;
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F
Configuration Commurication |Tag |
Erowse:
2,192168.0.12
€ Broadsast E
I ethod
GICP CDH- Shael A ][ T [ |
CIP With e 8 = i =
(el Source Ltk = Destingtionode; |0 = e
I™ Connected ¥ Cache Cannestions: € I™ | Large Conmestion
O Enable U Enble Wating O Start © Done Done Length: 0
) Eror Code: Extended Error Code: I~ Timed Out «
Eor Path
Error Text:
Ok | Camcelr | spica | Auda |

Figura 95 — Endereco para Write Message RSLogix 5000

10. Realizar download no CLP e realizar leitura/escrita nas variaveis
configuradas para os blocos.

]

Seope: | [naramissce 271; 7] Shose [A0 Tag Bk
Name =2 o [vae | s [DataTime
# Lo 1T ) 4B Embedded_Discretel0-C0

FLocal 1 45 Embedded Discistel0 L0

Hlocal 10

— CPes2?12
# OiFvesdzr1 0]
+ DiFvesd212[1]
# CiPvead2? 1 221
+ DiFvead2? 1 23]

8 Embedded_DiscielelD 0.0
]

DT

DT

DT

DT

TTTTTTTTT

% ClPresdMessnge2?12
% ClPm=0r2n1z
= ClPwake2112
$CPeTI2)]
OPws271241]
1 CPwier122]
1 CPweke271203]
% ClPistessosd12
+ ClPne012712

MESSAGE
TIMER
]
DT
DT
DT
DT
MESSAGE
TIMER

[TTTTTT

[S151\ Monitar Tags A Edt Tags /' T —

Figura 96 — Controler Tags RSLogix 5000
Configuragao PROFINET

O PROFINET é um protocolo de rede industrial baseado no padrao
Ethernet, utilizado para troca de dados entre dispositivos.

6.2

Tela para configuragdo dos parametros e visualizagdo dos dados
do médulo Fieldbus PROFINET:

Configura via Transmissor on

Name alfa2712

Endereco IP 192.168.0.12
Maéscara de Subrede 2552552550
192.168.0.1

Enderegco MAC 70-53-3F-00-00-0E

Swap Bytes

Swap Words

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)

DWord inicial leitura

Quantidade de DWord leitura
DWeord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento

Figura 97 — Tela de configuragao dos parametros PROFINET

Configuragéo de parametros Fieldbus PROFINET;
Opgodes Swap Bytes/Words;

Protocolos tipo Frame FIXED ou PGM,;
Mapeamento da Shared Memory;
Configura Mapeamento: Confirmar
mapeamento.

moow>»

configuragdo do
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Porta para conectar dispositivos para aquisi¢cao e envio de dados:

kd

SIANCD TN A

Zd

Figura 98 — Porta PROFINET

Os parametros de comunicagéo de Fieldbus do Transmissor 2712-
T podem ser configurados antes de conecta-lo ao barramento PROFINET
10.

Atencao:

1. O DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinamica de Host) é
desabilitado como default,

2. O IP para a rede PROFINET |0 é normalmente configurado
através da ferramenta de programagdo do CLP (no exemplo
deste documento foi utilizado o software Siemens TIA), mas
pode ser configurado também através do Alfa Web Monitor.

6.2.1 Instalagédo do arquivo GSDML

Como referéncia € utilizado a configuragdo do Transmissor 2712-
T com um CLP S7-1200, fabricante Siemens, utilizando a ferramenta de
programacgao TIA.

Para instalagédo do arquivo GSDML, seguir os seguintes passos:

3. Selecione na ferramenta de desenvolvimento TIA em
“Options”, a opgao “Install general station description file
(GSDY";

T4 Siemens - Projectd

Project Edit View Insert Online | Options |Tools

[ (Y O soveproject @b M =) ] ¥ Setings

Window  Help

Support packages

Install generel station description fle (GSD)

Devices
OO

#] Show reference text

L1 Global libraries »

Figura 99 — Instalagédo arquivo GSDML

4. Selecione o diretério para localizar o arquivo GSDML;

Wanage general station deseription files

Source path: [ Elprofmer_gsdrl 1 =

Content of imported path

[] File Version |Language Status Info
‘GSDWLVZ 4ZHILS CHER-NETX SORE FH520220305m|_ V242 _English _ Alreadyinstalied FROFINE._ |

ol B

Figura 100 — Selegéo diretério do arquivo GSDML

5. Pressione “Install” e aguarde a finalizagdo do processo de
registro do arquivo GSDML.
6.2.2 Instalagcdo do Transmissor de Pesagem
Automatica 2712-T no Fieldbus PROFINET

Para adicionar um novo Transmissor2712-T no Fieldbus
PROFINET IO, realize seguintes passos:
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6.2.2.1 Configuragcao do /P address, subnet mask e
device name

O enderego /P do Fieldbus e o Device Name podem ser
configurados pelo AWM habilitando a opgdo Configura via Transmissor,
sendo assim, a ferramenta de programagao em uso ja reconhece todos os
parametros configurados ou através da ferramenta de programagéao
Siemens TIA.Para configurar o endereco /P do Fieldbus utilizando a
ferramenta de programagéo Siemens TIA, siga os seguintes passos:

1. Abra o software Siemens TIA e selecione a placa de rede
conectada a rede PROFINET |0 em “Online access”. Realize a
verificagdo dos dispositivos disponiveis na rede selecionando
“Update accessible devices”;

= 13 Online access

» L | USB [S7USE]
~ [ Intel(R) PRO/1000 MT Desktop Adapter
FRtupdate accessible devices]
» r‘-_!. Accessible device [00-30-11-11-D4-3F]
» (i PLC_1 [192.168.0.1]

EF

Figura 101 — Verificagao dos dispositivos disponiveis na rede

2. O Transmissor é localizado com o nome accessible devices
[Mac Address], onde [MAC Address] ¢ o enderego MAC da
interface Fieldbus, que pode ser encontrado tanto no Alfa Web
Monitor (conforme item 1 da Figura 97), ou no préprio corpo do
Transmissor 2712, identificado por “MAC FIELDBUS”.

3. Selecione o modo “Online & diagnostics” para acessar os
parametros Figura 102;

= [ig Online access
1 Displayhide interfaces
» (1| PC Adapter [MFI]
» [ PCinternal
» (1 S7USB [S7USE]
¥ [J Intel(R) FRO/1000 MT Desktop Adapter
£ Update accessible devices
» (@ plc_2[192.168.0.5]
~ [ alfa2712 [192.168.0.12]

» [ TeleService [Automatic protocol detection] ]

EZgd

Figura 102 — Acesso aos parametros de configuragéo

4. Selecione “Assign IP address” no menu “Functions”. Configurar
“IP Address:”, “Subnet mask:”, “Router address:” (quando
utilizado). Apés configuragdo, clique no botdo “Assign IP
address”;

Assign IP address

Router address

Assign i sddress

Figura 103 — Configuragao dos parametros IP

5. Selecione “Assign name” no menu “Functions”. Configure
“PROFINET device name:”. Ap6s configuragao, clique no botéo
“Assign name”;
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ol

FRORNET device nerme
EP=

ot 1
ARCEA 2 Par)

ccaszible devices inthe netner 3

= Wz scdress rame

[ tentesies

|
Figura 104 — Configuragao do PROFINET device name

Para verificar se os novos parametros foram configurados
corretamente, realize a verificagdo dos dispositivos disponiveis
novamente.

Caso os parametros tenham sido configurados corretamente, o
Transmissor sera encontrado com o /P e nome configurados.

~ 1@ Online access
» ['f UsE [57UsE]
« [J intel(R) PROI1000 MT Desktop Adapter

§i? Update accessible devices
» [

ad

Figura 105 — Verificagdo do Transmissor configurado

6.2.2.2 Configuragado do Transmissor rede

PROFINET IO

Apés realizagdo da configuragdo dos pardmetros de rede do
Transmissor, realizar os seguintes passos:

na

1. Selecione “Devices & Networks” no TIA;

w* | ] 2711-T_NA
B ~dd new device

» LW PLC_1 [CPU 1212C DC/DC/DC]
» [ common dats

4 rj] Documentation settings

4 rjﬂ Languages & resources

Figura 106 — Configuragao do Transmissor na rede PROFINET 10

2. Para adicionar o Transmissor na rede, procure o dispositivo “RT”

(apos instalagao do arquivo GSDML) na aba “Catalog - Other
field devices > PROFINET IO - I/O > Hilscher Gesellschaft fur
Systems automation mbH > PNS > NETX RE/PNS V5.4.0 Host
Example”;

v ‘ Catalog
|<Search>

[ Filter
v [ Contrellers
¥ [ HM
] 5 FCsystems
v [l Drives & starters
» [l Network compenents
v [l Detecting & Menitering
» [ Distributed 110
» [ Field devices
~ [ Other field devices
~ [ FROFINETIO
» [ Drives
» [ Encoders
» rL_[. Gateway
» [ General
~ [ io
~ [ Hilscher Gesellschaft fir Systemautomation mbH
~ (i@ PNS

| ed )

[I |NETX REIPNS V5.4.0 Host Example

Figura 107 — Arquivo GSDML instalado no Catalog

3. Selecione o dispositivo “NETX RE/PNS V5.4.0 Host Example” e

arraste o dispositivo para a area de rede em “Network view”;
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|; Topology view Iﬁ%‘n Network view @ Device view ‘

% Network 1§ Connections [Hii connection mae R o
PLC_1 netxvSrepns [ Ty H

CPU1215C HETX REIPNS V5...

Not assigned

Figura 108 — Dispositivo na area de rede

4. Selecione Not assigned e conecte o Transmissor na rede do

CLP especifico na aba “Network view”;

‘ |& Topology view [ Networkview [[If Device view

% Network|: § ¥ Connections [HI connection

Figura 109 — Conex&o do Transmissor na rede

o

PLC_1
CPU1215C

netxvsrepns
NETX REIPNS V5.

elect [0 controller

PLC_1.PROFINET interface_1

5. Clique no Transmissor 2712-T e acesse a aba “Device view”;

| Topology view | Networkview |[if Device view

D@ 5

=
R 10 system: PLC_1.PROFINET I0-System (100)

% Newwerk  §§ Connections [HMI connection e

PLC_1
CPU1215C

netxvsrepns
NETX REIPNS V5...

FLC 1

Figura 110 — Selecéo das propriedades do Transmissor

6. Selecione a aba “General’ em “Properties” e altere o “Name:”
para 0 mesmo nome previamente configurado em “Device

name”;

[ Toreloay view [, Notwerk view [ Dok

i [

3] oo

=
IS Properes . [ikinte o] Diagnostics

ul>

[e ]
Py

[
Shared Gevier

Comment

Figura 111 — Propriedades do Transmissor - configuragdo nome

7. Selecione a opgao “Ethernet adresses” na aba “PROFINET
interface [X1]" em “Properties” e configure o “IP address:” para o
mesmo endereco /P configurado anteriormente via software

Siemens TIA ou Alfa Web Monitor,

[ Froperties [ info | % Diagnostics

T Generar |

- General ~

Gt g inormation
irtace neriad
Gereal
Supnees [mae i [l
~ Favances apeas
neerhze oprsn
K 1P protocel
8 Use P protocol

deriice en & Wainizrance

Figura 112 — Propriedades do Transmissor - configuragéo /P

Nota: A configuragédo do /P na rede PROFINET IO pode ser feita
através de dois métodos:

1. “Set IP address in the project”: o CLP identifica o dispositivo na
rede através do “Device name” e configura automaticamente o
IP pré-definido neste passo. Se esta opgado for selecionada,
mesmo que o /P seja alterado por outros métodos, o CLP forga
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automaticamente este /P localizando o dispositivo através do
“Device Name”;

2. “Set IP address using a diferent method”: o CLP nao configura o
enderego /P automaticamente. O /P neste caso pode ser
configurado através do Alfa Web Monitor ou através do “Assign
IP address” utlizando o TIA como demonstrado neste
documento.

6.2.2.3 Mapeamento da area de dados

O Transmissor 2712-T trabalha com 4 DWs de Input e 4 DWs para
Output.

Para mapear as DWs no CLP, realizar os seguintes passos:

1.  Selecione “Input/Output” na aba “Hardware catalog”;

» Piao

iG] Boreses sienpien 5]

T

= T

lecoececccnccaconccoasnef

Figura 113 — Mapeamento da area de dados

2. Selecione “4 Dwords Input’ e “4 Dwords Output’ e arraste
para a area de memoria em “Module”. Observar os enderegos
alocados no CLP em “/ address” para Input e “Q address” para
Output;

| Device overview |

7 bicdule

Slot |1 address | Q address Type Arcl
a NETXREIPHS Y5.4.0.. 1234...| =
ax netaSrepns

v X 04 Dwords Input

El 5883 04 Dwards Oumpet I

3

PO

04 Dwords mpur_1

[ owert Gy

ccecccoocoocooos|ele|leez

Figura 114 — Enderegamento dos tags do Transmissor

6.2.2.4 Tags de Leitura/Escrita no CLP

Para criar os tags de leitura/escrita do 2712-T no CLP seguir os
seguintes passos:

1.  Clique com o botéo direito do mouse em “PLC tags” e selecione
“Add new tag table” para criar uma tabela de tags;

%5 showall tags
B Add new tag table

Add new tag table
% Default tag table [40] | 3 Cut Carlx
Tag table_1 [0] 5 copy Qul+C

Figura 115 — Criacéo da tabela de tags do CLP

2. Crie os tags respeitando seus respectivos “Data type” e
“Address” conforme Figura 116. Note que os enderecos devem
ser respeitados na ordem que foram criados no mapeamento da
area de dados. Se alterar o enderegamento “/ address” ou “Q
address”, devera também ser alterados na criagéo dos tags;
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27127 » PLC_1 [CPU 1215C DUDGDC] » PLCtags »

Tag table_1 [8]

@ Tags |@ User constants

FE ST =1
Tag table_1

Heme Dats type Adress
INFUT_DVO oint D68
INPUT_DW1 Bint %072
INFUT_DVR Bint %076
INFPUT_DVE oint D80
OUTRUT bW Bint <apes

Retsin  Visibl_ | Acees.. Comment

ouTRUT BW1 oint %Q072
ouTRUT_ DU Dint %0076
ouTFUT Dwe oint %0080

tecbtaee

B ]
[BE L)

Figura 116 — Tabela de tags do CLP

3. Cligue com o botédo direito do mouse em “Watch and force
tables” e selecione “Add new watch table” para criar uma nova
tabela de monitoragéo de tags;

Figura 117 — Criagao da tabela de tags de monitoragao

4. Adicione os tags criados no item 2 na tabela de monitoragéo e
configure o “Display format” conforme figura;

27127 » PLC_1 [CPU 1215C DUDUDC] + Watch and force tables » Watch table_1

“INFUT_OWO™
“IeUT oW
B “INPUT owz
4 “ihPUT Owa®
s ~OUTPUT D
6 *QUTRUT_DIVt®
7 “OUTRUT_DRE"

“OUTPUT DYW3® __%0D8O i

; g

Figura 118 — Tabela de tags de monitoragéo
Compile e realize download do programa para o CLP.

6.2.3 Visualizagdao do Transmissor de Pesagem

Automatica 2712-T no CLP

Apos realizar todas as configuragbes dos itens anteriores e
download para o CLP, alterar para o modo “Online”.

Para visualizar a tabela de dados online com as 4 DWs de Input e
as 4 DWs de Output, acesse a tabela criada em “Watch and force tables”,
selecione a tabela para o modo online e visualizar os dados do transmissor
conforme figura:

Manitorvalve __ Madityveiue 5

“OUTRUT_DIRG" SODES Hex 1620000_0000
‘ouriTom  e0n s 16r0080 0000
‘oumuTonr %078 Hex 16400000000
. “oumuTow o080 ex 1650000
TNUTowr  woen e T6v0100.0000
weTow o7 Hex 1608203_B203
7 wetow wors o urnbar (3263
. “wetows  wom it nurnber (4218

Figura 119 — Tabela de dados no CLP
1 > 4 DWs de Input do CLP (Leitura dos dados do Transmissor 2712-T);

2 > 4 DWs de Output do CLP (Escrita dos dados para o Transmissor
2712-T).

6.2.3.1 Falha de comunicagdao com o Transmissor de
Pesagem Automatica 2712-T

Para detectar a falha de comunicagdo do Transmissor 2712-T no
CLP, é necessario utilizar o bloco de diagnéstico do PROFINET 10
“DeviceStates: Read module status information of an 10 system”.

Para configurar o bloco DeviceStates seguir a sequéncia:

1. Abra a aba “Program blocks” e clique em “Add new block”;
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~ | ] 2711-T_NA
B Add new device
o Devices & networks
- E]‘. PLC_1 [CPU 1212C DUDGDC]
[T pevice configuration
B Online & diagnostics
= gl Program blocks

ﬁr\dd new b
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..T_NA » PLC_1[CPU 1212CDUDOIDC] » PLClags = @ il X

5 System constants

Devices 4 Tags [[@ User constants
i0 0 =
PLC tags
- 12711 NA Name
#dd new device @ HsCs
th Devices & networks 8 Hscs

= (@ e 1 [eru1212c DomaDg]
IIY pevice configuration
% Online & diagnostics
- g Program blocks
I Add new block

@ Pulse_1[FrOPAM]
\@ Fulse_2[FTolPan
A& Fulse_3IFTOPWM]
B Pulse_4PTOPAM
& DIB_DQé_1[DID0)

Data ype Value
Hi_Hsc 2 [~
Hin_Hsc 263
Hu_Pum 268
Hu_Pwm 265
Hu_Pwm 266
Hw_Pwm 267 =

Hw_Sublodule 268

2 Main [OB1] & Mein [0B1] CER Hw_Subliodule 269

- & Saidas [FO1] B CM12435 Hw_SubModule 327

48 Saidas [FC1] @ DisgDe [082] @) PROFIBUS imteriace_0x1) Ho_inerioce 328

@ DisgDE [DB2] » [ System blocks & & DRuestersystem{|0System] H_oSystem 331

» [ Technalogy objects 3 @ Interace Hw_SubModule 274

» 58 Extemal source fles o @ roren] He_nterbce 275

H et v_ 1 @ Pori 2[PH] Hw_interface 276
Figura 120 — Adicionar novo bloco BN O T T T |

I 520 new g table 33 @ siotlead] P imerece 273

% Defaultag wble [40] @ silo1lioDevice] Hw_Device 2

2. Selecione “Data block” e configure um nome para o bloco; RS 1 Outper 2 word1 o Subbiodule 275

Figura 124 — Constantes do sistema do CLP

"Add niew Block X
Ees ] 5. Adicione em “Main [OB1]’ o bloco “DeviceStates” localizado em
el “Instructions - Extended instructions -> Diagnostics >
:ﬂg Longuage DeviceStates”. Configure o bloco com as variaveis criadas para
orgoriztion || umber 0 bloco:
e @ Avomasc
FOneTon Bloth (O standard - compatible with 57-300/400 Options B
W e s BERE[EER e =", F 1 5
P—— Interface > Favorites. H
' Descn:lun:'( ) . " . . Heme Dets type. Comment >  Basic instructions H
| e B .- E—
-Aninstance data block » Ciosw andimecidey [
i - : ::n;m.::d‘o I
[} 2 o N o
DeviceStates & LD R
Dats black e EN ENO H
~ Additional information 3 5 7:‘:’;5'-"“ g
LAD0R Ret Vsl » ] Dsta Logging 5
Title: [ | _|» Crosw block comrt H
et ‘ 1 L
MODE
romil I ere
e — L e —
(4 A newand open Figura 125 — Bloco DeviceStates
Figura 121 — Bloco diagnéstico 6. Realize download para o CLP e monitorar a variavel “STATE”

3. Crie as variaveis dentro do bloco respeitando “Data Type” criada no bloco diagnstico.

conforme figura abaixo;

DiagDB
Name Data type startvalue Manitor value
1 40 « Static
DiagDB 2 @@= » LED Struct
3 40 ® v DeviceStates_Profinet  Struct
Name Data t_'l’pe 4 @ - LADDR HW_IOSYSTEM 270 162010
1 40 ~ Smtic 5 @ = noDE Ulnt 2 2
2 |40 =| ~ DeviceStates_Profinet | Struct B = RETVAL (o 0 g
7@ =~ smE Armay[0..1023] of Bo...
3 | - LADDR HW_IDSYSTEM 8 @ = STl Bool TRUE
4 [ MODE Ulnt 9 | = =] Bool TRUE |
10 @ = STATE[2] Bool | Facse
5 |41 L RET_VAL Int
6 |41 = b STATE Array [0.1023] of Bool z||| - : 2 : Lot
1l ) [El=] Figura 126 — Variavel State do bloco de diagndstico

Figura 122 — Variaveis para o bloco diagnostico A variavel “STATE” foi configurada com uma Array de 1024 bits. O

bit 0 denominado de “STATE[0]", refere-se a existéncia de algum erro na
rede PROFINET IO. Os bits seguintes referem-se aos bits de erro do
“Device number” de cada dispositivo instalado na rede.

4. Configure o “Start value” da variavel “MODE” para 2 e a variavel
“LADDR’ (HW_IOSYSTEM) para o valor definido pelo CLP*;

DiagDB Em caso de falha de comunicagdo do Transmissor 2712-T com o
— peta e s volue CLP, o bit referente ao dispositivo instalado na rede identificado pelo
2 @ = ~ DeviceStstes_Frofinet Swuct “Device number’ vai para nivel légico “1” ou “TRUE”. Este bit pode ser
SliE =] LADDR RIS S E T utilizado para intertravamento de seguranga no sistema de pesagem. Se
G . Lt : um sistema estiver realizando uma dosagem e o transmissor perder a
6@ = smE Array [0.1023] of Bool comunicagdo com o CLP, os dados de leitura no CLP véo para 0.

No exemplo da Figura 126, o “STATE[1]” foi para “TRUE” devido
a falha de comunicacéo de rede com o Transmissor 2712-T instalado na
rede identificado como “1” no “Device number”.

Figura 123 — Configuragao das variaveis do bloco diagnéstico

*Para localizar qual o valor da variavel “LADDR’ (HW_IOSYSTEM)
selecione “PLC tags > Show all tags = System constants” conforme
Figura 124; Para localizar qual o “Device number” do dispositivo instalado na
rede, acesse “Devices & networks > selecione o dispositivo em Network
view > Device view - Properties > PROFINET interface [X1] - Ethernet

adresses > Device number”.
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=]
A

|an)pertiEs I:i.‘.lnfo iJHﬂDiagnDstics ‘

3 aerems methad B

General

v General

Catalog information

PROFINET interface [X1]

General

PROFINET

[Ethernet addresses!

~ Advanced options

Interface options PROFINET device name | silo1 |
~ Real time settings
10 cycle

¥ Port1[X1P1]

Converted name: [silo1 |

Device number: |1 e

Figura 127 — Device number

6.3 Configuragao Modbus TCP

O Modbus TCP é um protocolo de rede industrial baseado no
padrao Ethernet, utilizado para troca de dados entre dispositivos.

Para configuragdo dos parametros e visualizagdo dos dados do
modulo Fieldbus Modbus TCP, acessar Porta Ethernet TCP/IP no Alfa Web
Monitor:

DHCP OFF

DHCP status desabilitado
Interface Fisica

Enderego MAC 70-53-3F-00-00-08

Link. ativo

Configuragdo

Enderego IP 192168.0.11

Méscara de sub-rede 255265 255 0

Gateway padrdo 192.168.0.1
Configuragao do Protocolo
Enderego

Protocolo Frame FIXED ~

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
Dword inicial leitura
Quantidade de DWord leitura
DWeord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento E

Figura 128 — Tela de configuragéo dos parametros Ethernet TCP/IP
1 > Configuragao dinamica DHCP da porta Ethernet TCP/IP;

2 - Visualizagéo do endereco MAC da porta Ethernet TCP/IP;

3 > Configuragéo do endereco IP, mascara e gateway da porta Ethernet
TCP/IP;

4 > Configuracéo do endereco e tipo do frame Fixed ou PGM,;

5 2> Mapeamento da Shared Memory;

6 > Confirma configuragdo do mapeamento da Shared Memory.
ALFA WEB MONITOR

ETHERNET TCP/ IP
MODBUS TCP

Figura 129 — Porta Ethernet TCP/IP
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Os parametros de comunicagao Ethernet TCP/IP do Transmissor
2712 devem ser configurados antes de conecta-lo ao barramento Modbus
TCP.

Atencao:

1. O DHCP (Protocolo de Configuragdo Dinédmica de Host) é
desabilitado como default,
6.3.1 Instalacdo do Transmissor de Pesagem
Automatica 2712 no Fieldbus Modbus TCP

Como referéncia € utilizado a configuragdo do Transmissor 2712
com CLP AS228P, fabricante Delta, utilizando as ferramentas de
programacao ISPSoft e HWConfig.

1. Natela ISPSoft, abra o HWCONFIG clicando duas vezes;

I |
| & 2712, MODBUS Tce - Dehs 15P50Mt - o x
| B B Vew cCompie BLC Tooh Wind Windew Ip

esEaMne O DR RR e

L]

Project nx
5 (9 Projct [C:-Usenssous:
@ -

Delta Library, Preview 3
Dela Library
# R Deia Library

Praject

/63504 Steps

Figura 130 — Tela ISPSoft (Modbus TCP)

Na tela HWCONFIG, abra as configuragdes do CLP clicando
duas vezes sobre a CPU;

i 2712_MODBUS_TCP - HWCONFIG - 0 x

Commen  Fie  Edt
4 Save

Tool  elp
#) Upload

Vew  Commrvcation

5) Dowrioad 0 &

Show Information

iguration 2

A 1SB (vrtuel COM): COMA

Figura 131 — Tela HWCONFIG (Modbus TCP)

Em “Ethernet Port Basic Setting” ajuste as definicdes de IP para
mesma rede do Transmissor 2712;

Figura 132 — Configuragdes Ethernet do controlador

4. Acesse a aba “Data Exchange” e selecione a porta Ethernet;
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Estae

e | s Extrge

Figura 133 — Tela “Data Exchange” Ethernet

5. Clique em “Add” para adicionar nova comunicagao e clique em
“Edit” para abrir configuragdes da comunicagdo Modbus TCP;

Figura 134 — Criagao de nova comunicagao Modbus TCP

6. Ajuste os parametros conforme configurados no Transmissor

2712 via AWM. Para este exemplo foram utilizados os valores
padrées:

. Slave Adress: 1;
. IP Adress: 192.168.0.11;
e  Remote Device Type: Standard Modbus Device
. Read:
o  Local Start Adress: DO;

o Remote Start Adress: 0x03 Read Holding
Registers, 0;
o Quantity (Word): 8.

o  Local Start Adress: D20;

o Remote Start Adress: 0x10 Write Multiple
Registers, 0;

o Quantity (Word): 8.

* O Transmissor 2712 dispde de 4 DWs de leitura e 4 DWs de
escrita no modo padréo.

]

Local Devica Settng Remote Device Settng

Enable Slave Address 1

The Shortst Update Cyce ms) B Viktynd | Pades 1521680.11

Conrection Tmeouts ms) = aey o Remate Device Type

‘Starvdord Mockuz Desace.
‘Support Readfbrte Synchvorization (Function Code: 0x17)
Riead

Local Start Adcress DO - D25593

DRegater - 0 + (0403 Read roding Regaters  + 0 [

Local Start Addess 0O - D299 Remate Start Addess {ex) 0 - FFFF Quansty (Word)

DRegster » = | ox10 wate it Regaters 9 ]

Figura 135 — Configuragdes da comunicagdo Modbus TCP

7. Clique em OK para confirmar as alterages, na tela “Data
Exchange” habilite a comunicacdo em “Enable” e selecione
Always Enable em “Mode”;

Figura 136 — Habilitagdo da comunicagdo Modbus TCP

8. Realize o download do HWCONFIG e retorne para o ISPSoft;
9. Em “Programs” clique com o bot&o direito, selecione “New” e
clique em OK para criar linha de programacéo. Esta linha ndo
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sera utilizada e sua criagdo é necessaria apenas para que 0
download seja permitido;

W 2712, MODBUS_TCP - Delts (SPSoft - [Progd)

- a x
B Ele Edt Yew Compll PLC Took Wimed Windw Help & xf
EeEs@a & 00 BR 2R TE [ 3 B
XOD& @it Qa BIS] 41 % b [ & =+ - B
Bt Ly = povesn - B
£ Devce Compont Lt
@ Used Devies Repart
& HWCONFIG
B CARD Uiy
% I
‘
x
T APl
= © resouree v
[Prsjece] . |
Insert_ Network- 1 063504 Seeps Offine

Figura 137 — Criagao de POU (Modbus TCP)

10. Em “Device Monitor Table” clique com o botéo direito, selecione
“New” e nomeie o nome da tabela de monitoramento;

T S '
“ﬂbk Edt  Yew Compile PLC Joob Wizard Window Help -
bemd@z e 0O BR LR sa = E

F e
Project ax

Object Tdenti.. Devic... St Data | Value.. Vlue _ Floai Radss| Co
i) Drvice Comemt Lit_ ~

) Used Device Reprt

& HWCONFIG

‘
P |

Figura 138 — Criagéo de Monitor Table (Modbus TCP)

11. Clique duas vezes na area em branco para adicionar as words

de leitura ao monitoramento e configure “Name” para DO e
“Count” para 8;

Device I Idmﬁﬁy]

Name —IOK
Do Cancel

Figura 139 — Adigao das words de leitura ao monitor (Modbus TCP)

12. Clique duas vezes novamente na area em branco para adicionar
as words de escrita, configure “Name” para D20 e “Count” para
8;

13. Realize o download no controlador e entre em online para
monitorar em tempo real as words.
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Figura 140 — Dados da comunicagdo Modbus TCP
6.4 Configuragao Modbus RTU

O Modbus RTU é um protocolo de comunicagao serial que utiliza
o padrdo RS-485 para troca de dados.

Tela para configuragéo dos parametros e visualizagcdo dos dados
do médulo Fieldbus Modbus RTU:

Enderego
Protocolo Frame PGM ~
Baud Rate 1152 kbps ~
Stop Bits 2 -
Paridade

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWord inicial leitura
Quantidade de DWord leitura

DWord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Configura Mapeamento

Figura 141 — Tela de configuracao dos parametros do Modbus RTU

Endereco: endereco do no, valores de 0 a 99;

Protocolo: define protocolo de nivel de aplicagéo entre Fixed e
PGM, vide item 7.2 Modelos de Protocolos de nivel de aplicacéo;

Baud Rate: Configuragdo da velocidade da comunicagao (4800,
9600, 19200, 38400, 57600 e 115200);

Stop Bits: 1 ou 2;
Paridade: Configuragéo da paridade (None, Even e Odd);
Configura Mapeamento: Confirmagao da nova configuragao.

Parametros Baud rate, Parity e Stop Bits devem ser idénticos ao
configurado no Mestre da Rede. O enderego deve ser Unico para cada
dispositivo.

A porta Modbus RTU possui dois leds de indicagéo de troca de
dados Tx (Transferéncia de dados) e Rx (Recebimento de dados) para
auxiliar no diagnostico da comunicagao.

Alr)
BLD

Bl

58-Sy

ML - SNEOON

Figura 142 — Porta Modbus RTU

Na face do Transmissor 2712-M possui a chave de terminagao de
linha que pode ser acionada nos equipamentos das extremidades da rede.

6.4.1 Fungdes do protocolo Modbus RTU

Os Transmissores de Pesagem 2712 possuem duas fungdes
previstas no protocolo Modbus para a troca de dados, sdo elas:
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. Read Holding Registers > Leitura de
Registradores de Dados;
. Write Multiple Registers (0x10) = Escrita de Multiplos

Registradores.

(0x03)

Recomendacgoes para configuragao do CLP:

. Configurar o Time out (tempo de espera para resposta):
1 segundo;

. Retries (tentativas para reconexao): minimo 3;

e  Polling (intervalo entre as chamadas): 50ms;

e A configuragédo do intervalo de Polling pode ser menor,
conforme o baud rate utilizado. (Exemplo: 115.200kpbs,
polling pode ser configurado em 20ms).

Observagoées:

e A configuragdo de Polling recomendada neste
documento estd baseada no tamanho de 8 Words de
leitura e 8 Words de Escrita nas fungdes 0x03 e 0x10. O
aumento do tamanho do pacote de dados pode requerer
aumento do tempo de Polling;

. O programador do CLP deve intertravar a execugéo das
fungdes de leitura e escrita.

6.4.2 Fungéao de leitura de multiplos registradores

Para realizar a leitura dos dados gerados pelo Transmissor 2712
sera utilizada a fungéo 0x03. Esta requer trés informagdes do dispositivo:

. Endereco do dispositivo (configurado via AWM nas telas
Serial 1 - RS-485 ou Serial 2 - RS-485);

. Registrador inicial de leitura (0x0000);

e Quantidade de registradores de leitura (0x0008 —
tamanho minimo e padrao do frame PGM).

Exemplo da solicitacdo do Mestre para o Transmissor 2712
(hexadecimal):

01 03 00 00 00 08 44 0C

Onde:

01 > enderego do Transmissor 2712;

03 = fungéo de leitura de multiplos registradores;

00 00 - registrador inicial de leitura;

00 08 - quantidade de registradores;

44 0C > CRC.

Exemplo de
(hexadecimal):

resposta do Transmissor 2712 para Mestre

01 03 10 00 00 01 00 82 03 82 03 7A E1 40 74 A3 D7 3F 50 E9 99
Onde:

01 = enderego do Transmissor 2712;
03 - fungéo de leitura de multiplos registradores;
10 > quantidade de bytes da leitura;

00 00 01 00 82 03 82 03 7A E1 40 74 A3 D7 3F 50 - Dados da
resposta do Transmissor 2712;

E9 99 &> CRC.

6.4.3 Funcao de escrita de multiplos registradores

Para realizar a escrita dos dados no Transmissor 2712 sera
utilizada a fungédo 0x10. Esta fungéo requer quatro informagdes:

e  Endereco do dispositivo (configurado via AWM nas telas
Serial 1 - RS-485 ou Serial 2 - RS-485);
. Registrador inicial de escrita (0x0000);
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e Quantidade de registradores de escrita (0x0008 -
tamanho minimo e padrao do frame PGM);

. Pacote de dados do Mestre da rede para o Transmissor
2712.

Exemplo de escrita de dados do Mestre para o Transmissor 2712
(hexadecimal):

01 10 00 00 00 08 10 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00

Onde:

01 = enderego do Transmissor 2712;

10 = fungao de escrita de multiplos registradores;
00 00 -> registrador inicial de escrita;

00 08 = quantidade de registradores de escrita;
10 - quantidade de bytes de escrita;

00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 - Dados de
escrita para o Transmissor 2712

19 CD > CRC.

Exemplo de resposta do Transmissor 2712 para o Mestre
(hexadecimal):

01 10 00 00 00 08 C1 CF

Onde:

01 = enderego do Transmissor 2712;

10 = fungao de escrita de multiplos registradores;
00 00 -> registrador inicial de escrita;

00 08 = quantidade de registradores de escrita;

C1CF > CRC.

6.4.4 Instalagdo do Transmissor de Pesagem

Automatica 2712 no Fieldbus Modbus RTU

Como referéncia é utilizado a configuragao do Transmissor 2712-
M com um CLP AS228P, fabricante Delta, utilizando as ferramentas de
programacao ISPSoft e HWConfig.

1. Natela ISPSoft, abra 0 HWCONFIG clicando duas vezes;

3 2712 MODBUS RTU - Dets 1SPScft - o x
Fie Eds Vew Comple PIC Tooh Wewd Windww Help
[

Deha Libary, Preview 3
Delta Library -
@ DetaLibrary
Delta Library| Uses D 1+
Breview

« >

Project Presiew,

Insent Network: | 485504 Steps Offine

Figura 143 — Tela ISPSoft (Modbus RTU)

2. Na tela HWCONFIG, abra as configuragdes do CLP clicando
duas vezes sobre a CPU,;

Publico

TRANSMISSOR DE PESAGEM AUTOMATICA MOD. 2712

Manual do Usudrio e Comandos

2712_MODSUS._RTU - HWICONFIG - o x

o Commrcmn T beb

Figura 144 — Tela HWCONFIG (Modbus RTU)

3. Neste exemplo foi utiizada a COM2 do controlador para
comunicagdo com o 2712-M, portanto acesse COM2 Port
Setting e ajuste os parametros de acordo com o configurado no
Transmissor 2712 via AWM,;

Hardare Confgrasen

Figura 145 — Configuragdes Modbus RTU do controlador

4. Acesse a aba “Data Exchange” e selecione porta COM 2;

Hardinare Canfguaater

Figura 146 — Tela “Data Exchange” COM2

5. Cliqgue em “Add” para adicionar nova comunicagao e clique em
“Edit” para abrir as configuragdes da comunicagdo Modbus RTU;

Figura 147 — Criagao de nova comunicagéo Modbus RTU

6. Ajuste os parametros conforme configurados no Transmissor
2712 via AWM. Para este exemplo foram utilizados os valores
padrdes:

. Slave Adress: 1;
e  Remote Device Type: Standard Modbus Device;

. Read:
Local Start Adress: D10;
Remote Start Adress: 0x03 Read Holding
Registers, 0;
o  Quantity (Word): 8.
e Write:

Local Start Adress: D30;
Remote Start Adress:
Registers, 0;

o  Quantity (Word): 8.

0x10 Write Multiple

* O Transmissor 2712 dispde de 4 DWs de leitura e 4 DWs de
escrita no modo padrao.
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Figura 148 — Configuragdes da comunicagdo Modbus RTU

7. Clique em OK para confirmar as alteragdes, na tela “Data
Exchange” habilite a comunicagdo em “Enable” e selecione
Always Enable em “Mode”;

Figura 149 — Habilitacao da comunicagéo Modbus RTU

8. Realize o download do HWCONFIG e retorne para o ISPSoft;

9. Em “Programs” clique com o botéo direito, selecione “New” e
cligue em OK para criar linha de programagéo. Esta linha nao
sera utilizada e sua criagdo € necessaria apenas para que o
download seja permitido;

W3 2712, MODBUS_RTU - Dekta ISPSot - [Progl] o x|
B Ple Eit Yew Compile PIC Tooh Wimnd Wedow Help _al;‘
feEd@oe OeDRUBIe L ) ¢ |
YDBe &%t Qe = R T T, - S
e i — ‘

Project 3 x
[ (3 Propet (- Usersseva OueDive - AL
) Device Comment List

€ Uses Devics Repest

& HvcoNFIG

Insen_ Network | 463304 Suaps Offins __ AS.[USB

Figura 150 — Criagédo de POU (Modbus RTU)

10. Em “Device Monitor Table” clique com o botéo direito, selecione
“New” e nomeie o nome da tabela de monitoramento;

= —
|- <
|'® B B Vew Copie ELC Dok Wit Wdow Eep
DB Do e 00 TR R T2 T
& e
Project 5 x
@) Deice ComawatList ~
4} Used Device Report
& HWCONFIG
i CARD Uty
-0 AS2P (Uatiied)
@@ Tasks
R DUT
@4 E-CAM Editor
g Global Symbols
B Main Table
@ ErheNet [P Table
& EbeNes P Tatle
{ C Global Varisties
2B HWCONTIG Tabs
& b Programs
[ Progd [FRGLD]

-®x]

Object |Ideati.. Devic.. St Data | Value. Velue  Flost Radis| Co_

[ w

= P T

Figura 151 — Criagado de Monitor Table (Modbus RTU)

11. Clique duas vezes na area em branco para adicionar as words
de leitura ao monitoramento e configure “Name” para D10 e
“Count” para 8;

Publico

TRANSMISSOR DE PESAGEM AUTOMATICA MOD. 2712

Manual do Usudrio e Comandos

Device Manitor Input X
Device | Identifier |

Name —IOK

Figura 152 — Adigéo das words de leitura ao monitor (Modbus RTU)

12. Clique duas vezes novamente na area em branco para adicionar
as words de escrita, configure “Name” para D30 e “Count” para
8;

13. Realize o download no controlador e entre em online para
monitorar em tempo real as words.

== e T D4l 44504 g = A [V cont_ Ase

Figura 153 — Dados da comunicagcao Modbus RTU

Observacgao: Todos os modelos de Transmissores 2712 possuem
uma porta de comunicagdo auxiliar no padrao elétrico RS-485 com o
protocolo Modbus RTU. Conforme Figura 1 a porta RS-485 Auxiliar possui
a chave de terminagao de linha que pode ser acionada nos equipamentos
das extremidades da rede.

Para configuragcdo da porta auxiliar RS-485 seguir o topico 6.4
Configuracdo Modbus RTU.

6.5

Word e Byte swapping

Para facilitar a leitura dos dados via PROFINET e EtherNet/IP o
Transmissor 2712 disponibiliza ao desenvolvedor configurar a ordem dos
bytes e/ou words de acordo com o sistema conectado.

Organizagao da Double Word: Sem modificagao

Double Word
Organizagéo da Double Word: Byte swapping

Double Word
Organizacédo da Double Word: Word swapping

Double Word
Organizagéo da Double Word: Word e Byte Sem modificacdo

Double Word

7 Modelo do Programador

Este capitulo descreve o Transmissor 2712 do ponto de vista do
sistema de controle. O entendimento das informagdes presentes neste
capitulo é essencial para a compreensao dos processos de comunicagao
e configuracdo dos canais de comunicagdo do Transmissor.
Programadores e Engenheiros devem ler este capitulo para adquirir
familiaridade com a manipulagéo dos dados de leitura e configuragéo, que
sdo a base de comunicagdo do Automatica 2712 com o sistema de
automagao.
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71 Descricdio do Transmissor de

Automatica 2712

O Transmissor 2712 é um sistema de instrumentagéo industrial
especializado no processamento de sinais de células de carga e
comunicagdo com equipamentos de controle e automagdo, para a
implementagéo de sistemas de pesagem industrial. O Transmissor 2712,
fornece funcionalidades de processamento de sinais de pesagem, filtros
dedicados e ferramentas de andlise a CLPs, computadores de processo e
sistemas supervisérios. Dentro deste modelo, o equipamento de controle
envia comandos para o Transmissor 2712, que executa em tempo real
uma gama completa de fungdes de pesagem e processamento digital de
sinais, entregando informag¢des de processo ao sistema de controle. O
Transmissor 2712 pode ser utilizado em varias arquiteturas de controle
industrial, dependendo do modelo de automagéo utilizado.

Pesagem

7.2 Modelos de Protocolos de nivel de aplicagao

O Transmissor 2712 possui dois modelos de protocolos de nivel
de aplicagdo PGM (programagdo) e FIXED (fixo). Para melhor
entendimento de cada protocolo, eles serdo separados nos capitulos a
seguir.

7.21 Modelo PGM (programacao)

A porta de comunicagao selecionada com o protocolo PGM possui
acesso a todos os dados gerados pelo Transmissor 2712. Assim como,
configuragédo do equipamento, permitindo ao desenvolvedor configurar
remotamente e realizar comandos de pesagem. O protocolo PGM permite
acesso a regido de Memodria Compartilhada do equipamento sendo
possivel trocar dados com outras portas de comunicagdo do Transmissor
2712 e receber leitura dos CCMDs configurados sem a necessidade de
envio de comando.

7.2.2 Modelo FIXED (fixo)

A porta de comunicagédo selecionada com o protocolo FIXED
possui acesso somente a regido de memoria compartilhada do
Transmissor 2712, sem acesso a configuragdo do equipamento, porém
permite a leitura de dados que estdo configurados nessa regido de
memoria e possibilita a distribuicdo de dados entre as portas de
comunicagao existentes no Transmissor 2712.

7.3 Memoria Compartilhada (Shared Memory)

Para descrever melhor o funcionamento da Memoéria
Compartilhada (Shared Memory) do Transmissor 2712, é apresentado o
exemplo: Temos uma reunido de pessoas em que todas podem interagir
umas com as outras gerando e recebendo informagdes. A memoria
compartilhada do Transmissor funciona da mesma forma, onde o usuario
pode configurar informagées de pesagem, sensores entre outras
informacdes geradas pelo Transmissor nessa regido de memodria e
configurar o acesso das portas de comunicag&o, o que vao ler ou néo e
onde podem escrever ou ndo nessa regido de memoria. Dessa forma
podemos ter controladores de protocolos industriais diferentes trocando
dados e recebendo dados de pesagem.

Com esta solugdo podemos conectar dispositivos de barramento
de campo diferentes e trocar informagdes sem interrupgédo na leitura de
peso.

A Meméria Compartilhada do Transmissor 2712 possui o tamanho
de 64 Double Words (32bits cada) com acesso de leitura e escrita, permite
a configurar até 8 comandos a serem compartilhados sem solicitagdo de
comando.

Podemos conectar um CLP ao Transmissor 2712 realizando a
automacao local, gerando informagdes de quantidade, média de pesagem,
total acumulado conectado a porta serial RS-485 em Modbus RTU e na
outra porta de comunicagdo em PROFINET recebendo estes dados e
disponibilizando ao CLP local a informagéo de lote e setpoint de corte para
a dosagem.
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Porta
PROFINET
ou
EtherNet/IP

Porta Serial
RS-485
Memaria Auliar
Compartilhada
do Transmissor
Porta 2712
Ethernet
TCP/IP
Modbus TCP

Figura 154 — Exemplo das conexdes possiveis

No exemplo da Figura 154 ilustramos a capacidade que o
Transmissor 2712 tem para atender multiplas conexées simultdneas sem
interrupgao de servigo. Podemos conectar o AWM — Alfa Web Monitor e
abrir a comunicagdo Modbus TCP na mesma porta Ethernet TCP/IP
(Disponivel em todos os modelos).

Todos os dispositivos conectados possuem capacidade de
configurar o Transmissor 2712, contudo temos a flexibilidade de configurar
as portas de acordo com a necessidade da aplicagao.

Transmissor 2712 Supervisdrio

Memdria Compartilhada

CLP Automagdo Local

Dados recebidos:
- Status e Peso;
- Alarmes;
- Quantidade;
- Média das dosagens;
- Total acumulado;
- Registro.

Dados recebidos:
- Status e Peso;
- Alarmes;
- Setpoint da dosagem.

Dados gerados:
- Status e Paso;
- Alarmes.

Dados gerados:
- Quantidade;
- Média das dosagens;
- Total acumulado;

- Registro;

Dados recebidos do

CLP da Automagdo
Local: Dados gerados:
- Quantidade; - Setpoint da dosagem.
- Média das dosagens;

- Total acumulado;
- Registro.

Figura 155 — Exemplo da troca de dados entre as portas de comunicagéo
utilizando a Memoria Compartilhada do Transmissor 2712

O Transmissor oferece ao desenvolvedor a flexibilidade de
conexao das portas de comunicac¢ao e ainda possibilita a troca de dados
entre elas.

7.31 Informagdao dos comandos de leitura

configurados na Meméria Compartilhada

O Transmissor 2712 permite configurar até oito comandos de
leitura e a informagéo desses comandos ficam armazenadas na DWord 0
da Memodria Compartilhada.

As informagbes sao separadas em 4 Bytes dispostas da seguinte

forma:
Byte Nome Descricao
EEND) e @i CCMD conﬂguradg na M~emona compartilha e
sem erros de configuragéo
1 XTD_CCMD Byte auxiliar do CCMD configurado com valor
invalido invalido
Conflito de CCMD conflgurado com conf_llto de mapeamento
2 com um ou mais CCMD configurados (Na
Mapeamento = -
mesma regido de memoria)
Com erro Encontrado um ou mais erros na configuracéo
Cada bit representa um CCMD alocado na Memoria
Compartilhada, sendo:
31 30 29 28 27 26 25 24
bit 23 22 21 20 19 18 17 16
s 15 14 13 12 1 10 9 8
7 6 5 4 3 2 1 0
CCMD 7 6 ) 4 3 2 1 0
7.3.2 Dois niveis de aplicagdo e o uso da Memoéria

Compartilhada

Como vimos nos itens anteriores temos dois niveis de aplicagdo
PGM e FIXED, vamos explorar o seu uso com a Meméria Compartilhada.
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Transmissor 2712
Meméria Compartilhada

CLP Automagdo Lacal

Configurade com o
FRAME PGM:
- Permite configurar o
Transmissor 2712;
- Acesso a Memdria
Compartilhada.

Frame PGM:
- Realiza comandos,
configuragdes;
- Acesso de leitura e
escrita na Memaria
Compartilhada.

Supervisorio

Figura 156 — Exemplo de uso das portas de comunicagdo com a Memdria
Compartilhada.

Dessa forma o Transmissor 2712 consegue proteger a execugao
de comandos, recebendo somente da porta configurada com o FRAME
PGM.

Todos os modelos possuem trés portas de comunicagéo (porta
principal (PROFINET, EtherNet/IP ou Modbus RTU), porta Ethernet
TCP/IP (possui Modbus TCP) e porta Serial RS485 Auxiliar sendo possivel
a configurar todas no FRAME PGM ou no FRAME FIXED, oito variagdes
possiveis de configuragéo.

7.3.3 Como funciona para o PGM o acesso a

Memoria Compartilhada

O PGM acessa a Memoéria Compartilha aumentando seu tamanho
do pacote de dados de leitura e/ou escrita de acordo com a necessidade
da aplicagéo.

O nivel de aplicagdo PGM utiliza o tamanho minimo de quatro
Double Words para leitura e escrita ao amentar o tamanho do pacote de
dados acessa diretamente a Memoria compartilhada.

Para simplificar vamos deixar de lado o pacote de dados minimo
de quatro Double Words para leitura e escrita e vamos focar no acesso a
Meméria Compartilhada. Vamos utilizar o exemplo da Figura 155 com o
CLP da Automacédo Local conectado em uma das portas disponiveis do
Transmissor 2712 configurado com PGM, realizar a leitura do status e
peso, alarmes e a informagdo de setpoint da dosagem gerado pelo
Supervisério conectado em outra porta. O CLP vai escrever na Memdria
Compartilhada as informagdes de quantidade, média das dosagens, total
acumulado e registro.

Neste exemplo essas informagdes possuem o tamanho de cinco
Double Words para leitura e de quatro Double Words para escrita.

Transmissor 2712
Memdria Compartilhada

CLP Automacgo Local

LEITURA
DW INFORMAGAQ

Meméria de leitura do CLP

10 STATUS
N eesocanALl |

PESQO CANAL 1

PESO CANAL 2

ESCRITA

INFORMACAQ
QUANTIDADE
MEDIA DAS DOSAGENS
TOTAL ACUMULADO
REGISTRO

Memodria de escrita do CLP

Figura 157 — Exemplo da troca de dados do CLP configurado com PGM e
acesso a Memoéria Compartilhada

As informagdes de STATUS, PESO CANAL 1, PESO CANAL 2 e
ALARME sao gerados pelo Transmissor 2712 e a informagao SETPOINT
é gerado pelo Supervisério conectado em outra porta.

Vamos demonstrar como esta a configuracdo do Transmissor
2712 até este momento:
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Serial RS-485 Auxiliar

Endereco 1

Protocolo Frame PGM ~

Baud Rate 1152 kbps ~

Stop Bits

Paridade

Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)

DWord inicial leitura

Quantidade de DWord leitura

Dword inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Figura 159 — Configuragao do acesso de leitura e escrita na Memoria
Compartilhada

Para acessar a Memoédria Compartilhada precisamos indicar a
posigéo inicial de leitura e seu tamanho e a posigao inicial de escrita e seu
tamanho.

Realizado as configuracdes da Porta Serial RS-485 Auxiliar,
vamos configurar as informagdes geradas pelo Transmissor 2712 na
Memoéria Compartilhada.

Temos neste exemplo dois comandos configurados leitura do

Status e Peso e Alarmes.
CCMD 20 - Peso e Status (Intei... +

DWord 1, Start: 0 Status Canal 2 e 1
Dword 2, Start: 1 Peso Liquido Canal 1
DWord 3, Start: 2 Peso Liquido Canal 2
MAP 10
Start: 0, Size: 3 ~

CHUNK

XTD_CCMD 0

Figura 160 — Configuragao da leitura do Peso e Status na posicdo DW10
até a DW12 na Memoria Compartilhada.

CCMD 4A - Alarmes ~

Dword 1, Start: 0 Alarmes de Usuario

DWord 2, Start: 1 Alarmes de Sistema
DWord 2, Start: 2

Alarmes Criticos

MAP 13

CHUNK Start: 0, Size: 1 ~

XTD_CCMD 0

Figura 161 — Configuracado da leitura do Alarme de Usuario na posigao
DW13 na Memdria Compartilhada.

Realizado essas configuragdes temos a porta Serial RS-485
Auxiliar completamente configurada e os comandos de leitura na Memoria
Compartilha também. Agora vamos configurar a outra porta para
comunicar com o Supervisério, neste exemplo vamos utilizar a porta
EtherNet/IP.
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734 Como funciona para o FIXED o acesso a

Memoria Compartilhada

Diferente do PGM que possui acesso a configuragdo do
Transmissor 2712 o FIXED acessa somente a Meméria Compartilhada,
tudo que a porta de comunicagao configurado como FIXED consegue fazer
¢é ler e/ou escrever dados na Memoria Compartilhada.

Continuando com o nosso exemplo da Figura 155 vamos
configurar a comunicagéo com o Supervisoério na porta EtherNet/IP.

Transmissor 2712
Memdria Compartilhada

Supervisorio

ESCRITA

Memdria de escrita do

INFORMAGAO e
Supervisario

SETPOINT

LEITURA

INFORMAGAO
QUANTIDADE
MEDIA DAS DOSAGENS
TOTAL ACUMULADO
REGISTRO

Memoéria de leftura do
Supervisdrio

Figura 162 — Exemplo da troca de dados do Supervisério configurado
com FIXED e acesso a Memoria Compartilhada

Observe que para o Supervisorio onde temos a regido de leitura é
a mesma regido de escrita do CLP Automacéo Local e para a escrita do
Supervisério e uma das cinco Double Words de leitura do CLP Automacao
Local.

Configuragdo da porta EtherNet/IP para o Supervisério:

EtherNet/IP

DHCP OFF

Endereco IP 192.168.0.12
Méscara de Subrede 2552552550
Router 192.168.0.1
Enderego MAC -00-00-0C
Swap Bytes ON
Swap Words OFF

Protocolo Frame FIXED ~

Figura 163 — Porta EtherNet/IP configurada com o frame FIXED (acesso

somente a Memoéria Compartilhada).
Mapeamento da Shared Memory (Meméria Compartilhada)
DWord inicial leitura
Quantidade de DWord leitura

DWord inicial escrita

Quantidade de DWord escrita

Figura 164 — Configuragao do acesso de leitura e escrita na Memoria
Compartilhada

Com isso temos o Transmissor 2712 completamente configurado
para nossa aplicagédo, portas de comunicagao e comandos de leitura na
Memoéria Compartilhada devidamente configurados.

7.3.5 Como ficou a configuragao final das portas de

comunicagao?

O que temos até agora? Temos a porta Serial RS-485 Auxiliar
configurada com PGM comunicando com o CLP Automagédo Local e a

Publico

37

porta EtherNet/IP configurada com FIXED comunicando com o
Supervisorio.

CLP Automagio Local Supervisorio

Memdria de leitura
INFORMAGAO
QUANTIDADE

MEDIA DAS DOSAGENS
TOTAL ACUMULADO
REGISTRO

Memoria de leitura

INFORMAGAO
Comandao
Comando
Comando
Comando

+

STATUS
PESO CANAL 1
PESO CANAL 2

ALARME
SETPOINT

Memdria de escrita
INFORMAGAQ
SETPOINT

Memodria de escrita

INFORMAGAO
Comando
Comando

DwW DwW

0o

Comandao
Comando

+

QUANTIDADE
MEDIA DAS DOSAGENS
TOTAL ACUMULADO
REGISTRO

Figura 165 — Configuragao final do exemplo

O Transmissor 2712 retorna o acesso a Memoéria Compartilhada
para as portas conectadas de forma continua, sem a necessidade de envio
de novos comandos de leitura ou escrita, facilitando a configuragdo do
dispositivo a ele conectado.

Configuragao final para o CLP final

Automagéo Local:

Quantidade de Double
Word de Leitura: 9;
Quantidade de Double
Word de Escrita: 8.

Configuragao
Supervisorio:

Quantidade de Double
Word de Leitura: 4;

Quantidade de Double
Word de Escrita: 1.

para o

7.4 Estrutura do modelo PGM (programacao)
A estrutura dos dados esta distribuida da seguinte forma:
Leitura de dados:

Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 1 Dados do comando CCMD selecionado
DWord 2 Dados do comando CCMD selecionado
DWord 3 Dados do comando CCMD selecionado

Escrita de dados:

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Dados do comando ACMD selecionado
DWord 2 Dados do comando ACMD selecionado
DWord 3 Dados do comando ACMD selecionado

O tamanho minimo para o modelo PGM é de quatro DWords para
leitura e de quatro DWords para escrita, € possivel aumentar o tamanho
desse pacote de dados quando configurado a regido de acesso na
memoria compartilhada.

Para os protocolos Modbus RTU e Modbus TCP o registrador
inicial de Leitura € 0 ou 1 (dependendo do sistema se subtrai de 1 o
registrador) e registrador inicial de Escrita ¢ 0 ou 1 (dependendo do
sistema se subtrai de 1 o registrador).
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741 Byte CCMD (Comando ciclico)

O Byte CCMD é uma “chave seletora” do que se deseja ler do
Transmissor 2712, Leitura de Peso e Status, configuragcdo do ajuste do
canal de pesagem, sensores entre outros.

O CCMD trabalha de forma continua sem a necessidade do envio
de um novo comando para continuar executando o comando selecionado
somente alterando seu estado com o envio de um novo comando.

Exemplo do seu funcionamento: na aplicagdo esta lendo peso e
status em um determinado momento precisa realizar a leitura da
configuracdo de filtro, zero e tara, para isso é enviado o CCMD
correspondente a essa nova leitura e o Transmissor 2712 passa a retornar
a leitura das informagdes solicitada, para retornar a leitura de peso e status
€ necessario enviar o CCMD de leitura de peso e status.

Na imagem a seguir mostramos o comportamento do CCMD.

Comando de Escrita Comando de Leitura
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743 Byte ACMD (comando aciclico)

O Byte ACMD funciona em conjunto com o Byte TRG e com os
dados configurados nas DWords 1, 2 e 3. O ACMD é executado na
alteragéo do valor Byte TRG, o Transmissor 2712 identifica a alteragéo
desse byte e avalia os dados preenchidos para executar o comando
solicitado.

Exemplo do seu funcionamento: na aplicagéo esta posicionado o
recipiente sobre a balanca e deseja descontar o seu valor de peso, para
isso é enviado o ACMD correspondente, preenchido nas DWords, 1,2 e 3
com os valores de acordo com o comando e alterado o valor do Byte TRG,
o Transmissor 2712 recebe este comando e executa descontando o valor
de peso do recipiente e passa a apresentar o valor de peso liquido.

Na imagem a seguir mostramos o comportamento do ACMD.

Comando de Escrita Comando de Leitura

XTD

TRG ’ ACMD CCMD ‘ CCMD PSTAT | ACMD ‘ CSTAT CCMD
XTD Usado para o ACMD Dados do CCMD selecionado
TRG ‘ ACMD CCMD ‘ eeiy PSTAT | ACMD ‘ alall ‘ G Usado para o ACMD Dados do CCMD selecionado
Usado para o ACMD Dados do CCMD selecionado Usado para o ACMD Dados do CCMD selecionado
Usado para o ACMD Dados do CCMD selecionado
Usado para o ACMD Dados do CCMD selecionado
744 Byte PSTAT (bits de informagdes de ocupado
742 Byte CSTAT (bits de informagdes do e erro de comando do Canal de pesagem)
Comando) Todo ACMD enviado para o Transmissor 2712 é avaliado e retorna

Todo CCMD enviado para o Transmissor € avaliado e em conjunto
s&o enviados bits de alarmes do sistema.

Grupo de bits de informagdes do CCMD selecionado:

Bit Nome Descricao

0 AA Alteracdo do Alarme
1 CCMD INV CCMD invalido

2 ACMD INV ACMD invalido

3 ACMD ACK ACMD Reconhecido
4 ACMD ERR ACMD com erro

5 AU Alarme de usuario

6 AS Alarme de sistema
7 AC Alarme critico

Alteracao do Alarme: quando acionado ou desacionado o alarme
de qualquer grupo o bit "Alteragao do Alarme" é acionado indicando que
houve alteragdo no grupo de bits. Para desacionar o bit "Alteracdo do
Alarme" realizar a leitura do CCMD 0x4A.

LT
T

L

[
-

(Ox4A)

(0x4A)  (0x4A)
Figura 166 — Comportamento do acionamento do bit AA (Alteracéo do
Alarme)

CCMD INV e ACMD INV: Ao enviar o comando para o Transmissor
é verificado a existéncia, caso ndo encontrado é retornado no respectivo
bit de invalido.

ACMD reconhecido: indica que o Transmissor identificou o
ACMD e alteragédo do TRG (trigger), isso ndo quer dizer que o comando foi
executado com ou sem sucesso.

ACMD erro: retorna que o Transmissor identificou um ou mais
erros de valor, parametro e/ou condig&o.

AU, AS e AC: Alarme de Usuario, Sistema e Critico, no
acionamento de qualquer bit do grupo o respectivo bit de alarme é
acionado, se mantendo dessa forma até a resolugdo do erro, para mais
detalhes dos bits acessar o item (0x4A) Leitura dos Bits de Alarme.
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os bits correspondentes ao erro no comando e execugdo do comando
enviado.

Grupo de bits de informagdes do ACMD enviado:

Bit Nome Descricao

0 CH 1 BUSY Canal 1 ocupado

1 CH1ERR Canal 1 erro no comando
2 CH 2 BUSY Canal 2 ocupado

3 CH2 ERR Canal 2 erro no comando
4 Rsvd Reservado

5 Rsvd Reservado

6 Rsvd Reservado

7 Rsvd Reservado

Canal X Ocupado: Indica que o canal de pesagem esta
executando um comando que demanda tempo: captura de sem peso, com
peso, tara, zero e auto zero.

Comando Tempo minimo (s) Tempo maximo (s)
Capturas de Sem Peso 6 24
e Com Peso
Zero e Tara 0 10
Auto zero 5 -
COMANDO 1
o [ 1
CH X BUSY 1
0
CHXERR 1 Ii
0

Figura 167 — Comportamento dos bits “CH X BUSY” e “CH X ERR”

Canal X Erro no comando: Indica que o ultimo comando nao foi
realizado e/ou descartado.

O retorno de erro dos comandos de configuragdo do canal de
pesagem também é retornado no bit CH X ERR.

7.4.5 Byte XTD_CCMD (byte auxiliar do CCMD)

Para alguns CCMD s3o necessarias mais informagdes para
realizar a leitura desejada, exemplo: leitura de uma posicdo na Memoria
Compartilhada, leitura da configuragdo de uma das portas de comunicagéo
entre outros.

Para cada CCMD descrito é apresentado o XTD_CCMD
correspondente.

0141MNO6



< INSTRUMENTOS

ol

7.4.6 Byte TRG (byte para gatilho do ACMD)

Para executar um novo ACMD o Transmissor 2712 observa a
alteragéo do valor do Byte TRG, reconhecido a alteragdo do valor desse
byte é analisado o valor do Byte ACMD e os valores das DWords 1,2 e 3
se correspondem ao ACMD selecionado, com todos esses dados dentro
da faixa de valores permitido o Transmissor 2712 executa o comando e
retorna as informagdes no Byte PSTAT.

7.4.7 Funcionamento do modelo PGM

O PGM possibilita selecionar a leitura e configurar o equipamento
no mesmo pacote de dados, ndo sendo necessario o envio de dois pacotes
de dados.

A porta de comunicagéo configurado como PGM permite realizar
a leitura e escrita de dados na memodria compartilha, simplesmente
configurando a posigéo inicial e leitura e seu tamanho, a posigdo inicial de
escrita e seu tamanho. O Transmissor 2712 monta essa regido de acesso
a memoéria compartilhada de forma sequencial ao pacote de dados do
modelo PGM, exemplo:

TRANSMISSOR DE PESAGEM AUTOMATICA MOD. 2712
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Utilizando o exemplo mencionado na segdo Funcionamento do
modelo PGM, podemos configurar a porta para ler os dados da posi¢éo
inicial DWord 10 com o tamanho de 6 DWords, fica da seguinte forma:

Exemplo da configuragéo de leitura no modelo FIXED:

Descrigcao

Shared Memory: CCMD de leitura de Peso e Status
Shared Memory: CCMD de leitura de Peso e Status
Shared Memory: CCMD de leitura de Peso e Status
Shared Memory: ndo usado

Shared Memory: Leitura dos dados da aplicagao
Shared Memory: Leitura dos dados da aplicacao

Assim como no modelo PGM nao é necessario apontar a posigao
inicial de leitura do pacote de dados e recebemos de continua os dados.

Podemos observar que a DWord 3 ndo possui informagéo gerada
pelo Transmissor 2712 ou da aplicagdo do exemplo, ficando disponivel
para uso futuro.

e . L 8 Comandos CCMD e ACMD
6. Na aplicagdo é desejavel a leitura interrupta do peso e
status, escrita de dados da aplicagdo para outra porta de 8.1 (0x00) Comando NOP (no operation)
comunicagdo do Transmissor 2712, dessa forma foi O ACMD NOP na i h 50 dentro d
configurado o CCMD de leitura de Peso e Status na DWord . nao reallza nenhuma operagdo gentro do
10 L iIha: Transmissor 2712, normalmente os sistemas de controle inicializam suas
na memoria compartilha; B _ _ varidveis com o valor zero (ndo retentivas) ou previamente inicializadas
7. A posicgo inicial de leitura na memoria compartilhada foi  antes iniciar a comunicag&o e para n&o causar comandos ndo intencionais
configurada para a posi¢céo da DWord 10, com o tamanho o valor do ACMD 0x00 fica reservado para ndo executar comandos.
de 3 DWords; 2CND
8. A posigao inicial de escrita na memoria compartilhada foi (hexadecimal) Formato Descrigao
configurada para a posicdo da DWord 14, com o tamanho 0x00 Sem formato Sempre em 0x00
de 2 DWords;
9. O resultado dessa configuracao fica da seguinte forma: ~ .
gurag g Formatagéo dos dados (Escrita):
Exemplo da configuragéo de leitura no modelo PGM com acesso a Byte 3 2 1 0
meméria compartilhada: DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord Descrigao DWord 1 N&o usado
0 PGM =
1 PGM DWord 2 Né&o usado
2 PGM DWord 3 Né&o usado
3 PGM
4 Shared Memory: CCMD de leitura de Peso e Status
5 Shared Memory: CCMD de Ie!tura de Peso e Status 8.2 (OXOO, 0X20, OXBO, 0XB1, ong’ ong) Leitura de
6 Shared Memory: CCMD de leitura de Peso e Status
Peso e Status
Exemplo da configuragéo de escrita no modelo PGM com acesso a %CMDd imal Formato Descrigdo
memoria compartilhada: (hexadecimal) , :
0x00 Float (IEEE-754) Leitura de Peso liquido e Status
DWord Descricao 0x20 Inteiro Leitura de Peso liquido e Status
0 PGM Leitura de Peso bruto e Status
1 PGM 0xBO Float (IEEE-754) (Pendente)
2 PGM OXB1 Inteiro Leitura de Peso bruto e Status
3 PGM i — (Pendente)
4 Shared Memory: Escrita dos dados da aplicagéo 0xB8 Float (IEEE-754) Leitura de Peso bruto e Status
5 Shared Memory: Escrita dos dados da aplicagéo 0xB9 Inteiro Leitura de Peso bruto e Status
Como podemos observar o Transmissor 2712 configura o tamanho
P . XTD_CCMD s
do modelo PGM de acordo com o acesso na Memdria Compartilha de (hexadecimal) Formato Descrigao
fo_rma_ _sequenmal_ |ndepende_ntemente de onde gs_ta sendo _alcessado. 0x00 Sem formato Sempre em 0x00
Simplificando a leitura e escrita de dados na meméria compartilha sem a
necessidade de envio de pacotes adicionais para acessar essa regido de
memoria e em conjunto o Transmissor 2712 disponibiliza dados de Formatagao dos dados (Leitura):
pesagem via memoria compartilhada sem o envio de CCMD.
Byte 3 2 1 0
7.5 Estrutura do modelo FIXED (fixo) DWord 0 PSTAT ACND CSTAT CCND
Diferente do modelo PGM o modelo FIXED ndo possui tamanho DWord 1 Canal 2: Status Canal 1: Status
minimo, sua configuragéo pode ser ajustada de acordo com a necessidade DWord 2 Canal 1: Peso Liquido/Bruto
da apllc_agao, pode ter o tamanho de 0 a 24 DWords para Ieltura_e escrl_ta. DWord 3 Canal 2: Peso Liquido/Bruto
Outra diferenga que a porta configurada com o modelo FIXED n&o realiza
comandos ou acessa leitura de dados que ndo estdo configurados
previamente na memoaria compartilhada sendo assim restrito aos dados . . .
contidos na meméria compartilhada. Grupo de bits Status (Canais 1 e 2):
Bit Informacgao Descricao
0a2 Casas decimais [0,0,0]: sem casas
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Bit Informacgao Descricao Byte 3 | 2 1 0

[0,0,1]: 0,0 DWord 3 Canal 2: Tara editavel
[0,1,0]: 0,00
[0,1,1]: 0,000
H'g'ﬂf g’ggggo Comando (Canais 1 e 2):
3 Peso negativo Indica que o valor de peso esta negativo. Bit 15a2 1 0
MOV Indica que o peso esta instavel Descricdo Né&o usados Destara Tara
5 Saturado Sinal esta fora dos limites de convers&o do
6 S \C;;Tgf;zo:):;%gt% Zi?;'adgop\?;i?em Canal de pesagem configurado no modo de Tara editavel ou Tara
configurado em “Capacidade” editdvel gravavel editar o valor no campo: Tara editavel.
7 Peso liquido Valor apresentado € do peso liquido, foi . . ~ .
a roalizato desconto do pusg alravés do 8.4 (0x03) Leitura e configuragio do filtro, zero e tara
comando “tara” oC
8 Erro (ignorar dados Foi identificado falha no canal de pesagem MD . Formato Descrigao
(hexadecimal)
de pesagem) Lo q = i
9e10 Indicacéo de [0,1]: grama 0x03 Sam GmEs elturatda configuragéo do filtro,
unidade [1,0]: quilograma Zelolerand
[1,1]: tonelada
1 PMOV Indica que o peso esta instavel (valor
configuravel) XTD_CGMD Formato Descrigdo
12 N&o usado (hexadecimal)
0x00 Sem formato Sempre em 0x00
13 Vazia Peso em zero
14 Unlock do ajuste Canal de pesagem em modo de ajuste E tacio dos dad Leit
ormatagao dos dados (Leiltura):
15 Canal de Pesagem [0]: Desabilitado, [1]: Habilitado ¢ ( )
Byte 3 2 1 0
B DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
Observacgoes: i _
DWord 1 Canal 2: Filtro Canal 1: Filtro
e Leitura dos dados “Pendente” retorna o valor da DWord 2 Canal 2: Zero Canal 1: Zero
pesagem durante o ajuste do canal de pesagem; DWord 3 Canal 2: Canal 2: Canal 1: Canal 1:
. Leitura do Peso “liquido” retorna o valor do peso bruto e Destara Tara Destara Tara
quando acionado o desconto do peso através do
c'orr?ando tara” retorna o valor de peso liquido (Peso Configurago do Filtro (Canais 1 e 2):
liquido - tara);
e  Leitura do Peso “bruto” sempre retorna o valor de peso Valor Filtro Valor Filtro Valor Filtro
bruto independente do desconto de peso do comando
“tara” (Peso liquido + tara) 0 R 9 LN 18 F09
a ’ 1 R2 10 FO1 19 F10
. 2 R3 11 F02 20 F11
8.3  (0x01, 0x21) Leitura de Tara, Status e comandos 3 P1 12 FO3 21 F12
4 P2 13 F04 22 [F13)
CCMD Formato Descricdao 5 P3 14 FO05 23 LO1
(hexadecimal) ¢
0x01 Float (IEEE-754) Leitura de Tara e Status 6 P4 15 Fo6 24 LO2
0x21 Inteiro Leitura de Tara e Status 7 G1 16 Fo7 25 0G1
8 G2 17 FO8 26 0G2
XTD_CCMD Format Descrica . . .
(hexadecimal) ormato escrigao Configuragéo do Zero (Canais 1 e 2):
0x00 Sem formato Sempre em 0x00 - — —
Bit Informacéao Descricao
Valor | Descricao
Formatagao dos dados (Leitura): 0 Desabilitado, faixa +/- 2%
1 Automatico, faixa +/- 2%
Byte 3 2 1 0 2 Operador, faixa +/- 2%
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD Configuragéo da 3 Automatico e Operador, faixa +/-
0a7 faixa e modo de 2%
DWord 1 Canal 2: Status Canal 1: Status operagao 4 Desabilitado, faixa +/- 10%
DWord 2 Canal 1: Tara 5 Automatico, faixa +/- 10%
" 6 Operador, faixa +/- 10%
DWord 3 Canal 2: Tara 7 Automatico e Operador, faixa +/-
10%
8a14 | Né&o usados
Grupo de bits Status (Canais 1 e 2): idem ao apresentado em 15 Zero inicial Realiza captura e manutengo do zero ao

Leitura de Peso e Status. iniciar o equipamento
ACMD Formato Descricao
(hexadecimal) Configuragdo da Destara (Canais 1 e 2):
0x01 Float (IEEE-754) Comando de Tara e Destara
0x21 Inteiro Comando de Tara e Destara Bit | Informagao Descrigao

0 Destara automatico Realiza Destara automatico quando o valor

Formatagéo dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Canal 2: Comando Canal 1: Comando

DWord 2

Canal 1: Tara editavel

Publico

do

peso esta em entorno do VAZIA e em

peso liquido

Configuragéo da Tara (Canais 1 e 2):

40
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Valor | Informagio Descrigdo Configuragéo das Casas decimais:

0 Tara Unica \lj:zrmite realiza a captura da tara uma unica Valor | Informagao Descrigao
1 Tara sucessiva Sem limite de captura da tara 0 0 Sem casas decimais
2 Tara editavel Realiza o desconto do valor configurado 1 0.0 Uma casa decimal
3 Tara automatica Realiza a captura da tara automaticamente 2 0,00 Duas casas decimais
__ _ ao estabilizar o peso _ 3 0,000 Trés casas decimais
4 Tara Unica (gravavel) Permite realiza a captura da tara uma uUnica S
vez (grava a informac&o) 4 0,0000 Quatro casas decimais
5 Tara sucessiva Sem limite de captura da tara (grava a 5 0,00000 Cinco casas decimais
(gravavel) informacéo)
6 Tara editavel (gravavel) | Realiza o desconto do valor configurado
(grava a informagéo) ) = . i
7 Tara automatica Realiza a captura da tara automaticamente Configuragéo da Unidade:
(gravavel) ao estabilizar o peso (grava a informacéo) val Inf = D —
8 Desativado N&o executa comando de Tara alor nformagao escrigao
1 Grama (g)
2 Quilograma (kg) Apresentacgdo da grandeza fisica
ACMD Formato Descrigdo B Tonelada (t)
(hexadecimal)
0x03 Sem formato Configura filtro, zero e tara
Configuragéo do Degrau de incremento:
Formatagéao dos dados (Escrita): Valor | Informacgio Descrigdo
Byte 3 2 1 0 1 Deg: 0—1-2
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD 2 Deg:0-2-4
DWord 1 Canal 2: Filtro Canal 1: Filtro 5 Deg: 0-5-10
DWord 2 Canal 2: Zero Canal 1: Zero 10 Deg: 0-10-20
DWord 3 Canal 2: Canal 2: Canal 1: Canal 1: 20 Deg: 0-20-40 Zero fixo
Destara Tara Destara Tara 50 Deg: 0 — 50 — 100
8.5 (0x04, 03(05, 0x76, 0)_(77) Leitura e f:qnflguragao Configurago do Modo de Ajuste:
dos parametros de Ajuste Real e Tedrico
Valor | Informagao Descrigao
CCMD Formato Descrigéo 0 Real Ajuste tradicional com as capturas de Sem
(hexadecimal) i i _ Peso e Com Peso
0x04 Inteiro Canal 1: Leitura dos parametros 1 Teorico Ajuste tedrico com as informagées das
(Pendente) células de carga e da balanca
0x05 Inteiro Canal 2: Leitura dos parametros
(Pendente)
0x76 Inteiro Canal 1: Leitura dos parémetros Informagéo Descrigao
0x77 Inteiro Canal 2: Leitura dos parametros (REAL) Informa o limite maximo da balanga, indicador de sobrecarga
Capacidade do sistema
(REAL) Peso Informa o peso utilizado para captura do Com Peso
XTD_CCMD Formato Descrigiao de Ajuste
(hexadecimal) (TEORICO) Informa o limite maximo suportado pelas células de carga
0x00 Sem formato Sempre em 0x00 Capacidade (soma das capacidades das células de carga)
Tedrica
(TEORICO) Realizar a média das sensibilidades das células de carga em
= . . Sensibilidade | mV/V
Formatagao dos dados (Leitura — Modo de Ajuste REAL):
Byte 3 2 ! 0 ACMD Formato Descrigao
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD (hexadecimal)
DWord 1 Modo do Degrau Unidade Casas 0x04 Inteiro Canal 1: Configuragdo dos parametros
Ajuste (Pendente / (Pendente / decimais 0x05 Inteiro Canal 2: Configuragao dos parametros
(Pendente / Em uso) Em uso) (Pendente /
Em uso) Em uso)
bWord 2 Capacidade (Pendente / Em uso) Formatagao dos dados (Escrita — Modo de Ajuste REAL):
DWord 3 Peso de Ajuste (Pendente / Em uso)
Byte 3 2 1 0
) ) i DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
Formatacgao dos dados (Leitura — Modo de Ajuste TEORICO): DWord 1 Modo do Degrau Unidade Casas
Ajuste (0) decimais
Byt 3 2 1 0
vie DWord 2 Capacidade
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD DWord 3 Peso de Ajuste
DWord 1 Modo do Degrau Unidade Casas
Ajuste (Pendente / (Pendente / decimais
Pendente / Em uso Em uso Pendente / ~ . . .
s ) )| e Formatag&o dos dados (Escrita — Modo de Ajuste TEORICOY);
DWord 2 Capacidade Tedrica (Pendente / Em uso) Byte 3 2 1 0
DWord 3 Sensibilidade em mV/V com té::)sas decimais (Pendente / Em DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Modo do Degrau Unidade Casas
Ajuste (1) decimais
DWord 2 Capacidade Tedrica
41 0141MNO06
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Byte

3 | 2 | 1 0

DWord 3

Sensibilidade em mV/V com 4 casas decimais

Observacgoes:

1. Os comandos de configuragdo ACMD (0x04 e 0x05) somente
serdo aceitos no modo UNLOCK de ajuste, para aceitar as
novas configurag¢des realizar o comando LOCK;

2. Para cancelar o Ajuste em progresso vide o item (0x09, 0x0A,
0x0B, 0x0C, 0x72, 0x73) Comandos de captura de Sem
Peso, Com peso e Cancela Ajuste.

8.6 (0x06) Leitura e Ajuste do Relégio
CCMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x06 Inteiro Leitura do Ajuste do Relégio
XTD_CCMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x00 Sem formato Sempre em 0x00

RTC (Relégio de Tempo Real) que utiliza supercapacitor para a
retencao das informagdes de data e hora enquanto o equipamento
permanece desligado. Modelos com numero de série anterior a
12AA9F utilizam uma bateria CR2032 para essa fungdo. Para
esses equipamentos, em caso de alarme relacionado a bateria, a
substituicdo deve ser realizada para assegurar o funcionamento
correto do RTC durante periodos em que o equipamento estiver

desligado.
Formatagéo dos dados (Leitura):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 1 Temperatura interna
DWord 2 Tenséo do supercapacitor RTC
DWord 3 Nao usado

Informacao Descrigcao

Temperatura Faixa de trabalho 5 °C a 70 °C
interna (Inteiro: informagao com trés casas)
Tensao do Faixa de trabalho 2,0V a 4,0V

supercapacitor

(Inteiro: informac&o com trés casas)

Formatac&o dos dados (Leitura): 8.8 (0x08, 0x28) Leitura da Corrente de consumo e
tensao de alimentacgao das células de carga
Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD CCMD Formato Descrigéo
L (hexadecimal)

DWweord 1 Ano Més 0x08 Float (IEEE-754) Leitura da corrente de consumo e

DWord 2 Dia Hora 0x28 Inteiro tensdo de alimentacédo das células de

DWord 3 Minuto Segundo g

XTD_CCMD Formato Descrigao

Informagdo | Descrigdo (hexadecimal)
Ao De 2000 a 2063 0x00 Sem formato Sempre em 0x00
Més De1a12
Dia De 1a31 Formatagao dos dados (Leitura):
Hora De0a23 Byte 3 2 1 0
Minuto De0as9 DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
S d De 0 a 59

egundo eba DWord 1 Canal 1: Corrente de consumo das células de carga

DWord 2 Tenséao da fonte de alimentagéo das células de carga
ACMD Formato Descricao DWord 3 Canal 2: Corrente de consumo das células de carga
(hexadecimal)
0x06 Inteiro Ajuste do Relégio
Informacgao Descrigao

Formatagao dos dados (Escrita):

Corrente de
consumo das

células de carga

Valor com trés casas decimais em mV/V

Byte 3 2 1 0 =
Tenséo da fonte de
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD alimentagéo das Valor com trés casas decimais em V
DWord 1 Ano Més células de carga
DWord 2 Dia Hora
DWord 3 Minuto Segundo 8.9 (0x09, 0x0A, 0x0B, 0x0C, 0x72, 0x73) Comandos
de captura de Sem Peso, Com peso e Cancela
. . Ajuste
8.7 (0x07, 0x27) Leitura da temperatura interna e
tensio do supercapacitor RTC ACMD Formato Descrigdo
(hexadecimal)
CCMD Formato Descrigao 0x09 Sem formato Canal 1: Captura Sem Peso
(hexadecimal) 0x0A Sem formato Canal 2: Captura Sem Peso
0x07 Floét (EEE-784) | Leitura da temperatura interna e tenséo 0x0B Sem formato Canal 1: Captura Com Peso
0x27 Inteiro do supercapacitor RTC 0x0C Sem formato Canal 2: Captura Com Peso
0x72 Sem formato Canal 1: Cancela Ajuste em progresso
XTD_CCMD Formato Descricdao 0x73 Sem formato Canal 2: Cancela Ajuste em progresso

(hexadecimal)

0x00

Sem formato Sempre em 0x00

Atencgao: Todos os Transmissores de Pesagem modelo 2712 com
numero de série a partir de 12AA9F estado equipados com circuito

Publico

Formatagao dos dados (Escrita):
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Byte 3 2 1 0 Grupo de Bits - Em Ajuste / Em Uso
4 CPESO Ruido 100k (100k divisdes)
DWord 0 TRE ACMD ) XTD_CCMD cemMb 5 CPESO_Ruido_10k (10k divisdes)
DWord 1 Nao usado 6 CPESO_Ruido_1k (1k divisdes)
DWord 2 N&o usado 7 Reservado S ;
—~ 8 Erro: Ajuste, Span insuficiente
DWord 3 Néo usado 9a11_| Notado Ajuste
12 a 31 Nao usado
Informagao | Descrigao
Sem Peso Realiza a captura do peso estrutural (Balanga Vazia) item 5 5088 bits [9 a 11] retornam a Nota do Ajuste descrita na tabela do
item 5.5.8.
Com Peso Realiza a captura do peso estrutural + Peso de referéncia (Peso
de Ajuste) Grupo de Bits — Comandos
Cancela Retorna para os valores do ajuste anterior Bit Descrigio
0 Peso estavel
1 Peso instavel
obsewagées: 2 ADC estavel
3 ADC instavel
10. Os comandos de configuragdo ACMD (0x09, Ox0A, 0x0B, 4e5 Nao usado
0x0C, 0x72 e 0x73) somente serdo aceitos no modo 6 Comando Auto Zero
UNLOCK de ajuste; 7 Comando Auto Tara
’ 8 Comando Auto Destara
11. Os comandos de captura de Sem Peso e Com Peso 9 Comando Zero
demandam tempo para execugao, indicado pelo bit CH X 10 Comando Tara
BUSY no grupo de Bits PSTAT, no estouro do tempo sem a 1 Comando Sem Peso
conclusdo positiva do comando o bit CH X ERR é acionado; 12 ComandoComiReso
13a15 | N&o usado
12. Os comandos 0x72 e 0x73 cancela as capturas de Sem 16 CemETD GGy @i G
Peso, Com Peso e retorna os valores dos parametros do 17 | Ajuste: aguardando filtro
Ajuste em progresso para os valores do Ajuste em Uso. 18 Ajuste: limite do ruido em 100k divisées (Sem peso/Com peso)
19 | Ajuste: limite do ruido em 10k divisdes (Sem peso/Com peso)
20 Ajuste: limite do ruido em 1k divisGes (Sem peso/Com peso)
8.10 (0x0D, 0x0E) Comando de captura de Zero 21 | Erro: comando abortado
— 22 Erro: operagéo invalida
ACMD Formato Descrigdo 23 | Erro: mpodogi:nva'lido
(hexadecimal) - 24 Erro: operagdo negada
0x0D Sem formato Canal 1: Captura de Zero 25 | Erro: valor fora da faixa
0x0E Sem formato Canal 2: Captura de Zero 26 Erro: ndo estavel (timeout do comando)
27 | Erro: comando abortado, outro comando pendente
28 a 31 N&o usado
Formatagao dos dados (Escrita):
Byte 3 2 1 0 8.12 (0x16, 0x1C, 0x36, 0x3C) Desvio padrao e figura
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD de ruido da pesagem
bWword 1 N&o usado CCMD Formato Descrigao
DWord 2 N&o usado (hexadecimal)
DWord 3 Nao usado 0x16 Float (IEEE-754) | Leitura do desvio padréo
0x1C Float (IEEE-754) | Leitura da figura de ruido
0x36 Inteiro Leitura do desvio padrao
Informagdo | Descrigdo 0x3C Inteiro Leitura da figura de ruido
Zero Realiza a captura do Zero dentro da faixa configurada de -2% a
+2% ou -10% a +10% em relacéo ao valor de capacidade da
balanga. XTD_CCMD Formato Descrigao

8.11 (0x10, 0x11) Leitura dos Flags de controle

CCMD Formato Descricao
(hexadecimal)

0x10 Sem formato Canal 1 - Flags
0x11 Sem formato Canal 2 - Flags

Formatacgéo dos dados (Leitura):

Byte

3 2 1 0

DWord 0

PSTAT ACMD CSTAT CCMD

DWord 1

Em ajuste

DWord 2

Em uso

DWord 3

Comandos

Grupo de Bits - Em Ajuste / Em Uso

Bit

Descricao

Ajuste Vélido

SPESO_Ruido_100k (100k divisbes)

SPESO_Ruido_10k (10k divisbes)

WIN (=

SPESO _Ruido_1k (1k divisées)

Publico

(hexadecimal)

0x00

Sem formato

Sempre em 0x00

Formatagao dos dados (Leitura):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 1 Canal 1: Desvio Padréo / Figura de ruido
DWord 2 Canal 2: Desvio Padréo / Figura de ruido
DWord 3 N&o usado

Informacdo | Descrigao

Desvio Valor com trés casas decimais unidade em nV/V

Padréo

Figura de Valor com trés casas decimais unidade em ppm de 1mV/V
Ruido

0141MNO6
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8.13 (0x1F) Informacgoes do Transmissor de Pesagem

CCMD
(hexadecimal)

Formato

Descrigao

8.15 (0x30, 0x31) Leitura do sinal em mV/V dos canais
de pesagem

Ox1F

Sem formato

Numero de série, Versao, revisao e build
do firmware, versao e modelo do
hardware

CCMD
(hexadecimal)

Formato

Descrigao

0x30

Float (IEEE-754)

Leitura do sinal em mV/V

0x31 Inteiro
XTD_CCMD Formato Descrigao
(hexadecimal) Formataco dos dados (Leitura):
0x00 Sem formato Sempre em 0x00
Byte 3 2 1 0
. tacso dos dad Leit DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
ormataggo dos dados (Leitura): DWord 1 Canal 1: sinal em mV/V (3 casas decimais)
Byte 3 2 1 0 DWord 2 Canal 2: sinal em mV/V (3 casas decimais)
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD DWord 3 N&o usado
DWord 1 Numero de série
DWord 2 Verséo do Reviséo do Reservado ) ) - L.
firmware firmware 8.16 (0x32, 0x33) Leitura e configuragéo dos limites da
DWord 3 Versao do hardware Modelo do hardware corrente de consumo das células de carga
CCMD Formato Descricao
Modelo do hardware: (hexadecimal)
0x32 Inteiro Canal 1: leitura da configuragao dos
Valor Descrigédo limites da corrente de consumo das
(Decimal) células de carga
32 2712-M (Modbus RTU) 0x33 Inteiro Canal 2: leitura da configuragéo dos
limites da corrente de consumo das
33 2712-E (EtherNet/IP) células de carga
34 2712-T (PROFINET)
XTD_CCMD Formato Descrigao
. . ~ . (hexadecimal)
8.14 (0x2F) Leitura e configuragdo do bit PMOV o0 Sem formato | Sempre em 0x00

(sinalizagao de instabilidade configuravel)

CCMD Formato Descrigao = ; .
(hexadecimal) ‘ Formatagao dos dados (Leitura):
0x2F Inteiro Leitura da configuragao do bit PMOV Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
XTD_CCMD Formato Descrigio DWord 1 Né&o usado
(hexadecimal) DWord 2 Canal X: Limite Inferior
0x00 Sem formato Sempre em 0x00 — -
DWord 3 Canal X: Limite Superior
Formatagao dos dados (Leitura): — —
Informacdo | Descrigao
Byte 3 2 1 0 Limite Valor minimo 0 até Limite Superior
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD Inferior
Limite Valor minimo Limite Inferior até 660
DWord 1 Canal 1: PMOV Superior
DWord 2 Canal 2: PMOV
DWword 3 N&o usado ACMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x32 Inteiro Canal 1: configura limites da corrente de
ACMD Formato Descricao consumo das células de carga
(hexadecimal) 0x33 Inteiro Canal 2: configura limites da corrente de
0x2F Inteiro Configuragao do bit PMOV consumo das células de carga
Formatagao dos dados (Escrita): Formatag&o dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0 Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD |  CCMD bWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD ceMb
DWord 1 Canal 1: PMOV DWword 1 N&o usado
DWord 2 Canal 2: PMOV DWord 2 Canal X: Limite Inferior
DWord 3 Nao usado DWord 3 Canal X: Limite Superior

Informagao | Descrigdo 8.17 (0x38) Leitura e configuragao do MOV (amplitude
PMOV Faixa de 1 a 1000 de estabilidade)

Publico

CCMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x38 Inteiro Leitura da configuragéo do bit MOV
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XTD_CCMD Formato Descricao ACMD Formato Descrigao
(hexadecimal) (hexadecimal)
0x00 Sem formato Sempre em 0x00 0x42 Inteiro Configura mapeamento na meméria
compartilhada

Formatagéao dos dados (Leitura):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 1 Canal 1: MOV
DWord 2 Canal 2: MOV
DWord 3 Né&o usado

ACMD Formato Descrigédo
(hexadecimal)
0x38 Inteiro Configuragéo do bit MOV

Formatagéao dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Canal 1: MOV
DWord 2 Canal 2: MOV
DWord 3 Né&o usado

Informagao | Descrigdo
MOV Faixa de 1 a 1000

8.18 (0x42) Leitura e configuragdo do mapeamento na

Memoria Compartilhada

CCMD
(hexadecimal)

Formato Descrigao

0x42

Sem formato Leitura da configuragdo do mapeamento

Formatagéo dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Porta de comunicagao selecionada
DWord 2 DWord inicial de Leitura DWord inicial de Escrita
DWord 3 Quantidade de DWord de Quantidade de DWord de

Leitura Escrita

Observagao: Ao enviar o comando de configuragdo do
mapeamento na Memodria Compartilhada o sistema reconfigura as
interfaces de comunicagao, descartar a resposta do comando enviado.

8.19 (0x43, 0x44) Leitura e configuracdo das Listas 0 e
1 de CCMDs na Meméria Compartilhada

cCcMD
(hexadecimal)

Formato

Descrigao

0x43

Sem formato

Leitura da configuragéo da Lista 0
(CCMD_0, CCMD_1,CCMD_2 e
CCMD_3)

0x44 Sem formato Leitura da configuragéo da Lista 1
(CCMD_4, CCMD_5, CCMD_6 e
CCMD_7)

XTD_CCMD Formato Descrigao

(hexadecimal)

0x00

Sem formato

Sempre em 0x00

Formatagao dos dados (Leitura):

na memoria compartilhada Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
XTD_CCMD Formato Descrigao DWord 1 CCMD 3/7 CCMD2/6 CCMD1/5 CCMDO0/4
(hexadecimal) DWord 2 MAP 3 /7 MAP 2/ 6 MAP 1/5 MAP 0/ 4
0x00 Sem formato Leitura da configuragdo da Porta ethernet
TCP/IP DWord 3 CHUNK3/7 | CHUNK2/6 | CHUNK1/5 | CHUNKO/4
0x01 Sem formato Leitura da configuragao da Porta Serial 2
0x02 Sem formato Leitura da configuracéo da Porta Serial 1 Informacao | Descricao
0x03 Sem formato Leitura da configuragéo da Porta Fieldbus CCMD e Gl N Gai g
MAP Posigao inicial do CCMD configurado na Memaria compartilhada
Formatagao dos dados (Leitura): CHUNK Configura a posicdo da DWord inicial do CCMD selecionado e a
quantidade de DWord.
Byte 3 2 1 0 Inicio (bits 7 a 4) Tamanho (3 a 0)
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD Valoresde 0 a2 Valoresde 1a3
DWord 1 Porta de comunicagdo selecionada
DWord 2 DWord inicial de Leitura DWord inicial de Escrita Byte do Descrigao
- " CHUNK
bwerd 3 Q”a”t'da‘ﬂzigifword de Q“a”“da‘éesgr?tfw‘”d de 0x01a 0x03 | DWord 1 do CCMD selecionado (Inicio 0, tamanho de 1 a 3)
0x11 a 0x12 DWord 2 do CCMD selecionado (Inicio 1, tamanho de 1 a 2)
— — 0x21 DWord 3 do CCMD selecionado (Inicio 2, Tamanho 1)
Informacgao Descrigao
Porta de 0: Porta ethernet TCP/IP
comunicagao | 1: Porta Serial 2 —
selecionada | 2: Porta Serial 1 (FieldBus 2712-M) ﬁgﬂie cimal) Formato Descrigdo
— 4ol o b IEieu ot Etel ik O RE) 0x43 Sem formato | Configuracao da Lista 0 (CCMD_0,
DWord inicial | Faixa de valores de 0 a 63 CCMD_1, CCMD 2 e CCMD._3)
de Lelfura - 0x44 Sem formato Configuragdo da Lista 1 (CCMD_4,
Quantidade Faixa de valores de 0 a 24 CCMD 5, CCMD 6 & CCMD 7)
de DWord de -
Leitura
DWord inicial | Faixa de valores de 1 a 63 P o).
de Escrita Formatagao dos dados (Escrita):
Quantidade Faixa de valores de 0 a 24 Byte 3 2 1 0
de DWord de
Escrita DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 CCMD 3/7 CCMD2/6 CCMD1/5 CCMDO0/4
45 0141MNO6
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Byte 3 2 1 0 Formatagéo dos dados (Escrita):
DWord 2 MAP 3 /7 MAP 2/ 6 MAP 1/5 MAP 0/ 4 Byte 3 2 1 0
DWord 3 CHUNK 3 /7 CHUNK 2/6 CHUNK 1/5 CHUNKO0/4 DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Posicdo da DWord na Memoéria Compartilhada
Observagdo: Para apagar ou ndo mapear CCMD na Memoaria DWord 2 Valor da DWord selecionada
Compartilha utilizar o valor 0xFF no campo CCMD X. DWord 3 Nao usado

8.20 (0x45) Leitura e configuragao do XTD_CCMD para
as Listas 0 e 1

CCMD Formato Descrigao

(hexadecimal)

0x45 Inteiro Leitura do valor do byte auxiliar do CCMD
alocado na Meméria Compartilhada

XTD_CCMD Formato Descrigao

(hexadecimal)

0x00 Sem formato Sempre em 0x00

Formatagéao dos dados (Leitura):

8.22 (0x4A) Leitura dos Bits de Alarmes

CCMD
(hexadecimal)

Formato

Descrigao

0x4A

Sem formato

Leitura dos bits de Alarmes

XTD_CCMD
(hexadecimal)

Formato

Descrigao

0x00

Sem formato

Sempre em 0x00

Formatagéo dos dados (Leitura):

Byte 3 2 1 0
Byte 3 2 1 0 DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD DWord 1 Grupo de Bits de Alarmes — Usuario
DWord 1 XTD_CCM XTD_CCMD_ XTD_CCMD_ XTD_CCMD_ DWord 2 Grupo de Bits de Alarmes — Sistema
D3 2 1 0 i _
DWord 2 XTD_CCM XTD_CCMD_ XTD_CCMD_ XTD_CCMD_ DWord 3 Grupo de Bits de Alarmes — Criticos
D7 6 5 4
DWord 3 N&o usado
Grupo de Bits de Alarmes — Usuario
Bit Descrigao
ACMD ) Formato Descrigcdao 0 Canal 1: Corrente de consumo das células de carga fora da faixa
(hexadecimal) 1 Canal 2: Corrente de consumo das células de carga fora da faixa
0x45 Inteiro Configura byte auxiliar do CCMD alocado 2e3 N3o usado
na Memoéria Compartilhada 4 Canal 1: Erro de Span no ajuste
5 Canal 2: Erro de Span no ajuste
. . 6e7 N&o usado
Formatagao dos dados (Escrita): 8 Canal 1: Peso de Ajuste > Capacidade
9 Canal 2: Peso de Ajuste > Capacidade
Byte 3 2 1 0 10 e 11_| Nao usado
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD 12 Canal 1: Ajuste impreciso
DWord1 | XTD_CCM | XTD_CCMD_ | XTD_CCMD_ | XTD_CCMD_ 13 Canal 2: Ajuste impreciso
D 3 2 1 0 14 e 15 | N&o usado
DWord2 | XTD_CCM | XTD_CCMD_ | XTD_CCMD_ | XTD_CCMD_ 16 Canal 1: Ajuste invalido
D7 6 5 4 17 Canal 2: Ajuste invalido
DWord 3 N&o usado 18 e 19 | Né&o usado
20 Canal 1: ndo normalizado
21 Canal 2: ndo normalizado
. . - 22 e 23 | Nao usado
8.21 (0x46) Lc.altura e escrita na DWord da Memoéria 24 Temperatura fora da faixa 5°C a 70°C
Compartilhada 25 Nzo usado
26 Tensé&o de alimentacéo das células de carga fora da faixa 4.5V a 5.5V
ccmD Formato Descrigdo 27 Modelo do produto ndo reconhecido
(hexadecimal) 28 Erro critico
0x46 Inteiro Leitura do valor da DWord da Meméria 29 N3o usado
Compartilhada 30 Reldgio ndo ajustado
31 N&o usado
XTD_CCMD Formato Descricao
(hexadecimal) Grupo de Bits de Alarmes — Sistema
0x00 a 0x3F Sem formato Leitura da DWord 0 a 63 da Memodria Bit Descrigao
EomEalicd 0 Canal 1: Ajuste UNLOCK
1 Canal 2: Ajuste UNLOCK
= . 2 Na ad
Formatacgéo dos dados (Leitura): 3 Nég E:adg
Byte 3 2 1 0 4 Te~mperatura fora da faixa 0°C a 75°C
5 Nao usado
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD 6 Nzo usado
DWord 1 Posigao da DWord na Meméria Compartilhada 7 Tens&o do supercapacitor RTC baixo
8 Reldgio nado ajustad
DWord 2 Valor da DWord selecionada 9 Pgr?agleotrr:eﬁmeifm IFC’)DEFAULT
DWord 3 Nao usado 10 a 31 Nao usado
ACNMD Formato Descrigao i _ Grupo de Bits de P_darmes — Criticos _
(hexadecimal) Bit Descrigao Bit Descrigao
0x46 Inteiro Escreve o valor da DWord na Memdria 0a15 Reservados 16 a 31 Reservados
Compartilhada
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8.23 (0x70) Senha para UNLOCK e LOCK do ajuste e Informagéo | Descrigdo
comando Data e Formatagé@o em 32 bits descrigéo na tabela a seguir
Hora
CCMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x70 Sem formato Leitura da senha do ajuste Bit Informagéo Descrigdo
31a26 Ano Somar 2000 ao valor encontrado (até 2063)
— 25a22 Més 1a12
XTD_CCMD Formato Descrigdo _
(hexadecimal) 21a17 Dia 1a31
0x00 Sem formato Sempre em 0x00 16a12 Hora 0a23
11 a6 Minuto 0ab9
Formatag&o dos dados (Leitura): 5a0 Segundo 0a59
Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD Formatagéo dos dados (Leitura XTD_CCMD 0x01):
DWord 1 Senha do ajuste Byte 3 2 1 0
DWord 2 Né&o usado DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 3 N&o usado DWord 1 N&o usado Ruido Sem Peso
DWord 2 Dia Més Ano
ACND Formato Descrigao DWord 3 Hora Minuto Segundo
(hexadecimal)
0x70 Sem formato Comando de UNLOCK e LOCK do ajuste
Formatagao dos dados (Leitura XTD_CCMD 0x02):
= . B 2 1
Formatagéao dos dados (Escrita): yte 3 0
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
Byte 3 2 1 0 DWord 1 N&o usado Ruido Com Peso
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD DWord 2 Dia Més Ano
DWord 1 Senha do ajuste DWord 3 Hora Minuto Segundo
DWord 2 N&o usado Comando Comando
Canal 2 Canal 1
bWord 3 Nao usado 8.25 (0x7A, 0x7B, 0x7C, 0x7D) Leitura e configuragio
da capacidade e balanga vazia Teérico
Informagdo | Descrigdo CCMD Formato Descrigao
Comando Bit 7a2 1 0 (hexadecimal)
Canal X Descricido N3o usado LOCK UNLOCK O0x7A Inteiro Canal 1: Leitura dos parametros Teorico
(Pendente)
0x7B Inteiro Canal 2: Leitura dos parametros Tedrico
8.24 (0x74, 0x75, 0x78, 0x79) Ruido e Data das : (Pendente) . -
0x7C Inteiro Canal 1: Leitura dos parametros Tedrico
capturas de Sem Peso e Com Peso , : . —
0x7D Inteiro Canal 2: Leitura dos parametros Tedrico
CCMD Formato Descricao
(hexadecimal)
0x74 Inteiro Canal 1: Leitura dos dados (Pendente) XTD_CCMD Formato Descrigio
0x75 Inteiro Canal 2: Leitura dos dados (Pendente) (hexadecimal)
. . 0x00 Sem formato Sempre em 0x00
0x78 Inteiro Canal 1: Leitura dos dados
0x79 Inteiro Canal 2: Leitura dos dados
Formatagéao dos dados (Leitura):
XTD_CCMD Formato Descrigdo Byte 3 2 1 0
(hexadecimal) DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
0x00 Sem formato Leitura dos Ruidos de Sem Peso e Com -
Peso. Data e Hora no formato de 32 bits DWord 1 Capacidade da Balanca (Pendente / Em uso)
0x01 Sem formato Leitura do Ruido de Sem Peso, Data e DWord 2 Balanga Vazia (Pendente / Em uso)
Hora separados em bytes =
0x02 Sem formato Leitura do Ruido de Com Peso, Data e bWword 3 Nao usado
Hora separados em bytes
Informacéao Descrigcao
Formatag&o dos dados (Leitura XTD_CCMD 0x00): Capacidade | Informa o limite maximo da balanca, indicador de sobrecarga do
Bvte 3 2 1 0 da Balanga sistema
Y Balanga Informa o peso estrutural da balanca
DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD Vazia
DWord 1 Ruido Com Peso Ruido Sem Peso
(Pendente / Em uso) (Pendente / Em uso) —
DWord 2 Sem Peso: Data e Hora (Pendente / Em uso) ACMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
DWord 3 Com Peso: Data e Hora (Pendente / Em uso) 0x7A Inteiro Canal 1: Configuragdo dos parametros
0x7B Inteiro Canal 2: Configuragdo dos parametros
Informagao | Descricao
Ruido Informagéo com trés casas decimais em nV/V Formatagao dos dados (Escrita):
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Byte 3 2 1 0 Formatagéo dos dados (Leitura):

DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD Byte 3 2 1 0
DWord 1 Capacidade da Balanca DWord 0 PSTAT ACMD CSTAT CCMD
DWord 2 Balanca Vazia DWord 1 Canal 2: Status Canal 1: Status
DWord 3 Néo usado DWord 2 Canal 1: Pico Maximo / Minimo

DWord 3 Canal 2: Pico Maximo / Minimo

8.26 (0x84) Restaurar Backup de ajuste

No modo UNLOCK do ajuste é possivel realizar a restauragao do
ajuste anteriormente realizada, o Transmissor 2712 disponibiliza trés
backups de ajuste por canal de pesagem.

ACMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x84 Sem formato Restaurar Backup de ajuste

Formatagéo dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Canal 1: Restaurar Backup de ajuste
DWord 2 Canal 2: Restaurar Backup de ajuste
DWord 3 N&o usado

Restaurar Backup de ajuste (Canais 1 e 2):

Valor | Informagao Descrigao

0 N&o restaura

1 Backup 1 Restaurar Backup 1 de ajuste
2 Backup 2 Restaurar Backup 2 de ajuste
3 Backup 3 Restaurar Backup 3 de ajuste

8.27 (0xA1) Habilitar e Desabilitar Canal de Pesagem

ACMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0xA1 Sem formato Habilitar e Desabilitar Canal de

Pesagem

Formatagao dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 Canal 2: Comando Canal 1: Comando
DWord 2 Né&o usado
DWord 3 N&o usado

Comando (Canais 1 e 2):
Bit Informacao Descricao
0 Habilita [0]: Desabilita, [1]: Habilita Canal de
Pesagem
1a15 N&o usados

8.28 (0xC4, 0xC5, 0xC8, 0xC9) Pico Maximo e Minimo

CCMD ‘ Formato ’ Descricao
(hexadecimal)

0xC4 Float (IEEE-754) Leitura Pico Maximo
0xC5 | Inteiro |

0xC8 Float (IEEE-754) Leitura Pico Minimo
0xC9 | Inteiro |

XTD_CCMD Formato Descricdao
(hexadecimal)

0x00 Sem formato Sempre em 0x00
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Grupo de bits Status (Canais 1 e 2): idem ao apresentado em
Leitura de Peso e Status.

ACMD
(hexadecimal)

Formato Descrigao

0xA8

Sem formato Comando Reset Pico Canal 1

0xA9

Sem formato Comando Reset Pico Canal 2

Ao enviar o comando de Reset os valores de Pico Maximo e
Minimo séo corrigidos para o valor atual do peso.

Formatagao dos dados (Escrita):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 TRG ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 N&o usado
DWord 2 N&o usado
DWord 3 N&o usado

8.29 (0xFF) Disposicdo dos dados — Template

Este comando é utilizado para mapear a disposi¢ao dos dados
lidos e escritos pelo sistema de controle. Para isso podemos escrever o
valor OxFFFFFFFF na DWord 0 de escrita.

cCcMD
(hexadecimal)

Formato Descricdao

OxFF

Inteiro e Float (IEEE-754) Disposigéo dos dados

XTD_CCMD Formato Descrigao
(hexadecimal)
0x00 a OxFF Sem formato Aceita qualquer valor

Formatagao dos dados (Leitura):

Byte 3 2 1 0
DWord 0 PSTAT ACMD XTD_CCMD CCMD
DWord 1 20000 (Int16) 10000 (Int16)
DWord 2 500000 (Int32)

DWord 3 0.5 (Float)

Verificar a necessidade de Byte swapping, ou Word swapping, ou
Byte e Word swapping do sistema de controle.

9 Historico de alteragoes
REV DATA ALTERAGOES
00 29/06/23 | Versao inicial aprovada
01 29/06/23 Alteracao do titulo
- Incluséo topico Ethernet/IP Explicit Messaging;
- Alteragéo do termo Calibragéo para Ajuste;
- Novos itens sobre Memdéria Compartilhada;
- Configuragédo para comunicagado com o Display
Remoto 3109;
- Modificagao dos grupos de Bits ASTAT para
02 15/09/23 | PSTAT e CSTAT;

- Retorno da informagao da unidade g, kg, t nos
CCMD 0x00, 0x20, 0xB0, 0xB1, 0xB8, 0xB9;

- Leitura e configuragao da Tara, CCMD e
ACMD 0x03;

- Leitura e configuragédo da unidade g, kg, t nos
CCMD 0x04, 0x05, 0x76 e 0x77, ACMD 0x04 e
0x05;
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REV

DATA

ALTERAGCOES 10

- Novos CCMD 0x10 e 0x11 Leitura dos Flags
de controle;

- Separagao do comando de configuragao dos
limites do consumo de corrente do canal de
pesagem, separado em dois comandos
CCMD/ACMD 0x32 para o canal 1 e 0x33 para
o canal 2;

- Novos formatos de leitura para os CCMD 0x74,
0x75, 0x78 e 0x79 com o uso do XTD_CCMD
0x00, 0x01 e 0x02;

03

12/07/24

Valido para versdes a partir de:
Firmware: 1.3

Fieldbus: 1.1

WebMonitor: 1.3

- Modo Ajuste atualizado (Qualificagéo por
notas);

- Criagéo de campo amplitude de estavel,

- Atualizages graficas nas paginas no
AlfaWebMonitor;

- Excluido o CCMD e ACMD O0xOF Leitura e
configuagéo do PMOV em float;

- Adicionado os seguintes comandos: CCMD
0x30 e 0x31 Leitura do sinal em mV/V, CCMD e
ACMD 0x38 Leitura e configuragéo do MOV,
- Alteracéo dos bits nos CCMD 0x10 e 0x11;

04

28/04/25

Valido para versoes a partir de:
Firmware: 1.4

Fieldbus: 1.1

WebMonitor: 1.6

- Adicionados diagramas de conexdes e
recomendagdes para comunicagdo RS-485;

- Detalhamento de tépicos relacionados a Ajuste
de Pesagem;

- Adicionados exemplos de aplicagdes para
filtros de pesagem;

- Removido circuito a bateria (CR2032) e
adicionado supercapacitor para retengao de
informacgdes de data e hora (RTC) com
equipamento desligado da alimentagéo.
Aplicavel a equipamentos com numero de serie
superior a 12AA9F (inclusive).

05

29/10/25

Valido para versdes a partir de:
Firmware: 1.6

Fieldbus: 1.1

WebMonitor: 1.7

- Detector de Pico;

- Atualizado lista com novos comandos para o
Detector de Pico (ACMD: 0xA8 e 0xA9 / CCMD:
0xC4, 0xC5, 0xC8 e 0xC9);

- AWM: apresentacgao dos valores e Pico e
reset.

06

23/07/26

Valido para versoes a partir de:
Firmware: 1.7

Fieldbus: 1.1

WebMonitor: 1.8

Alteracao no comportamento do led de status.
De CAL / IP DEFAULT para AJUS / IP
DEFAULT.
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www.alfainstumentos.com.br

vendas@alfainstrumentos.com.br
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